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低空无人机影像分辨率对冬小麦氮浓度反演的影响
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摘要：针对目前基于无人机遥感进行作物氮素营养诊断中缺乏规范化的标准来指导无人机应用过程中数据获取与

处理的问题，开展了不同分辨率、低空无人机影像对冬小麦植株氮浓度反演影响的研究。在小麦生长的灌浆期，通

过设置 １５、３０、５０、８０ｍ共 ４种无人机飞行高度，获取了不同分辨率下的无人机多光谱影像，并开展地面试验，采集

冬小麦植株氮浓度信息。基于这些数据，提取了不同分辨率下影像的光谱信息和纹理特征，并分别建立光谱信息、

纹理特征和光谱信息 ＋纹理特征等反演植株氮浓度的模型。对不同情景下的模型估测效果进行比较，结果表明，

影像分辨率在 １００～５６９ｃｍ之间变化时，影像光谱信息对小麦植株氮浓度反演影响不大，各情景下建模结果和验

证结果差异较小；随着影像分辨率的降低，影像纹理特征对小麦植株氮浓度反演的效果变差；影像光谱信息 ＋纹理

特征信息对小麦植株氮浓度反演效果整体随着影像分辨率的提高呈增加趋势，且其反演结果优于单一光谱特征或

单一纹理特征的反演效果。
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０　引言

氮素是作物生长发育必不可少的营养元素，对

作物的光合能力、同化过程等产生重要作用
［１］
，植

株缺氮会同时表现在外部形态和内部代谢，因此可

以通过作物的生理生化参数来反映其氮素营养状

况。遥感技术可用于反演作物的生理生化参数，进

而可对其进行氮素营养诊断
［２－４］

。目前，常用的遥

感技术包括卫星遥感、载人机遥感、无人机遥感和地

基遥感
［５－６］

。相对于其他遥感平台，无人机遥感具

有成本低
［７］
、能获取高空间分辨率影像、适合田块

尺度观测等优势
［８］
，是精准农业管理中的重要技术

手段
［９］
。

目前，已有不少基于无人机遥感进行作物氮素

营养诊断的研究。文献［１０］基于无人机遥感建立
氮营养指数，对冬小麦进行氮素诊断；文献［１１］基
于无人机高光谱影像，通过构建诊断氮素的光谱指

数反演了水稻叶片氮浓度信息；文献［１２］结合无人
机高光谱影像和氮素辐射传输模型，采用查找表的

方法估算了冬小麦的冠层氮浓度。这些研究很好地

推动了无人机技术在作物氮素营养诊断中的应用，

但也存在一定的缺陷：仅利用影像的光谱信息进行

作物参数反演忽略了低空无人机影像具有超高空间

分辨率的特征，超高分辨率的影像不但含有光谱信

息，还有丰富的纹理信息。纹理特征作为作物的固

有属性，不易受到外界影响，反映图像灰度性质及其

空间关系，扩大了原始影像亮度的空间信息辨识度，

能够在一定程度上解决光谱信息反演存在的饱和问

题，提升参数的反演精度
［１３－１４］

。目前，结合光谱和

纹理信息进行作物氮素营养诊断的研究报道较少。

文献［１５］比较了无人机影像光谱特征、纹理特征、
光谱特征 ＋纹理特征等３种不同情景对冬小麦生物
量反演精度的影响，结果表明，光谱特征 ＋纹理特征
的精度优于单一纹理特征，单一纹理特征的精度又

优于单一光谱特征；文献［１６］研究表明，影像光谱
特征 ＋纹理特征对棉花植株氮浓度的反演精度要远
优于单一光谱特征的反演。但是，影像纹理特征非

常依赖于影像分辨率，上述文献并未探讨这种纹理

特征究竟在何种分辨率下有效。目前，已有研究的

无人机飞行高度为８～５５０ｍ［１７－１９］（多集中于 １００ｍ

以下），对应影像分辨率为 １～２０ｃｍ，对无人机飞行
高度及对应影像分辨率的选择上存在一定的随意

性，缺乏统一标准规范指导，给基于无人机的作物参

数反演模型技术的推广带来困难
［９］
。因此，探讨不

同分辨率影像对作物氮素营养诊断效果的影响，对

于制定标准化影像获取规范具有重要意义。

本文通过设计冬小麦水、氮耦合试验，在获取不

同氮素营养状态下小麦植株的基础上，探讨不同分

辨率无人机影像光谱特征与纹理特征变化对冬小麦

植株氮浓度反演的影响，为无人机遥感氮素营养诊

断、飞行高度与影像分辨率的选择提供理论依据，以

支撑相关标准化技术规程的制定。

１　材料与方法

１１　田间试验

田间试验为水、氮耦合试验，布设于中国科学院

禹城农业综合试验站内（东经 １１６°３４′１３″，北纬
３６°５０′０″）。小麦品种为“维麦 ８号”，试验设计 ２个
水分处理，５个氮肥处理。２个水分处理为裂区分
布，每个水分处理下设不同氮肥处理。氮肥处理为

５处理，３重复，呈随机分布。各处理与重复的空间
分布见图 １，共 ３２个小区，小区尺寸为 １０ｍ×５ｍ。
其中，水分处理分别为 ９０ｍｍ灌溉量和 ６０ｍｍ灌溉
量；氮肥处理分别为不施肥（Ｔ１）、１５０００ｋｇ／ｈｍ２厩
肥（Ｔ２）、１５０００ｋｇ／ｈｍ２厩肥 ＋１００ｋｇ／ｈｍ２氮肥
（Ｔ３）、１５０００ｋｇ／ｈｍ２厩肥 ＋２００ｋｇ／ｈｍ２氮肥（Ｔ４）、
１５０００ｋｇ／ｈｍ２厩肥 ＋３００ｋｇ／ｈｍ２氮肥（Ｔ５）。各小区
除水、氮外，其他处理措施相同。

图 １　小区布设空间分布图

Ｆｉｇ．１　Ｌａｙｏｕｔｏｆｆｉｅｌｄｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔ
　
１２　数据获取

在冬小麦的灌浆期进行数据采集，包括无人机

数据和地面农学参数。

１２１　无人机数据获取
无人机影像基于 ３ＤＲＳｏｌｏ型四旋翼无人机
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（３ＤＲ，美国），搭载 ＲｅｄＥｄｇｅＭ型多光谱传感器
（ＭｉｃａＳｅｎｓｅ，美国）获得。ＲｅｄＥｄｇｅＭ型多光谱传感
器包含有蓝光波段（中心波长 ４７５ｎｍ）、绿光波段
（中心波长５６０ｎｍ）、红光波段（中心波长 ６６８ｎｍ）、
红边波段（中心波长７１７ｎｍ）和近红外波段（中心波
长８４０ｎｍ）等 ５个波段信息。无人机飞行时间为
１２：００—１４：００，天空晴朗无云时进行。设置 ４个飞
行高度，分别为 １５、３０、５０、８０ｍ，对应地面分辨率约
为１００、２０６、３４９、５６９ｃｍ。飞行时，航向和旁向
重叠率设为７５％。相机先采用触发拍摄模式，在飞
行前拍摄白板，然后再设定为自动拍摄模式，用于在

无人机飞行过程中进行拍摄。Ｐｉｘ４Ｄａｇ（Ｐｉｘ４Ｄ，瑞
士）软件用来进行无人机影像拼接。在此过程中，

白板信息被用来将影像 ＤＮ值转换为反射率。另
外，基于厘米级误差的 ＴｒｉｍｂｌｅＧＥＯ７Ｘ型（美国）差
分 ＧＰＳ采集的高精度地面样点数据对影像做几何
精校正。本研究所使用无人机及获取的１景影像如
图２所示。

图 ２　无人机平台及获取的 １景影像（飞行高度

３０ｍ，空间分辨率 ２０６ｃｍ）

Ｆｉｇ．２　ＵＡＶｐｌａｔｆｏｒｍａｎｄａｎａｃｑｕｉｒｅｄｉｍａｇｅ（ｆｌｉｇｈｔ

ａｌｔｉｔｕｄｅｗａｓ３０ｍ，ｓｐａｔｉａｌｒｅｓｏｌｕｔｉｏｎｗａｓ２０６ｃｍ）
　
１２２　地面农学参数获取

在每个小区，选择长势较均匀区域作为采样区。

首先，在采样区中心区域，齐地割取 ４行 ４０ｃｍ的小
麦植株，剪去根，茎、叶分离后放入干燥箱干燥至恒

质量；然后，称取各部分干质量，并将干茎、叶分别粉

碎，利用 ｖａｒｉｏｍｉｃｒｏｃｕｂｅ型元素分析仪（Ｅｌｅｍｅｎｔｅｒ，
德国），采用 Ｄｕｍａｓ燃烧法测定其含氮量；最后，根
据各部分干质量，换算为植株氮浓度（％）。
１３　数据分析方法

首先，利用归一化差值植被指数（Ｎｏｒｍａｌｉｚｅｄ
ｄｉｆｆｅｒｅｎｃｅｖｅｇｅｔａｔｉｏｎｉｎｄｅｘ，ＮＤＶＩ），采用决策树分
类，提取不同分辨率影像下的小麦信息，以去除土

壤背景；然后，基于剔除土壤背景后的影像，提取

冬小麦植株的光谱信息和纹理特征信息；最后，以

４个飞行高度作为不同情景，探讨不同情景下光谱
信息、纹理特征、光谱信息 ＋纹理特征等反演植株
氮浓度的效果。其中，光谱反射率提取自各小区

所有像元的平均光谱，然后基于光谱反射率，计算

以归 一 化 植 被 指 数 为 构 型 的 各 光 谱 指 数

ＮＤＶＩｓ［２０］：比值植被指数 ＲＶＩ［２１］、增强植被指数
ＥＶＩ［２２］、三角植被指数 ＴＶＩ［２３］、土壤调整植被指数
ＯＳＡＶＩ［２４］、修改三角植被指数 ＭＴＶＩ２［２５］、红边模
型 Ｒ Ｍ［２６］、绿波段比值植被指数 ＲＶＩｇｒｅｅｎ

［２７］
等，

上述植被指数作为影像光谱信息；纹理特征通过

研究灰度的空间相关特性来定量分析
［２８］
，本研究

使用的纹理特征参数包含从灰度共生矩阵计算的

均值、方差、同质性、对比度和能量值
［２９］
，５个光谱

波段共有 ２５个参数；主成分回归分析法是遥感反
演植被参数时常用的建模方法

［３０］
，本研究应用它

来建立植株氮浓度的反演模型。建模时，将获得

的冬小麦 ３２个样本随机分为两组。１组包含 ２４
个样本作为建模样本；另一组包含 ８个样本作为
检验样本。各情景下的建模，依赖于相同的建模

样本和检验样本。在构建主成分反演植株氮浓度

模型时，选择特征值大于１的信息的前 ｎ个主成分
变量来建立模型

［３１］
，用预测决定系数（Ｃｏｅｆｆｉｃｉｅｎｔ

ｏｆｄｅｔｅｒｍｉｎａｔｉｏｎ，Ｒ２）、预测标准误差（Ｒｏｏｔｍｅａｎ
ｓｑｕａｒｅｅｒｒｏｒ，ＲＭＳＥ）和相对预测标准误差来评价模
型的精度。

２　结果与分析

２１　不同分辨率下光谱信息对小麦植株氮浓度反
演的影响

不同分辨率下光谱信息对小麦植株氮浓度反演

的结果如表 １所示。从表中可以看出，在分辨率
１００～５６９ｃｍ之间，光谱信息反演植株氮浓度的
效果未表现出趋势性变化，彼此间的差异也不大。

建模时，Ｒ２在 ０６３３１～０６５５９之间变化，ＲＭＳＥ在
０１５３９％ ～０１５４２％ 之间变化；验证时，Ｒ２在
０７７４１～０８１４０之间变化，ＲＭＳＥ在 ０１３６５％ ～
０１３６９％之间变化。说明影像在此分辨率之间变
化时，所带来的光谱信息变化对植株氮浓度反演影

响不显著。

表 １　基于不同分辨率影像光谱信息对小麦植株氮浓度

的反演结果

Ｔａｂ．１　Ｐｒｅｄｉｃｔｉｏｎｒｅｓｕｌｔｓｏｆｐｌａｎｔｎｉｔｒｏｇｅｎｃｏｎｃｅｎｔｒａｔｉｏｎ

ｂａｓｅｄｏｎｓｐｅｃｔｒａｌｉｎｆｏｒｍａｔｉｏｎｆｒｏｍｄｉｆｆｅｒｅｎｔｒｅｓｏｌｕｔｉｏｎｉｍａｇｅｓ

飞行

高度／ｍ

影像分辨

率／ｃｍ

建模 验证

Ｒ２ ＲＭＳＥ／％ Ｒ２ ＲＭＳＥ／％

１５ １００ ０６５０２ ０１５４０ ０７９４９ ０１３６７

３０ ２０６ ０６３３１ ０１５４１ ０７８５０ ０１３６８

５０ ３４９ ０６３３９ ０１５４２ ０７７４１ ０１３６９

８０ ５６９ ０６５５９ ０１５３９ ０８１４０ ０１３６５
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２２　不同分辨率下纹理特征对小麦植株氮浓度反
演的影响

不同分辨率下纹理特征对小麦植株氮浓度反演

的结果如表 ２所示。从表中可以看出，在分辨率
１００～５６９ｃｍ之间，纹理特征建模效果呈下降趋
势，Ｒ２从０６８４０递减到０６４６９，ＲＭＳＥ从０１３９５％递
增到０１４３９％；模型验证效果同样呈现出下降趋
势，Ｒ２从 ０８４９７递 减 到 ０７９６５，ＲＭＳＥ 从
０１２７４％递增到 ０１５８４％。以上结果表明，影像
分辨率在 １００～５５９ｃｍ之间变化时，随着飞行高
度的增加，纹理特征在逐步消失，对植株氮浓度的反

演效果在不断变差。所有测试分辨率中，飞行高度

为１５ｍ对应空间分辨率为１００ｃｍ时，模型的反演
效果最佳。

表 ２　基于不同分辨率影像纹理特征对植株氮浓度的

反演结果

Ｔａｂ．２　Ｐｒｅｄｉｃｔｉｏｎｒｅｓｕｌｔｓｏｆｐｌａｎｔｎｉｔｒｏｇｅｎｃｏｎｃｅｎｔｒａｔｉｏｎ

ｂａｓｅｄｏｎｔｅｘｔｕｒｅｆｅａｔｕｒｅｆｒｏｍｄｉｆｆｅｒｅｎｔｒｅｓｏｌｕｔｉｏｎｉｍａｇｅｓ

飞行

高度／ｍ

影像分辨

率／ｃｍ

建模 验证

Ｒ２ ＲＭＳＥ／％ Ｒ２ ＲＭＳＥ／％

１５ １００ ０６８４０ ０１３９５ ０８４９７ ０１２７４

３０ ２０６ ０６６３４ ０１４０５ ０８１８５ ０１４９６

５０ ３４９ ０６５８２ ０１４１６ ０８０１４ ０１５６４

８０ ５６９ ０６４６９ ０１４３９ ０７９６５ ０１５８４

２３　不同分辨率下光谱信息 ＋纹理特征对小麦植
株氮浓度反演的影响

不同分辨率下光谱信息 ＋纹理特征对植株氮浓
度反演的结果如表 ３所示。从表中可以看出，在分
辨率１００～５６９ｃｍ之间，光谱信息 ＋纹理特征建
模效果整体上呈下降趋势，Ｒ２从 ０７８８７递减到
０６７５５，ＲＭＳＥ从０１１４０％递增到 ０１４１３％；模型
验证效果与建模效果相同，Ｒ２从 ０８７６１递减到
０８０２３，ＲＭＳＥ从 ０１３８２％递增到 ０１５６１％。飞
行高度为１５ｍ、空间分辨率在１００ｃｍ时，模型的反
演效果最佳。另外，与单一光谱信息、纹理特征建模

结果相比，光谱信息 ＋纹理特征构建的模型在建模

表 ３　不同分辨率下光谱信息 ＋纹理特征对植株氮浓度

反演结果

Ｔａｂ．３　Ｐｒｅｄｉｃｔｉｏｎｒｅｓｕｌｔｓｏｆｐｌａｎｔｎｉｔｒｏｇｅｎｃｏｎｃｅｎｔｒａｔｉｏｎ

ｂａｓｅｄｏｎｃｏｍｂｉｎｉｎｇｓｐｅｃｔｒａｌｉｎｆｏｒｍａｔｉｏｎａｎｄｔｅｘｔｕｒｅ

ｆｅａｔｕｒｅｆｒｏｍｄｉｆｆｅｒｅｎｔｒｅｓｏｌｕｔｉｏｎｉｍａｇｅｓ

飞行

高度／ｍ

影像分辨

率／ｃｍ

建模 验证

Ｒ２ ＲＭＳＥ／％ Ｒ２ ＲＭＳＥ／％

１５ １００ ０７８８７ ０１１４０ ０８７６１ ０１３８２

３０ ２０６ ０７０８５ ０１３４０ ０８３５７ ０１４３６

５０ ３４９ ０６７５５ ０１４１３ ０８０２３ ０１５６１

８０ ５６９ ０６８３４ ０１３９６ ０８２４２ ０１４７２

和验证时的整体精度有所提升。

３　讨论

文献［４］利用无人机搭载多光谱相机获取冬小
麦冠层多光谱影像，基于植被指数法估测冬小麦生

育前期（Ｆｅｅｋｅｓ４～７）植株氮浓度的 Ｒ２为 ０５６，估
测其生育后期植株氮浓度的 Ｒ２为０７８；基于无人机
获取的冬小麦多光谱影像，文献［１０］利用植被指数
对小麦植株氮浓度进行反演，模型的 Ｒ２为 ０７３；文
献［１４］基于人工神经网络法、多元线性回归法，利
用无人机高光谱影像数据反演小麦叶片氮浓度模型

的 Ｒ２在 ０５７～０９７，ＲＭＳＥ在 ０１５２％ ～０２７９％；
与以上的研究结果相比，本研究的结果在合理范围

之内。

从叶片尺度上来说，植物缺氮表现为叶片边缘

发黄，整片叶子黄绿相间，叶子变黄比例随植株缺氮

程度的增加而增大；从冠层尺度上来说，植物缺氮表

现为从下部往上部叶片逐渐表现为缺氮症状，因此

从上方俯视看冠层，随着植株缺氮症状的加剧，冠层

颜色的对比度逐渐加大，这些都属于纹理特征。灌

浆期，冬小麦叶片长度在３００～１０００ｃｍ。另外，冬
小麦播种行距为 ２０００ｃｍ，因此冠层大小也在此范
围内。据此，理论上只有分辨率优于 １０ｃｍ的影像
才能辨识出这种纹理特征。本研究设计了４种飞行
高度场景，对应影像分辨率分别为 １００、２０６、
３４９、５６９ｃｍ。在不同场景下，本研究利用光谱信
息、纹理特征以及光谱信息 ＋纹理特征分别对冬小
麦氮浓度进行反演的结果表明：光谱 ＋纹理模型反
演效果优于单一光谱、单一纹理模型反演结果。此

结果与文献［１５］利用植被指数反演生物量时得出
光谱、纹理融合指标精度高于单一光谱、纹理指标，

以及文献［１６］在对棉花植株氮浓度反演时得出光
谱 ＋纹理特征反演效果好于单一光谱信息建模效果
的相关结论一致。在探究不同飞行高度反演冬小麦

氮素营养状况时，文献［３２］的研究表明，与 ５５ｍ飞
行高度相比，８～１６ｍ飞行高度获得影像的光谱信
息更适合进行小麦茎基部硝酸盐浓度反演，进而对

小麦氮素营养诊断，但未给出对应的影像分辨率。

往往不同传感器在相同高度上其影像分辨率不同，

因此其结果很难推广。与其相比，本研究在设计场

景时明确了影像分辨率信息，并且增加了对纹理信

息的分析。结果表明在 １００～５６９ｃｍ之间，光谱
信息对植株氮浓度反演效果影响不大，但纹理信息

会随着分辨率的变低逐渐变弱，反演效果趋于变差。

影像分辨率在１００ｃｍ时，纹理特征表现最明显，此
时模型反演植株氮浓度效果最好。说明高分辨率影
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像会带来丰富的纹理信息，提高植株氮浓度反演精

度。但是，获取高分辨率影像，对于同种传感器来说

就需要采用低的飞行高度，这样在获取影像时，效率

就会变低。因此，在作物氮素营养诊断时，需要根据

实际需求，同时考虑精度要求和效率需求来选择飞

行高度与对应影像分辨率。

本研究只针对灌浆期小麦的植株氮浓度反演

开展了相关研究，今后应采集更为广泛的样品，对

小麦其他生育期的植株氮浓度反演情况进行验证

研究。

４　结束语

基于低空无人机搭载多光谱传感器，通过设置

不同的无人机飞行高度，研究分析了不同分辨率影

像对冬小麦植株氮浓度反演的影响。结果表明，影

像分辨率在 １００～５６９ｃｍ之间变化时，影像光谱
信息对小麦植株氮浓度反演影响不大，各情景下建

模结果和验证结果差异较小；随着影像分辨率的降

低，影像纹理特征对小麦植株氮浓度反演的效果变

差；影像光谱信息 ＋纹理特征信息对小麦植株氮浓
度反演效果整体随着分辨率的提高呈增加趋势，且

其反演结果优于于单一光谱特征或单一纹理特征的

反演效果。总体而言，影像分辨率在１００～５６９ｃｍ
之间变化时，分辨率越高，纹理特征越丰富，基于纹

理特征和光谱信息反演植株氮浓度的效果越好。但

在现实中获取无人机影像进行应用时，还需要综合

考虑无人机影像获取效率，根据具体需求寻找精度

和效率的平衡点。

参 考 文 献

［１］　武维华．植物生理学［Ｍ］．北京：科学出版社，２００４：９１．
［２］　张玲，陈新平，贾良良．基于无人机可见光遥感的夏玉米氮素营养动态诊断参数研究［Ｊ］．植物营养与肥料学报，２０１８，

２４（１）：２６１－２６９．
ＺＨＡＮＧＬｉｎｇ，ＣＨＥＮＸｉｎｐｉｎｇ，ＪＩＡＬｉａｎｇｌｉａｎｇ．Ｓｔｕｄｙｏｎｎｉｔｒｏｇｅｎｎｕｔｒｉｔｉｏｎｄｙｎａｍｉｃｄｉａｇｎｏｓｔｉｃｐａｒａｍｅｔｅｒｓｏｆｓｕｍｍｅｒｍａｉｚｅ
ｂａｓｅｄｏｎｖｉｓｉｂｌｅｌｉｇｈｔｒｅｍｏｔｅｓｅｎｓｉｎｇ［Ｊ］．ＰｌａｎｔＮｕｔｒｉｔｉｏｎａｎｄＦｅｒｔｉｌｉｚｅｒＳｃｉｅｎｃｅ，２０１８，２４（１）：２６１－２６９．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

［３］　宋丽娟，叶万军，关宪任，等．基于文献计量分析我国无人机氮素营养诊断研究现状［Ｊ］．黑龙江农业科学，２０１９（１）：１３６－１３９．
ＳＯＮＧＬｉｊｕａｎ，ＹＥＷａｎｊｕｎ，ＧＵＡＮＸｉａｎｒｅｎ，ｅｔａｌ．ＲｅｓｅａｒｃｈｏｎｎｉｔｒｏｇｅｎｎｕｔｒｉｔｉｏｎｄｉａｇｎｏｓｉｓｏｆＵＡＶｓｉｎＣｈｉｎａｂａｓｅｄｏｎ
ｂｉｂｌｉｏｍｅｔｒｉｃａｎａｌｙｓｉｓ［Ｊ］．ＨｅｉｌｏｎｇｊｉａｎｇＡｇｒｉｃｕｌｔｕｒａｌＳｃｉｅｎｃｅｓ，２０１９（１）：１３６－１３９．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

［４］　马文玉．基于 ＵＡＶ遥感的冬小麦氮素营养诊断［Ｄ］．焦作：河南理工大学，２０１７．
ＭＡＷｅｎｙｕ．ＮｉｔｒｏｇｅｎｎｕｔｒｉｔｉｏｎｄｉａｇｎｏｓｉｓｏｆｗｉｎｔｅｒｗｈｅａｔｂａｓｅｄｏｎＵＡＶｒｅｍｏｔｅｓｅｎｓｉｎｇ［Ｄ］．Ｊｉａｏｚｕｏ：ＨｅｎａｎＰｏｌｙｔｅｃｈｎｉｃ
Ｕｎｉｖｅｒｓｉｔｙ，２０１７．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

［５］　赵春江．农业遥感研究与应用进展［Ｊ／ＯＬ］．农业机械学报，２０１４，４５（１２）：２７７－２９３．
ＺＨＡＯＣｈｕｎｊｉａｎｇ．Ｔｈｅｄｅｖｅｌｏｐｍｅｎｔｏｆａｇｒｉｃｕｌｔｕｒａｌｒｅｍｏｔｅｓｅｎｓｉｎｇｒｅｓｅａｒｃｈａｎｄａｐｐｌｉｃａｔｉｏｎ［Ｊ／ＯＬ］．ＴｒａｎｓａｃｔｉｏｎｓｏｆｔｈｅＣｈｉｎｅｓｅ
ＳｏｃｉｅｔｙｆｏｒＡｇｒｉｃｕｌｔｕｒａｌＭａｃｈｉｎｅｒｙ，２０１４，４５（１２）：２７７－２９３．ｈｔｔｐ：∥ｗｗｗ．ｊｃｓａｍ．ｏｒｇ／ｊｃｓａｍ／ｃｈ／ｒｅａｄｅｒ／ｖｉｅｗ＿ａｂｓｔｒａｃｔ．ａｓｐｘ？
ｆｌａｇ＝１＆ｆｉｌｅ＿ｎｏ＝２０１４１２４１＆ｊｏｕｒｎａｌ＿ｉｄ＝ｊｃｓａｍ．ＤＯＩ：１０．６０４１／ｊ．ｉｓｓｎ．１０００１２９８．２０１４．１２．０４１．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

［６］　李德仁，李明．无人机遥感系统的研究进展与应用前景［Ｊ］．武汉大学学报（信息科学版），２０１４，３９（５）：５０５－５１３，５４０．
ＬＩＤｅｒｅｎ，ＬＩＭｉｎｇ．ＲｅｓｅａｒｃｈｐｒｏｇｒｅｓｓａｎｄａｐｐｌｉｃａｔｉｏｎｐｒｏｓｐｅｃｔｏｆＵＡＶｒｅｍｏｔｅｓｅｎｓｉｎｇｓｙｓｔｅｍ［Ｊ］．ＪｏｕｒｎａｌｏｆＷｕｈａｎＵｎｉｖｅｒｓｉｔｙ
（ＩｎｆｏｒｍａｔｉｏｎＳｃｉｅｎｃｅＥｄｉｔｉｏｎ），２０１４，３９（５）：５０５－５１３，５４０．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

［７］　张帅．基于无人机低空遥感的农田信息采集与处理研究［Ｊ］．安徽农学通报，２０１９，２５（１３）：１４９－１５１．
ＺＨＡＮＧＳｈｕａｉ．ＲｅｓｅａｒｃｈｏｎｆａｒｍｌａｎｄｉｎｆｏｒｍａｔｉｏｎｃｏｌｌｅｃｔｉｏｎａｎｄｐｒｏｃｅｓｓｉｎｇｂａｓｅｄｏｎＵＡＶｌｏｗａｌｔｉｔｕｄｅｒｅｍｏｔｅｓｅｎｓｉｎｇ［Ｊ］．
ＪｏｕｒｎａｌｏｆＡｎｈｕｉＡｇｒｉｃｕｌｔｕｒａｌＳｃｉｅｎｃｅｓ，２０１９，２５（１３）：１４９－１５１．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

［８］　刘建刚，赵春江，杨贵军，等．无人机遥感解析田间作物表型信息研究进展［Ｊ］．农业工程学报，２０１６，３２（２４）：９８－１０６．
ＬＩＵＪｉａｎｇａｎｇ，ＺＨＡＯＣｈｕｎｊｉａｎｇ，ＹＡＮＧＧｕｉｊｕｎ，ｅｔａｌ．Ｒｅｓｅａｒｃｈｏｎｒｅｍｏｔｅｓｅｎｓｉｎｇａｎａｌｙｓｉｓｏｆｆｉｅｌｄｃｒｏｐｐｈｅｎｏｔｙｐｉｃｉｎｆｏｒｍａｔｉｏｎ
ｂｙＵＡＶ［Ｊ］．ＴｒａｎｓａｃｔｉｏｎｓｏｆｔｈｅＣＡＳＥ，２０１６，３２（２４）：９８－１０６．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

［９］　陈鹏飞．无人机在农业中的应用现状与展望［Ｊ］．浙江大学学报（农业与生命科学版），２０１８，４４（４）：３９９－４０６．
ＣＨＥＮＰｅｎｇｆｅｉ．ＡｐｐｌｉｃａｔｉｏｎｓｔａｔｕｓａｎｄｐｒｏｓｐｅｃｔｏｆＵＡＶｉｎａｇｒｉｃｕｌｔｕｒｅ［Ｊ］．ＪｏｕｒｎａｌｏｆＺｈｅｊｉａｎｇＵｎｉｖｅｒｓｉｔｙ（Ａｇｒｉｃｕｌｔｕｒｅ＆Ｌｉｆｅ
Ｓｃｉｅｎｃｅｓ），２０１８，４４（４）：３９９－４０６．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

［１０］　刘昌华，马文玉，陈志超，等．基于无人机遥感的冬小麦氮素营养诊断［Ｊ］．河南理工大学学报（自然科学版），２０１８，
３７（３）：４５－５３．
ＬＩＵＣｈａｎｇｈｕａ，ＭＡＷｅｎｙｕ，ＣＨＥＮＺｈｉｃｈａｏ，ｅｔａｌ．Ｎｕｔｒｉｅｎｔｎｕｔｒｉｔｉｏｎｄｉａｇｎｏｓｉｓｏｆｗｉｎｔｅｒｗｈｅａｔｂａｓｅｄｏｎｒｅｍｏｔｅｓｅｎｓｉｎｇｏｆ
ｕｎｍａｎｎｅｄａｅｒｉａｌｖｅｈｉｃｌｅ［Ｊ］．ＪｏｕｒｎａｌｏｆＨｅｎａｎＵｎｉｖｅｒｓｉｔｙｏｆＴｅｃｈｎｏｌｏｇｙ（ＮａｔｕｒａｌＳｃｉｅｎｃｅ），２０１８，３７（３）：４５－５３．（ｉｎ
Ｃｈｉｎｅｓｅ）

［１１］　秦占飞，常庆瑞，谢宝妮，等．基于无人机高光谱影像的引黄灌溉水稻叶片全氮含量估测［Ｊ］．农业工程学报，２０１６，
３２（２３）：７７－８５．
ＱＩＮＺｈａｎｆｅｉ，ＣＨＡＮＧＱｉｎｇｒｕｉ，ＸＩＥＢａｏｎｉ，ｅｔａｌ．Ｒｉｃｅｌｅａｆｎｉｔｒｏｇｅｎｃｏｎｔｅｎｔｅｓｔｉｍａｔｉｏｎｂａｓｅｄｏｎｈｙｓｐｅｒｓｐｅｃｔｒａｌｉｍａｇｅｒｙｏｆ
ＵＡＶｉｎＹｅｌｌｏｗＲｉｖｅｒｄｉｖｅｒｓｉｏｎｉｒｒｉｇａｔｉｏｎｄｉｓｔｒｉｃｔ［Ｊ］．ＴｒａｎｓａｃｔｉｏｎｓｏｆｔｈｅＣＡＳＥ，２０１６，３２（２３）：７７－８５．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

［１２］　ＬＩＺ，ＬＩＺ，ＦＡＩＲＢＡＩＲＮＤ，ｅｔａｌ．ＭｕｌｔｉＬＵＴｓｍｅｔｈｏｄｆｏｒｃａｎｏｐｙｎｉｔｒｏｇｅｎｄｅｎｓｉｔｙｅｓｔｉｍａｔｉｏｎｉｎｗｉｎｔｅｒｗｈｅａｔｂｙｆｉｅｌｄａｎｄＵＡＶ
ｈｙｐｅｒｓｐｅｃｔｒａｌ［Ｊ］．ＣｏｍｐｕｔｅｒｓａｎｄＥｌｅｃｔｒｏｎｉｃｓｉｎＡｇｒｉｃｕｌｔｕｒｅ，２０１９，１６２：１７４－１８２．

８６１ 农　业　机　械　学　报　　　　　　　　　　　　　　　　　２０２０年



［１３］　王昆，张晓丽，王珊，等．鹫峰地区 ＱｕｉｃｋＢｉｒｄ影像纹理特征与生物量估测关系初探［Ｊ］．地理与地理信息科学，２０１３，
９（３）：５２－５５．
ＷＡＮＧＫｕｎ，ＺＨＡＮＧＸｉａｏｌｉ，ＷＡＮＧＳｈａｎ，ｅｔａｌ．ＳｔｕｄｙｏｎｔｈｅｒｅｌａｔｉｏｎｓｈｉｐｂｅｔｗｅｅｎｔｅｘｔｕｒｅｏｆＱｕｉｃｋＢｉｒｄｉｍａｇｅａｎｄｂｉｏｍａｓｓ
ｅｓｔｉｍａｔｉｏｎｉｎａｒｅａｏｆＪｉｕｆｅｎｇ［Ｊ］．ＧｅｏｇｒａｐｈｙａｎｄＧｅｏＩｎｆｏｒｍａｔｉｏｎＳｃｉｅｎｃｅ，２０１３，２９（３）：５２－５５．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

［１４］　刘广东．基于 ＴＭ影像植被指数和纹理特征的对比关系研究［Ｄ］．重庆：重庆师范大学，２０１０．
ＬＩＵＧｕａｎｇｄｏｎｇ．ＳｔｕｄｙｏｎｔｈｅｃｏｎｔｒａｓｔｒｅｌａｔｉｏｎｓｈｉｐｓｂｅｔｗｅｅｎＮＤＶＩａｎｄｔｅｘｔｕｒｅｆｅａｔｕｒｅｓｂａｓｅｄｏｎＴＭｉｍａｇｅ［Ｄ］．Ｃｈｏｎｇｑｉｎｇ：
ＣｈｏｎｇｑｉｎｇＮｏｒｍａｌＵｎｉｖｅｒｓｉｔｙ，２０１０．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

［１５］　刘畅，杨贵军，李振海，等．融合无人机光谱信息与纹理信息的冬小麦生物量估测［Ｊ］．中国农业科学，２０１８，５１（１６）：
３０６０－３０７３．
ＬＩＵＣｈａｎｇ，ＹＡＮＧＧｕｉｊｕｎ，ＬＩＺｈｅｎｈａｉ，ｅｔａｌ．Ｅｓｔｉｍａｔｉｏｎｏｆｗｉｎｔｅｒｗｈｅａｔｂｉｏｍａｓｓｂａｓｅｄｏｎｓｐｅｃｔｒａｌｉｎｆｏｒｍａｔｉｏｎａｎｄｔｅｘｔｕｒｅ
ｉｎｆｏｒｍａｔｉｏｎｏｆＵＡＶ［Ｊ］．ＳｃｉｅｎｔｉａＡｇｒｉｃｕｌｔｕｒａＳｉｎｉｃａ，２０１８，５１（１６）：３０６０－３０７３．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

［１６］　陈鹏飞，梁飞．基于低空无人机影像光谱和纹理特征的棉花氮素营养诊断研究［Ｊ］．中国农业科学，２０１９，５２（１３）：２２２０－２２２９．
ＣＨＥＮＰｅｎｇｆｅｉ，ＬＩＡＮＧＦｅｉ．Ｓｔｕｄｙｏｎｎｉｔｒｏｇｅｎｎｕｔｒｉｔｉｏｎｄｉａｇｎｏｓｉｓｏｆｃｏｔｔｏｎｂａｓｅｄｏｎｓｐｅｃｔｒａｌａｎｄｔｅｘｔｕｒｅｃｈａｒａｃｔｅｒｉｓｔｉｃｓｏｆｌｏｗ
ａｌｔｉｔｕｄｅＵＡＶ［Ｊ］．ＳｃｉｅｎｔｉａＡｇｒｉｃｕｌｔｕｒａＳｉｎｉｃａ，２０１９，５２（１３）：２２２０－２２２９．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

［１７］　ＺＨＡＮＧＤｏｎｇｙａｎ，ＺＨＯＵＸｉｎｇｅｎ，ＺＨＡＮＧＪｉａｎ，ｅｔａｌ．Ｄｅｔｅｃｔｉｏｎｏｆｒｉｃｅｓｈｅａｔｈｂｌｉｇｈｔｕｓｉｎｇａｎｕｎｍａｎｎｅｄａｅｒｉａｌｓｙｓｔｅｍｗｉｔｈ
ｈｉｇｈｒｅｓｏｌｕｔｉｏｎｃｏｌｏｒａｎｄｍｕｌｔｉｓｐｅｃｔｒａｌｉｍａｇｉｎｇ［Ｊ］．ＰｌｏＳＯｎｅ，２０１８，１３（５）：８－１１

［１８］　ＬＩＵＨ，ＺＨＵＨ，ＷＡＮＧＰ．ＱｕａｎｔｉｔａｔｉｖｅｍｏｄｅｌｌｉｎｇｆｏｒｌｅａｆｎｉｔｒｏｇｅｎｃｏｎｔｅｎｔｏｆｗｉｎｔｅｒｗｈｅａｔｕｓｉｎｇＵＡＶｂａｓｅｄｈｙｐｅｒｓｐｅｃｔｒａｌｄａｔａ
［Ｊ］．ＩｎｔｅｒｎａｔｉｏｎａｌＪｏｕｒｎａｌｏｆＲｅｍｏｔｅＳｅｎｓｉｎｇ，２０１７，３８（８－１０）：２１１７－２１３４．

［１９］　ＫＡＫＥＲＵＷ，ＷＥＩＧ，ＫＥＩＧＯＡ，ｅｔａｌ．Ｈｉｇｈｔｈｒｏｕｇｈｐｕｔｐｈｅｎｏｔｙｐｉｎｇｏｆｓｏｒｇｈｕｍｐｌａｎｔｈｅｉｇｈｔｕｓｉｎｇａｎｕｎｍａｎｎｅｄａｅｒｉａｌｖｅｈｉｃｌｅ
ａｎｄｉｔｓａｐｐｌｉｃａｔｉｏｎｔｏｇｅｎｏｍｉｃｐｒｅｄｉｃｔｉｏｎｍｏｄｅｌｉｎｇ［Ｊ］．ＦｒｏｎｔｉｅｒｓｉｎＰｌａｎｔＳｃｉｅｎｃｅ，２０１７，８：４２１．

［２０］　ＲＯＵＳＥＪＷ，ＨＡＡＳＲＷ，ＳＣＨＥＬＬＪＡ，ｅｔａｌ．Ｍｏｎｉｔｏｒｉｎｇｔｈｅｖｅｒｎａｌａｄｖａｎｃｅｍｅｎｔａｎｄｒｅｔｒｏｇｒａｄａｔｉｏｎ（ｇｒｅｅｎｗａｖｅｅｆｆｅｃｔ）ｏｆ
ｎａｔｕｒａｌｖｅｇｅｔａｔｉｏｎ［Ｒ］．ＮＡＳＡ／ＧＳＦＣＴＴｙｐｅⅢ ＦｉｎａｌＲｅｐｏｒｔ，ＵＳＡ：ＮＡＳＡ，１９７４．

［２１］　ＰＥＡＲＳＯＮＲＬ，ＭＩＬＬＥＲＬＤ．ＲｅｍｏｔｅｍａｐｐｉｎｇｏｆｓｔａｎｄｉｎｇｃｒｏｐｂｉｏｍａｓｓｆｏｒｅｓｔｉｍａｔｉｏｎｏｆｔｈｅｐｒｏｄｕｃｔｉｖｉｔｙｏｆｔｈｅＳｈｏｒｔｇｒａｓｓ
Ｐｒａｉｒｉｅ，ＰａｗｎｅｅＮａｔｉｏｎａｌＧｒａｓｓｌａｎｄｓ，Ｃｏｌｏｒａｄｏ［Ｃ］∥ＰｒｏｃｅｅｄｉｎｇｓｏｆｔｈｅＥｉｇｈｔｈＩｎｔｅｒｎａｔｉｏｎａｌＳｙｍｐｏｓｉｕｍｏｎＲｅｍｏｔｅＳｅｎｓｉｎｇｏｆ
Ｅｎｖｉｒｏｎｍｅｎｔ．ＡｎｎＡｒｂｏｒ，Ｍｉｃｈｉｇａｎ，ＵＳＡ，１９７２：１３５７－１３８１．

［２２］　ＨＵＥＴＥＡ，ＪＵＳＴＩＣＥＣ，ＬＩＵＨ．ＤｅｖｅｌｏｐｍｅｎｔｏｆｖｅｇｅｔａｔｉｏｎａｎｄｓｏｉｌｉｎｄｉｃｅｓｆｏｒＭＯＤＩＳ ＥＯＳ［Ｊ］．ＲｅｍｏｔｅＳｅｎｓｉｎｇｏｆ
Ｅｎｖｉｒｏｎｍｅｎｔ，１９９４，４９（３）：２２４－２３４．

［２３］　ＢＲＯＧＥＮＨ，ＬＥＢＬＡＮＣＥ．Ｃｏｍｐａｒｉｎｇｐｒｅｄｉｃｔｉｏｎｐｏｗｅｒａｎｄｓｔａｂｉｌｉｔｙｏｆｂｒｏａｄｂａｎｄａｎｄｈｙｐｅｒｓｐｅｃｔｒａｌｖｅｇｅｔａｔｉｏｎｉｎｄｉｃｅｓｆｏｒ
ｅｓｔｉｍａｔｉｏｎｏｆｇｒｅｅｎｌｅａｆａｒｅａｉｎｄｅｘａｎｄｃａｎｏｐｙｃｈｌｏｒｏｐｈｙｌｌｄｅｎｓｉｔｙ［Ｊ］．ＲｅｍｏｔｅＳｅｎｓｉｎｇｏｆＥｎｖｉｒｏｎｍｅｎｔ，２００１，７６（２）：１５６－１７２．

［２４］　ＲＯＮＤＥＡＵＸＧ，ＳＴＥＶＥＮ Ｍ，ＢＡＲＥＴ Ｆ．Ｏｐｔｉｍｉｚａｔｉｏｎｏｆｓｏｉｌａｄｊｕｓｔｅｄｖｅｇｅｔａｔｉｏｎｉｎｄｉｃｅｓ［Ｊ］．ＲｅｍｏｔｅＳｅｎｓｉｎｇｏｆ
Ｅｎｖｉｒｏｎｍｅｎｔ，１９９６，５５（２）：９５－１０７．

［２５］　ＨＡＢＯＵＤＡＮＥＤ，ＭＩＬＬＥＲＪＲ，ＰＡＴＴＥＹＥ，ｅｔａｌ．Ｈｙｐｅｒｓｐｅｃｔｒａｌｖｅｇｅｔａｔｉｏｎｉｎｄｉｃｅｓａｎｄｎｏｖｅｌａｌｇｏｒｉｔｈｍｓｆｏｒｐｒｅｄｉｃｔｉｎｇｇｒｅｅｎ
ＬＡＩｏｆｃｒｏｐｃａｎｏｐｉｅｓ：ｍｏｄｅｌｉｎｇａｎｄｖａｌｉｄａｔｉｏｎｉｎｔｈｅｃｏｎｔｅｘｔｏｆｐｒｅｃｉｓｉｏｎａｇｒｉｃｕｌｔｕｒｅ［Ｊ］．ＲｅｍｏｔｅＳｅｎｓｉｎｇｏｆＥｎｖｉｒｏｎｍｅｎｔ，
２００４，９０（３）：３３７－３５２．

［２６］　ＧＩＴＥＬＳＯＮＡＡ，ＶＩＡＡ，ＣＩＧＡＮＤＡＶ，ｅｔａｌ．Ｒｅｍｏｔｅｅｓｔｉｍａｔｉｏｎｏｆｃａｎｏｐｙｃｈｌｏｒｏｐｈｙｌｌｃｏｎｔｅｎｔｉｎｃｒｏｐｓ［Ｊ］．Ｇｅｏｐｈｙｓｉｃａｌ
ＲｅｓｅａｒｃｈＬｅｔｔｅｒｓ，２００５，３２（８）：９３－１１４．

［２７］　ＸＵＥＬＨ，ＣＡＯＷＸ，ＬＵＯＷＨ，ｅｔａｌ．Ｍｏｎｉｔｏｒｉｎｇｌｅａｆｎｉｔｒｏｇｅｎｓｔａｔｕｓｉｎｒｉｃｅｗｉｔｈｃａｎｏｐｙｓｐｅｃｔｒａｌｒｅｆｌｅｃｔａｎｃｅ［Ｊ］．Ａｇｒｏｎｏｍｙ
Ｊｏｕｒｎａｌ，２００４，９６（１）：１３５－１４２．

［２８］　刘丽，匡纲要．图像纹理特征提取方法综述［Ｊ］．中国图象图形学报，２００９，１４（４）：６２２－６３５．
ＬＩＵＬｉ，ＫＵＡＮＧＧａｎｇｙａｏ．Ｏｖｅｒｖｉｅｗｏｆｉｍａｇｅｔｅｘｔｕｒａｌｆｅａｔｕｒｅｅｘｔｒａｃｔｉｏｎｍｅｔｈｏｄｓ［Ｊ］．ＪｏｕｒｎａｌｏｆＩｍａｇｅａｎｄＧｒａｐｈｉｃｓ，２００９，
１４（４）：６２２－６３５．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

［２９］　谢士琴，赵天忠，王威，等．结合影像纹理、光谱与地形特征的森林结构参数反演［Ｊ／ＯＬ］．农业机械学报，２０１７，４８（４）：１２５－１３４．
ＸＩＥＳｈｉｑｉｎ，ＺＨＡＯＴｉａｎｚｈｏｎｇ，ＷＡＮＧＷｅｉ，ｅｔａｌ．Ｉｎｖｅｒｓｉｏｎｏｆｆｏｒｅｓｔｓｔｒｕｃｔｕｒｅｐａｒａｍｅｔｅｒｓｂａｓｅｄｏｎｉｍａｇｅｔｅｘｔｕｒｅ，ｓｐｅｃｔｒａｌａｎｄ
ｔｏｐｏｇｒａｐｈｉｃｆｅａｔｕｒｅｓ［Ｊ／ＯＬ］．ＴｒａｎｓａｃｔｉｏｎｓｏｆｔｈｅＣｈｉｎｅｓｅＳｏｃｉｅｔｙｆｏｒＡｇｒｉｃｕｌｔｕｒａｌＭａｃｈｉｎｅｒｙ，２０１７，４８（４）：１２５－１３４．ｈｔｔｐ：∥
ｗｗｗ．ｊｃｓａｍ．ｏｒｇ／ｊｃｓａｍ／ｃｈ／ｒｅａｄｅｒ／ｖｉｅｗ＿ａｂｓｔｒａｃｔ．ａｓｐｘ？ｆｌａｇ＝１＆ｆｉｌｅ＿ｎｏ＝２０１７０４１６＆ｊｏｕｒｎａｌ＿ｉｄ＝ｊｃｓａｍ．ＤＯＩ：１０．６０４１／ｊ．
ｉｓｓｎ．１０００１２９８．２０１７．０４．０１６．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

［３０］　宋博文．基于主成分分析的叶片光谱模拟与参数反演［Ｄ］．西安：西安科技大学，２０１８．
ＳＯＮＧＢｏｗｅｎ．Ｌｅａｆｓｐｅｃｔｒａｌｓｉｍｕｌａｔｉｏｎａｎｄｐａｒａｍｅｔｅｒｉｎｖｅｒｓｉｏｎｂａｓｅｄｏｎｐｒｉｎｃｉｐａｌｃｏｍｐｏｎｅｎｔａｎａｌｙｓｉｓ［Ｄ］．Ｘｉａｎ：Ｘｉａｎ
ＵｎｉｖｅｒｓｉｔｙｏｆＳｃｉｅｎｃｅａｎｄＴｅｃｈｎｏｌｏｇｙ，２０１８．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

［３１］　刘凯，王双，高仪，等．基于主成分分析筛选核桃种子最佳浸种时间［Ｊ］．湖北农业科学，２０１９，５８（１５）：７２－７６．
ＬＩＵＫａｉ，ＷＡＮＧＳｈｕａｎｇ，ＧＡＯＹｉ，ｅｔａｌ．Ｓｃｒｅｅｎｉｎｇｔｈｅｂｅｓｔｓｏａｋｉｎｇｔｉｍｅｏｆｗａｌｎｕｔｓｅｅｄｓｂａｓｅｄｏｎｐｒｉｎｃｉｐａｌｃｏｍｐｏｎｅｎｔ
ａｎａｌｙｓｉｓ［Ｊ］．ＨｕｂｅｉＡｇｒｉｃｕｌｔｕｒａｌＳｃｉｅｎｃｅｓ，２０１９，５８（１５）：７２－７６．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

［３２］　李红军，李佳珍，雷玉平，等．无人机搭载数码相机航拍进行小麦、玉米氮素营养诊断研究［Ｊ］．中国生态农业学报，
２０１７，２５（１２）：１８３２－１８４１．
ＬＩＨｏｎｇｊｕｎ，ＬＩＪｉａｚｈｅｎ，ＬＥＩＹｕｐｉｎｇ，ｅｔａｌ．ＳｔｕｄｙｏｎｎｉｔｒｏｇｅｎｎｕｔｒｉｔｉｏｎｄｉａｇｎｏｓｉｓｏｆｗｈｅａｔａｎｄｍａｉｚｅｗｉｔｈＵＡＶａｅｒｉａｌｃａｍｅｒａ
［Ｊ］．ＣｈｉｎｅｓｅＪｏｕｒｎａｌｏｆＥｃｏＡｇｒｉｃｕｌｔｕｒｅ，２０１７，２５（１２）：１８３２－１８４１．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

９６１第 ７期　　　　　　　　　　　　贾丹 等：低空无人机影像分辨率对冬小麦氮浓度反演的影响


