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超高地隙喷杆喷雾机风幕式防飘移技术研究!
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　　【摘要】　结合超高地隙喷雾机实际结构，应用 ＡＮＳＹＳＦｌｕｅｎｔ软件，采用标准 ｋ ε湍流模型、离散相模型与

Ｃｏｕｐｌｅ算法，建立了超高地隙喷杆喷雾机风幕式气流辅助施药技术雾滴沉积飘移分布模型，对飘移率与各影响因

素之间的关系进行了仿真研究，确定了不同风机转速下雾滴飘移率与其各影响因素之间的函数关系，并对模拟研

究结果的准确性进行了试验验证。研究结果表明，所建模拟模型能够比较准确地反映风幕系统各作业参数对雾滴

飘移率的影响规律，其中辅助气流喷射角度、喷头水平安装位置、自然风风速、风机转速，以及辅助气流喷射角度和

自然风风速、辅助气流喷射角度和风机转速、喷头水平安装位置和自然风风速、自然风风速和风机转速的交互作用

都对飘移率有显著的影响。
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　　引言

喷雾作业过程中，雾滴飘移是造成环境污染、农

药流失和农药有效利用率低的重要原因之一。施药

过程中，控制雾滴飘移、提高药液附着率是减少农药

流失、降低对土壤及环境污染的一个重要措施。



风送式施药技术即在喷杆喷雾机的喷杆上增加

风机和风筒，喷雾作业时在喷头上方沿喷雾方向强

制送风，形成风幕，这样不仅增大了雾滴的穿透力，

而且在有风（小于４级风）的天气下工作，也可减少
雾滴的飘移现象，可节省施药量２０％ ～６０％［１］

。

随着计算机技术的发展，利用 ＣＦＤ模拟喷雾运
动方式得到了很快的发展。通过这种技术对雾滴飘

移进行的研究也取得了良好的成果。

Ｒｅｉｃｈａｒｄ等首次通过风洞试验验证了利用
Ｆｌｕｅｎｔ软件模拟喷雾运动轨迹的准确性，模拟的雾
滴飘移距离和利用风洞试验获得的数据基本一致。

Ｗａｌｋｌａｔｅ等利用 Ｆｌｕｅｎｔ软件研究了一种气流辅助式
喷雾机在对不同作物施药作业时，辅助气流对喷洒

农药传输特性的影响。Ｔｓａｙ等在对雾滴沉积的研
究中，利用 Ｆｌｕｅｎｔ软件对多种不同参数组合的气动
式罩盖喷雾进行了评估设计。Ｄｅｌｅｌｅ等研究建立了
风幕型风送式喷雾机雾滴沉积分布的三维模拟模

型，并利用其模拟研究了该喷雾机按照喷杆式喷雾

机参数配置后的抗飘移性能。Ｂａｅｔｅｎｓ等利用 ＣＦＸ
５７软件建立了 ＨａｒｄｉＣｏｍｍａｎｄｅｒ型喷杆风送式喷
雾机雾滴飘移的三维模拟模型。研究了侧向风速、

风向、拖拉机行驶速度、喷杆高度及掩蔽物后的尾迹

对飘移率的影响，并完全按照国际标准 ＩＳＯ２２８６６
完成田间试验，对模拟结果进行了验证

［２～７］
。

目前，对喷杆喷雾机雾滴飘移率的研究工作一

般都针对普通的喷杆喷雾机，而对高地隙喷杆喷雾

机研究较少，在国内未见相关报道。本文以３ＷＺＣ
２０００型超高地隙风幕式喷杆喷雾机风幕系统为研
究对象，利用数值模拟的方法，研究在不同影响因素

条件下，风幕式防飘移技术对雾滴飘移率的影响，并

进行试验验证。

１　风幕式防飘移技术仿真模型

１１　模型的建立
利用 ＩＣＥＭＣＦＤ软件创建模拟区域，模拟区域

的大小根据超高地隙喷杆喷雾机实际作业情况建

立。由于喷杆及风幕为对称结构，因此只需对一侧

喷杆的喷雾情况进行模拟。所建立喷雾过程模型区

域如图１所示，整个区域长 １３ｍ、宽 ６ｍ、高 １５ｍ。
风幕安装角度 θ以与自然风风向相逆为正向，其数
值根据试验设计确定，风幕入口均为 ３０ｍｍ的圆
孔，间距４０ｍｍ，单侧设定３２２个风幕入口。喷头安
装位置垂直距离地面 １４８５ｍｍ，水平距离根据试验
设计确定，单侧设定２４个喷头，喷头间距５００ｍｍ。

设定长方体 ＡＢＣＤＯＯ１Ｏ２Ｏ３为作物区域，认为
运动到该区域内的雾滴均沉积到标靶作物上。同时

图 １　喷雾过程模拟区域示意图

Ｆｉｇ．１　Ｓｔｒｕｃｔｕｒｅａｎｄｓｉｚｅｏｆｓｉｍｕｌａｔｉｏｎｚｏｎｅ
　
为了观察测定所有雾滴的运动轨迹、沉积量和飘移

量分布情况，需为模拟区域定义一个飘失边界。

Ｃｏｏｋｅ等指出当喷雾高度距离标靶作物７０ｃｍ时，气
流辅助喷雾会造成比传统的喷雾方式高５～１５倍的
飘移损失；当喷杆高度降低到距离标靶作物 ５０ｃｍ
左右时，可以有效地减少雾滴的飘移损失

［８］
。因

此，根据喷头高度，设定距离模拟区域顶部 ５００ｍｍ
的 ＯＯ１Ｏ２Ｏ３面为飘移损失边界面，认为从风幕入口
位置开始计算，雾滴运动 ５ｍ后仍未沉降到作物区
域，即高于 ＯＯ１Ｏ２Ｏ３面，沉积到 Ａ１Ｂ１Ｏ１Ｏ区域的雾
滴认为产生飘移，即Ａ１Ｂ１Ｏ１Ｏ为雾滴主要飘移区域。
１２　模型的网格化及结果

利用 ＩＣＥＭＣＦＤ软件对模拟区域进行网格化处
理。采用四面体非结构网格，风幕入口的网格间距

为４ｍｍ，其他模拟区域的网格间距为 １５０ｍｍ，最终
得到的整个区域的控制单元总数为１７９６３８２个，实
际模拟区域的网格化结果如图２所示。

图 ２　模拟区域网格化结果

Ｆｉｇ．２　Ｇｒｉｄｒｅｓｕｌｔｏｆｓｉｍｕｌａｔｉｏｎｚｏｎｅ
　
１３　模拟求解理论模型

模拟研究中，空气作为连续相，遵循质量守恒定

律和动量守恒定律，在此基础上应用标准 ｋ ε湍流
模型进行迭代求解。其模型的通用数学描述形式为

（ρ）
ｔ

＋ｄｉｖ（ρｕ）＝ｄｉｖ（Γｇｒａｄ）＋Ｓ （１）
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式中　———通用变量，可以代表ｕ、ｖ、ｗ、ｔ等求解变量
Γ———广义扩散系数
Ｓ———广义源项　　ρ———流体密度

标准 ｋ ε方程数学模型为

（ρｋ）
ｔ

＋
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ｘｉ
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ｊ
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ｋ
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ｘ )
ｋ

（３）

式中　σｋ、ＣＤ———经验常数

μ———湍流粘度［９］

其他参数可参考 Ｆｌｕｅｎｔ用户手册。
雾滴为离散相，通过拉格朗日迭代法求解雾滴

运动轨迹
［１０～１１］

ｄｕｐ
ｄｔ
＝ＦＤ（ｕ－ｕｐ）＋

ｇｘ（ρｐ－ρ）
ρｐ

＋Ｆｘ （４）

式中　ＦＤ———颗粒相曳力　　ｕｐ———颗粒相速度
ρｐ———颗粒相密度
Ｆｘ———颗粒相其他附加力

１４　参数和边界条件设置
仿真过程中空气作为连续相，其参数设为：温度

２９３Ｋ、压力 １０１３２５ｋＰａ、分子量 ２８９７ｋｇ／ｋｍｏｌ、粘
度１７６×１０－５Ｐａ·ｓ、热效率 ００２５Ｗ／（ｍ·Ｋ）、比热
容１ｋＪ／（ｋｇ·Ｋ）和湍动强度２０％。

由于大多数农药的主要成分均为水，因此将水

作为离散相雾滴的研究介质。其参数设为：初始温

度２９３Ｋ、密度０９９８ｋｇ／Ｌ、蒸发温度 ２７３Ｋ、热效率
０６Ｗ／（ｍ·Ｋ）、比热容 ４１８ｋＪ／（ｋｇ·Ｋ）、潜热
２２６×１０３ｋＪ／ｋｇ和重力加速度９８ｍ／ｓ２。

喷头均采用 ＴｅｅＪｅｔＸＲ８００２型扇形雾喷嘴，喷
雾压力设为０３ＭＰａ、对应流量为００１３Ｌ／ｓ、雾滴粒
径１４２２～３５１４６μｍ和分布指数 ２９２，平均直径
为１８７６４μｍ。

边界条件设置：ＡＡ１Ｄ１Ｄ为喷杆喷雾过程的对称
中心面，故边界条件设置为 ｓｙｍｍｅｔｒｙ型；模拟研究
认为到达 ＤＤ１Ｃ１Ｃ、Ａ１Ｂ１Ｃ１Ｄ１、ＢＢ１Ｃ１Ｃ、Ａ１Ｂ１Ｏ１Ｏ区
域的雾滴均被视为飘移，因此离散相的边界条件设

置为 ｅｓｃａｐｅ；研究认为 ＡＢＯ１Ｏ和 ＡＢＣＤ为作物所在
区域，因此离散相雾滴经过该区域边界面的边界条

件均设置为 ｔｒａｐ［１２～１４］。

２　风幕式防飘移技术模拟

２１　飘移率影响因素及水平
本文主要对辅助气流喷射角度、喷头水平安装

位置、自然风风速和风机转速 ４个因素对雾滴飘移

的影响情况进行研究，试验点依据中心组合设计方

式布置。

（１）辅助气流喷射角度 θ
根据超高地隙喷雾机风幕气流方向的控制结

构，风幕的气流出口可在 ０～６０°之间调节。与自然
风逆向即顺时针方向为正。

（２）喷头水平安装位置 ｌ
在喷头垂直安装距离不改变的前提下，研究喷

头在水平方向不同安装位置对飘移率的影响。在模

拟中，设喷头安装在风幕出口位置左侧时为负。

（３）自然风风速 ｖ
大田喷雾作业的施药过程自然风的风速与雾滴

的飘移损失有很大的关系。为了揭示气流的辅助作

用，研究在不同的风速等级下，辅助气流对雾滴运动

情况的影响。

（４）风机转速 ｎ
在实际施药作业过程中，不同的风机转速，提供

给风幕出口的辅助气流的速度不同，辅助气流速度

对雾滴的飘移率有着很大的影响。本研究风机转速

分别为９６０、１４５０、２０００和 ２２００ｒ／ｍｉｎ作为离散量
引入试验研究。

各个影响因素编码水平如表１所示。

表 １　模拟变量因素水平

Ｔａｂ．１　Ｓｉｍｕｌａｔｉｏｎｖａｒｉａｂｌｅｆａｃｔｏｒｓａｎｄｌｅｖｅｌｓ

水平

因素

自然风风速 ｖ

／ｍ·ｓ－１
辅助气流喷射

角度 θ／（°）

喷头水平安装

位置 ｌ／ｍｍ

－１６８２ ０ ０ －１６８１８

－１ ２０３ １２１６ －１００００

０ ５００ ３０００ ０

１ ７９７ ４７８４ １００００

１６８２ １０００ ６０００ １６８１８

２２　风幕式防飘移技术评价指标
以雾滴飘移率作为风幕式防飘移技术的评价指

标，其计算方法为

Ｐ＝
ＱＤ
Ｑ
×１００％

式中　Ｐ———飘移率，％
ＱＤ———单位时间内因沉积到标靶以外空间

区域而损失的雾滴质量，ｋｇ／ｓ
Ｑ———单位时间内喷雾作业所有喷嘴的喷施

总量，ｋｇ／ｓ
根据设计的模拟模型可以得知，该模型的 ＱＤ

即为 Ｉｎｌｅｔ、Ｔｏｐ、Ｓｉｄｅ和 Ｏｕｔｌｅｔ４个边界的雾滴质量
之和，对应的模型出口分别为 ＤＤ１Ｃ１Ｃ、Ａ１Ｂ１Ｃ１Ｄ１、
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ＢＢ１Ｃ１Ｃ和 Ａ１Ｂ１Ｏ１Ｏ。

３　飘移率拟合模型建立和结果分析

３１　飘移率拟合模型的选择
利用 Ｆｌｕｅｎｔ软件对喷雾过程进行模拟分析，并

利用 ＤｅｓｉｇｎＥｘｐｅｒｔ软件对模拟结果进行分析计算，
得到飘移率模型拟合的方差分析结果如表 ２所示。

二次多项式模型的方差分析在显著性水平为 ００１
的条件下高度显著；相关系数为 ０９２７２，且预测拟
合度 Ｒ２Ｐｒｅ＝０８５８８、校正拟合度 Ｒ

２
Ａｄｊ＝０９００８，两者

非常接近，并且该模型的信噪比指标为 ２６０３８，这
些都表明该模型在设计区域内可信。因此，选用二

次多项式模型作为飘移率与各影响因素之间的最佳

拟合模型。

表 ２　飘移率拟合模型方差分析结果

Ｔａｂ．２　Ｒｅｓｕｌｔｓｏｆｖａｒｉａｎｃｅａｎａｌｙｓｉｓｏｎｄｒｉｆｔｒａｔｅｆｉｔｔｉｎｇｍｏｄｅｌ

变异来源 平方和 自由度 均方和 Ｆ Ｐ

均值 ｖｓ总和 ２４７１３９５ １ ２４７１３９５

线性项 ｖｓ均值 ５１８６３２ ６ ８６４３９ ５０８４ ＜００００１

交互项 ｖｓ线性 ５０４６６ １２ ４２０５ ３４８ ００００６

二次项 ｖｓ交互项 ２６８５５ ３ ８９５２ １１１ ＜００００１ 建议模型

残差 ９１２４ ３６ ２５３

纯误差 ０３５ ２０ ００１８

总和 ３１１４１４１ ８０ ３８９２７

３２　各影响因素及交互作用对飘移率的影响
３２１　各因素对飘移率的影响

（１）风机转速
由图 ３可以明显看出，风机转速对雾滴的飘移

率有显著影响。风机转速为 ９６０ｒ／ｍｉｎ时，风量较
小，辅助气流胁迫雾滴运动的效果不显著；随着风机

转速升高，风量增大，辅助气流速度随之增大，增强

了雾滴的抗飘移性，使更多的雾滴沉积到标靶作物

上，从而减少了雾滴的飘移损失。

图 ３　风机转速对雾滴飘移率的影响

Ｆｉｇ．３　Ｅｆｆｅｃｔｏｆｒｏｔａｔｉｏｎｓｐｅｅｄｏｆａｘｉａｌｆｌｏｗｆａｎ

ｏｎｄｒｏｐｌｅｔｄｒｉｆｔｒａｔｅ
　
（２）辅助气流喷射角度
分析图４可以看出，在安装位置给定的前提下，

不同风机转速时风幕系统的辅助气流喷射角度对飘

移率有显著影响。

当风机转速为９６０和 １４５０ｒ／ｍｉｎ下，气流喷射
角度较小和较大时，所产生的飘移量基本相等，当气

流喷射角度为 ３０°左右时，对雾滴飘移潜能的影响
最大，其飘移率达到最低。当风机转速升高到 ２０００
和２２００ｒ／ｍｉｎ时，这一趋势有所变化，尤其当风机

转速为２２００ｒ／ｍｉｎ时最为明显，较小气流喷射角度
时所产生的飘移量更小。当角度超过 ３０°时，过高
的风机转速提供的风量对雾滴影响所产生的飘移率

反而与较低风速时产生的最大飘移量基本相等。产

生这一现象的原因是：高的风机转速提供较高速度

的辅助气流速度，当气流喷射角度过大，与自然风方

向相反的水平方向的气流速度要高于垂直方向的速

度，这样不仅使影响雾滴向下运动的气流速度变小，

而且水平方向的气流也加剧了对雾滴的扰动作用，

增加了雾滴向远离标靶区域方向运动的可能性，从

而使雾滴的飘移率变大。

图 ４　不同风机转速时辅助气流喷射角度

对雾滴飘移率的影响

Ｆｉｇ．４　Ｅｆｆｅｃｔｏｆａｎｇｌｅｏｆａｉｒａｓｓｉｓｔｅｄｆｌｏｗｏｎｄｒｏｐｌｅｔ

ｄｒｉｆｔｒａｔｅｉｎｄｉｆｆｅｒｅｎｔｒｏｔａｔｉｏｎｓｐｅｅｄｓｏｆａｘｉａｌｆｌｏｗｆａｎ
　

（３）喷头水平安装位置
由图５可看出，当风机转速为９６０和１４５０ｒ／ｍｉｎ

时，喷头安装在风幕气流出口内侧和外侧的飘移率

变化不太大。究其原因是因为此时，风幕出口的气
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流速度较小，安装位置距离气流较远，受到的影响不

大，主要还是受到自然风的影响。当风机转速为

２２００ｒ／ｍｉｎ时，安装位置距风幕出口外侧 ２００ｍｍ
时的飘移率比风机转速为 １４５０ｒ／ｍｉｎ时喷头水平
安装位置在风幕出口内侧 ２００ｍｍ的飘移率还要
高。由此可以看出，喷头安装在风幕气流出口内侧

位置时的飘移率要比安装在风幕出口外侧时低，而

且随着风机转速的升高这一现象更加显著。

图 ５　不同风机转速时喷头水平安装位置

对雾滴飘移率的影响

Ｆｉｇ．５　Ｅｆｆｅｃｔｏｆｎｏｚｚｌｅｈｏｒｉｚｏｎｔａｌｐｏｓｉｔｉｏｎｏｎｄｒｏｐｌｅｔ

ｄｒｉｆｔｒａｔｅｉｎｄｉｆｆｅｒｅｎｔｒｏｔａｔｉｏｎｓｐｅｅｄｓｏｆａｘｉａｌｆｌｏｗｆａｎ
　

图 ７　不同风机转速时辅助气流喷射角度和自然风风速交互作用对雾滴飘移率的影响

Ｆｉｇ．７　Ｅｆｆｅｃｔｏｆｉｎｔｅｒａｃｔｉｏｎｂｅｔｗｅｅｎａｎｇｌｅｏｆａｉｒａｓｓｉｓｔｅｄｆｌｏｗａｎｄｎａｔｕｒａｌｗｉｎｄｖｅｌｏｃｉｔｙ

ｏｎｄｒｏｐｌｅｔｄｒｉｆｔｒａｔｅｉｎｄｉｆｆｅｒｅｎｔｒｏｔａｔｉｏｎｓｐｅｅｄｓｏｆａｘｉａｌｆｌｏｗｆａｎ
（ａ）９６０ｒ／ｍｉｎ　（ｂ）１４５０ｒ／ｍｉｎ　（ｃ）２０００ｒ／ｍｉｎ　（ｄ）２２００ｒ／ｍｉｎ

　

（４）自然风风速
分析图 ６可以看出，当风机转速为 ９６０ｒ／ｍｉｎ

时，其最大飘移率可达到 ３８％。但随着风机转速
增高，辅助气流的速度变大，风幕系统的抗侧风能

力增强，使得雾滴的飘移潜能有所降低，当风机转

速达到 ２２００ｒ／ｍｉｎ时，雾滴的飘移率可降低到
１９％左右。但总体看来，自然风风速对飘移率的
影响基本呈线性增长，自然风风速对雾滴飘移有

着显著的影响。

图 ６　不同风机转速时自然风风速对雾滴飘移率的影响

Ｆｉｇ．６　Ｅｆｆｅｃｔｏｆｎａｔｕｒａｌｗｉｎｄｖｅｌｏｃｉｔｙｏｎｄｒｏｐｌｅｔｄｒｉｆｔ

ｒａｔｅｉｎｄｉｆｆｅｒｅｎｔｒｏｔａｔｉｏｎｓｐｅｅｄｓｏｆａｘｉａｌｆｌｏｗｆａｎ
　

３２２　交互作用对飘移率的影响
图 ７为不同风机转速下，喷头安装在风幕出口

正下方，即 ｌ＝０时，辅助气流喷射角度和自然风风
速的交互作用对雾滴飘移率影响的曲面图。

从图７可看出，当风机转速在９６０和１４５０ｒ／ｍｉｎ
下，自然风风速较低时气流喷射角度对雾滴飘移率

的影响不大，当自然风风速升高，气流喷射角度在

３０°左右时可以获得较低的雾滴飘移率；当风机转速
升高到 ２０００和 ２２００ｒ／ｍｉｎ时，辅助气流喷射角度
越小雾滴飘移率越低。分析其原因，是因为风机转
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速较低时，雾滴受自然风的影响更为显著；当风机转

速升高，出口气流变大，由于喷头安装在风幕出口的

正下方，因此较小的辅助气流喷射角产生的气流对

雾滴运动的影响更显著，使雾滴的沉积轨迹发生变

化，使其中部分容易发生飘移的雾滴由于运动轨迹

发生变化而沉降到标靶范围内，起到更好的防飘作

用。

图 ８为不同风机转速下，辅助气流喷射角度为
３０°时喷头水平安装位置和自然风风速的交互作用
对雾滴飘移率影响的曲面图。

图 ８　不同风机转速时喷头水平安装位置和自然风风速交互作用对雾滴飘移率的影响

Ｆｉｇ．８　Ｅｆｆｅｃｔｏｆｉｎｔｅｒａｃｔｉｏｎｂｅｔｗｅｅｎｎｏｚｚｌｅｈｏｒｉｚｏｎｔａｌｐｏｓｉｔｉｏｎａｎｄｎａｔｕｒａｌｗｉｎｄｖｅｌｏｃｉｔｙ

ｏｎｄｒｏｐｌｅｔｄｒｉｆｔｒａｔｅｉｎｄｉｆｆｅｒｅｎｔｒｏｔａｔｉｏｎｓｐｅｅｄｓｏｆａｘｉａｌｆｌｏｗｆａｎ
（ａ）９６０ｒ／ｍｉｎ　（ｂ）１４５０ｒ／ｍｉｎ　（ｃ）２０００ｒ／ｍｉｎ　（ｄ）２２００ｒ／ｍｉｎ

　
　　从图８中看以看出，随自然风风速的升高，飘移
率变大；喷头安装位置在风幕出口外侧，即 ｌ＝０～
２００ｍｍ，雾滴的平均飘移率增大，且不同风机转速
下飘移率虽然不同，但总体变化趋势基本接近。结

合雾滴的沉积过程分析原因，喷头安装在风幕出口

外侧，辅助气流不能更好地胁迫雾滴向标靶区域运

动，自然风对雾滴运动的影响更加显著，加剧了雾滴

的飘移潜能。

３３　模型拟合与评价分析
３３１　模型拟合系数的方差分析

飘移率拟合模型回归系数显著性的方差分析结

果如表３所示。
从表中可以看出，模型的 Ｆ为 ３７３４，表明所建

模型显著。同时，从各影响因素及交互作用的 Ｆ可
以看出，在 ５％的显著性水平下，辅助气流喷射角
度、喷头水平安装位置、自然风风速、风机转速，以及

辅助气流喷射角度和自然风风速、辅助气流喷射角

度和风机转速、喷头水平安装位置和自然风风速、自

然风风速和风机转速的交互作用都对飘移率有显著

影响。其中，对飘移率的影响程度从大到小依次为

自然风风速、风机转速、喷头水平安装位置和辅助气

流喷射角度，其他因素影响程度相对较小。

表 ３　飘移率拟合模型回归系数显著性方差分析

Ｔａｂ．３　Ｓｉｇｎｉｆｉｃａｎｔｖａｒｉａｎｃｅａｎａｌｙｓｉｓｏｎｒｅｇｒｅｓｓｉｏｎ

ｃｏｅｆｆｉｃｉｅｎｔｓｏｆｄｒｉｆｔｒａｔｅｆｉｔｔｉｎｇｍｏｄｅｌ

方差来源 方差和 自由度 均方差 Ｆ Ｐ

模型 ６００２０７ ２１ ２８５８１ ３７３４ ＜００００１ 显著

θ １４２８４ １ １４２８４ １８６６ ＜００００１

ｌ １８２２６ １ １８２２６ ２３８１ ＜００００１

ｖ ４２１９６９ １ ４２１９６９ ５５０８９ ＜００００１

ｎ ７２８８６ ３ ２４２９５ ３１７４ ＜００００１

θｌ ４２７ １ ４２７ ０５６ ０４５８３

θｖ １６２９ １ １６２９ ８７５ ０００４５

θｎ ２１０５５ ３ ７０１８ ９１７ ＜００００１

ｌｖ １０５２ １ １０５２ ５６５ ００２０８

ｌｎ １７０３ ３ ５６８ ０７４ ０５３１７

ｖｎ ２２３６６ ３ ７４５５ ９７４ ＜００００１

θ２ １９８８８ １ １９８８８ ２５９８ ＜００００１

ｌ２ ７０３６ １ ７０３６ ９１９ ０００３６

ｖ２ ４７２ １ ４７２ ０６２ ０４３５５

残差 ４４３９５ ５８ ７６５
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３３２　拟合模型的建立
在５％的显著性水平下，去除不显著的影响因

素，不同风机转速时飘移率与其影响因素之间的拟

合模型为

Ｐ＝

３８１４５５－０２９９５４θ＋００１１７４２ｌ＋４４０８６４ｖ＋Ｃ （ｎ＝９６０ｒ／ｍｉｎ）
３３６９４３－０３１０２５θ＋００１７３４８ｌ＋３９４６１９ｖ＋Ｃ （ｎ＝１４５０ｒ／ｍｉｎ）
１２６８０８－０２１４５９θ＋００２３２４５ｌ＋３１９４０４ｖ＋Ｃ （ｎ＝２０００ｒ／ｍｉｎ）
－３２０４７２－００３５４７０θ＋００２６２７６ｌ＋２６３７８８ｖ＋Ｃ （ｎ＝２２００ｒ／ｍｉｎ










）

（Ｒ２＝０９３１１） （５）
其中

Ｃ＝－８９２５４５×１０－３θｖ＋９５０７５６×１０－４ｌｖ＋
５８３７３５×１０－３θ２＋１１０４８１×１０－４ｌ２

４　风幕式防飘移技术模拟结果的试验验证

４１　试验布置方案
试验中依据飘移模拟模型区域建立标杆，如

图９所示。验证试验对单侧喷杆进行喷雾作业时的

雾滴飘移情况进行测量，因此将试验用标杆布置在

喷杆一侧。标杆距离风幕气流出口位置 ５ｍ，每个
标杆之间间隔１３ｍ，共设１０根标杆，如图９ａ所示。
标杆竖直固定在水平地面上，各标杆高度为 ２ｍ，雾
滴采集样本用２５ｃｍ宽的试纸，沿水平方向固定在
各标杆上，每行试纸垂直间隔５０ｍｍ，最下端试纸距
离地面高度１ｍ，调节喷杆高度，使喷头距离地面高
度为１５ｍ，如图９ｂ所示。

图 ９　模拟结果验证试验布置方案

Ｆｉｇ．９　Ｖａｌｉｄａｔｉｏｎｔｅｓｔｐｒｏｇｒａｍｏｆｓｉｍｕｌａｔｉｏｎｒｅｓｕｌｔｓ
（ａ）俯视图　（ｂ）前视图

　
４２　试验方法

在试验验证中主要选择风机转速和风幕辅助气

流喷射角度对雾滴飘移率的影响。试验过程中，选

择风机转速为０、９６０、１４５０、２０００和２２００ｒ／ｍｉｎ，辅
助气流喷射角度为 ０°、３０°和 ６０°，喷头水平安装位
置固定，距风幕出口内侧１００ｍｍ。

试验在河北省涞水县中国农业机械化科学研究

院生产基地进行，利用气候测量仪测得气温为

２５℃，风速为２５～３０ｍ／ｓ。具体试验过程如下：
（１）喷雾药液的配置：试验中，以罗丹明 Ｂ为

示踪剂检测各采集样本上的药液沉积量。使用电子

天平称量１００ｇ罗丹明 Ｂ放入量杯中加水搅拌使之
完全溶解后，倒入喷雾机药箱中，然后在药箱中加入

额定容量的清水，启动喷雾机混合搅拌系统将试验

液搅拌均匀。试验前测得罗丹明 Ｂ喷雾药液的质
量浓度为５６８５４ｍｇ／Ｌ。

（２）标靶设置：按照图９布置试验标靶位置。
（３）喷雾作业：将喷雾机停驶在自然风的下风

向进行喷雾作业。启动喷雾机，调节喷雾压力为

０３ＭＰａ，分别调节风幕系统风机转速为 ０、９６０、
１４５０、２０００和２２００ｒ／ｍｉｎ，调整风幕辅助气流出风
角度为 ０°、３０°和 ６０°，每次喷雾持续 １０ｍｉｎ。各喷
雾参数进行组合试验。

（４）取样：每次喷雾完成后，将试纸从标杆上取
下，分别装入样品袋后装入棕色玻璃瓶中。

（５）测量：使用 ２００ｍＬ去离子水清洗试纸
０５ｈ，将标靶上的罗丹明 Ｂ完全洗脱，使用 Ｍｏｄｕｌｕｓ
荧光分析仪测量浓度并记录，然后计算出单位面积

标靶上雾滴的沉积量，即为雾滴的飘移量
［１５～１６］

。

４３　模拟结果和试验结果的转换
为了使药液采集区域的雾滴沉积量分布的模

拟结果和试验中罗丹明 Ｂ的沉积分布能够定量对
比，需对其进行单位量转换，把飘移雾滴采集区域

单位时间内沉积的雾滴质量转换为雾滴采集单元

单位面积上荧光物质的沉积质量。其转换的计算

公式为
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Ｍ＝１０３
ＭＤｔｑ
ρｈＨ

（６）

式中　Ｍ———经转换后，模拟所得的单位面积罗丹
明 Ｂ的沉积量，μｇ／ｃｍ２

ＭＤ———转换前，模拟所得的雾滴在飘移采集
区域内的沉积质量，ｋｇ／ｓ

ｔ———试验过程中喷嘴喷施药液雾滴的时
间，ｓ

ｑ———试验时药箱中所配制的罗丹明 Ｂ溶液
的质量浓度，ｍｇ／Ｌ

ｈ———雾滴飘移采集区域的高度，模拟时取
为５０ｃｍ

Ｈ———雾滴飘移采集区域的长度，模拟时取
为１３００ｃｍ

在试验过程中，药箱中所配置的罗丹明 Ｂ溶液
的浓度较小，对水密度的影响可以忽略，因此药液的

密度可取为水的密度，ρ＝１ｋｇ／Ｌ。验证试验过程
中，喷雾喷施药液雾滴的时间为６００ｓ。

对标杆试验中的测量结果需进行转换，便可得

到标杆各药液采集单元单位面积上示踪剂的沉积量

ｑ′ｉ＝
ｑｉＶｉ
ａｂ

（７）

式中　ｑ′ｉ———标杆上各药液采集单元单位面积示踪

剂的沉积量，μｇ／ｃｍ２

ｑｉ———采集药液后滤纸清洗溶液中示踪剂溶
液的质量浓度，μｇ／ｍＬ

Ｖｉ———清洗各药液采集滤纸的蒸馏水的体
积，ｍＬ

ａ———采集药液用滤纸的宽度，ｃｍ
ｂ———采集药液用滤纸的长度，ｃｍ

４４　试验结果
将模拟中飘移量结果和标杆试验中测得的结果

分别代入式（６）和（７），得到风机转速和辅助气流喷
射角度交互作用下各雾滴采集单元示踪剂的沉积

量，具体结果和两者的对比如表 ４所示。这里把模
拟试验测量结果作为准确值，则标杆试验结果的相

对误差

Ｅ＝
｜ｑｓ－ｑｍ｜
ｑｍ

×１００％ （８）

式中　Ｅ———标杆试验结果的相对误差，％
ｑｓ———试验测量求得的单位面积雾滴飘移沉

积量，μｇ／ｃｍ２

ｑｍ———ＣＦＤ模拟求得的单位面积雾滴飘移

沉积量，μｇ／ｃｍ２

表 ４　风机转速与辅助气流喷射角度交互作用下各采集单元示踪剂沉积量模拟与试验结果对比

Ｔａｂ．４　Ｃｏｍｐａｒｉｓｏｎｏｆｕｎｉｔｔｒａｃｅｒｄｅｐｏｓｉｔｉｏｎｏｆｓｉｍｕｌａｔｉｏｎａｎｄｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔｉｎｉｎｔｅｒａｃｔｉｏｎｂｅｔｗｅｅｎｒｏｔａｔｉｏｎ

ｓｐｅｅｄｏｆａｘｉａｌｆｌｏｗｆａｎａｎｄａｎｇｌｅｏｆａｉｒａｓｓｉｓｔｅｄｆｌｏｗ

风机转速

／ｒ·ｍｉｎ－１

辅助气流喷射角度／（°）

０ ３０ ６０

模拟值

／μｇ·ｃｍ－２
试验值

／μｇ·ｃｍ－２
相对误差

／％

模拟值

／μｇ·ｃｍ－２
试验值

／μｇ·ｃｍ－２
相对误差

／％

模拟值

／μｇ·ｃｍ－２
试验值

／μｇ·ｃｍ－２
相对误差

／％

０ ４２０２８ ２８８６４ ３１３２

９６０ ３７４４７ ２４２９９ ３５１１ ３６９２３ ２３７７４ ３５６１ ３７９８４ ２４８２３ ３４６５

１４５０ ３０１４４ １７００４ ４３５９ ２８２０３ １４８００ ４７５２ ３３５２２ ２０１５３ ３９８８

２０００ ２９６１９ １６４７９ ４４３６ １８５４９ ７６６２ ５８６９ ３５８５０ ２３０３９ ３５７３

２２００ ２２２３５ １１７０３ ４７３７ １４４７９ ８５５４ ４０９２ ４３０３４ ２３２４９ ４５９８

　　从表４可以看出，试验测得数值与模拟得到的
结果之间的相对误差较大。分析其原因是由于实际

标杆试验过程中，天气因素不可控制，无法完全控制

自然风的风向，因此必定造成雾滴的飘移方向无法

完全向设定的标杆方向运动，飘移到标靶以外的雾

滴无法测量；同时，由于标杆上设定的示踪剂收集滤

纸之间存在空隙，飘移到标靶位置的雾滴不能完全

为滤纸接收，其中一部分从滤纸之间的空隙中飘失

掉；而且在实际试验中，雾滴受大气温度和湿度的影

响，存在一定的蒸发量。这三方面原因是造成相对

误差较大的因素。但是，各组试验之间的总平均相

对误差值约为４２％，在一定程度上可以保证对比分
析结果的可信度。

４５　对比分析结果
标杆试验结果和模拟结果的对比分析如图 １０

和图１１所示。通过对比发现：
（１）辅助气流喷射角度对雾滴飘移率有显著影

响，尤其当风机转速升高到 ２０００ｒ／ｍｉｎ以上时，辅
助气流角度超过３０°时会使雾滴飘移率显著增加。

（２）不同的风机转速对雾滴飘移率有显著影
响，在辅助气流角度在 ０°～３０°之间时，风机转速越
高，示踪剂的沉积量越少，即雾滴的飘移率越小。但
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图 １０　不同辅助气流喷射角度下模拟值与试验值对比

Ｆｉｇ．１０　Ｃｏｍｐａｒｉｓｏｎｏｆｓｉｍｕｌａｔｉｏｎａｎｄｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔｒｅｓｕｌｔｓ

ｉｎｄｉｆｆｅｒｅｎｔａｎｇｌｅｓｏｆａｉｒａｓｓｉｓｔｅｄｆｌｏｗ
　

图 １１　不同风机转速下模拟值与试验值对比

Ｆｉｇ．１１　Ｃｏｍｐａｒｉｓｏｎｏｆｓｉｍｕｌａｔｉｏｎａｎｄｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔｒｅｓｕｌｔｓ

ｉｎｄｉｆｆｅｒｅｎｔｒｏｔａｔｉｏｎｓｐｅｅｄｓｏｆａｘｉａｌｆｌｏｗｆａｎ
　

在辅助气流喷射角度在 ３０°～６０°的区域内，风机转
速越高，雾滴飘移率越大，风幕系统不仅不能减少飘

移率，反而提高了雾滴飘移的潜能。

（３）风机转速和辅助气流喷射角度的交互作用
对雾滴飘移率的影响显著。

（４）通过对比两图中对应的分布曲线可以看
出，虽然由于实际试验误差的原因，相同条件下标杆

　　

试验的飘移率要明显少于模拟的雾滴飘移量，但是

模拟结果和标杆试验结果中各因素对雾滴飘移率影

响的变化趋势基本相同。

４６　试验误差分析
从试验结果的对比中可以看到，两组试验的结

果有一定的差异。在标杆试验过程中，以下因素都

有可能造成试验误差：①接收装置高度及宽度有限，
不能完全拦截飘移的雾滴，飘失到边界和空中的雾

滴无法进行测量。②自然天气条件的不可控性、温
度和湿度造成的雾滴蒸发均会造成试验误差。③在
仿真试验中，雾滴被释放时的初速度设定为２０ｍ／ｓ，
而在实际试验中无法测量喷雾的初始速度，可能会

造成一定的误差。④模拟研究中认为雾滴到达边界
均被捕捉，没有反弹的发生，但在试验过程中存在雾

滴反弹的现象。

５　结论

（１）通过对模拟结果的研究分析表明，在 ５％的
显著性水平下，辅助气流喷射角度、喷头水平安装位

置、自然风风速、风机转速以及辅助气流喷射角度和

自然风风速、辅助气流喷射角度和风机转速、喷头水

平安装位置和自然风风速、自然风风速和风机转速

的交互作用都对飘移率有显著影响。其中，对飘移

率的影响程度从大到小依次为自然风风速、风机转

速、喷头水平安装位置和辅助气流喷射角度，其他因

素影响程度相对较小。

（２）通过对雾滴飘移率模拟结果和试验结果的
对比分析表明，模拟和试验研究结果的变化趋势基

本一致，ＣＦＤ模拟研究结果真实可靠，设计的模拟
方法能够比较准确地反映风幕系统各参数对雾滴飘

移率的影响效果。
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