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基于ＬＶＤＳ传输线延时检测技术的土壤含水率传感器
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摘要：为实现土壤含水率的快速准确监测，设计了一种基于ＬＶＤＳ差分传输线延时检测技术的土壤含水率传感器。
该传感器将高频振荡信号分路为两通道ＬＶＤＳ差分信号，一个通道用于测试土壤含水率，另一个通道用于提供参考
信号。由于土壤中水分的变化改变土壤介电常数，从而导致测试通道ＬＶＤＳ差分总线上信号传输延时的变化，则传
感器检测该通道信号的传输延时就可以确定土壤含水率。为了获得 ＬＶＤＳ总线设计线宽和线间距的最优值，以
ＬＶＤＳ总线阻抗值均方误差最小化为目标，构建了线宽和线间距的最优化计算模型，并通过遗传算法求解出了最优
线宽为０１７８９ｍｍ和最优线间距为０２２３８ｍｍ。试验表明，根据该参数设计的传感器在５０ＭＨｚ频率时，对体积含
水率８３１％以上的砖红壤土和黄壤土的预测模型为线性模型，决定系数 Ｒ２为０９６４２，绝对预测误差在２４５％以
内。
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　　引言

土壤水是作物吸收水分的主要来源，是土壤内

部化学、生物和物理过程不可缺少的介质，是土壤肥

力的重要因素。因此，实时监测土壤含水率可以动

态掌握土壤墒情，对于农业生产中的节水灌溉具有

重要意义［１－５］。

目前国内外对土壤含水率检测的常用方法可大

致划分为基于土壤质量的测试方法、基于土壤力学

特性的测试方法和基于土壤电磁学特性的测试方

法。

基于土壤质量的测试方法是称重法［６－７］，也称

干燥法。该方法是国内外测量土壤含水率的标准方

法。称重法只能在实验室环境下进行，无法在野外

对土壤含水率进行实时监测［８］。基于土壤力学特

性的测试方法主要有张力计法［９］，也称负压计法，

它测量的是土壤水吸力。但张力计法测量时间长，

且仅对含水率较大的土壤样本有效，否则该方法误

差较大［１０］。

基于土壤电磁学特性的方法比较多，常用的有

时域反射法［１１－１２］、频域反射法［１３－１４］、驻波比法［１５］、

电容传感法［１６］、石膏块电阻法［１７］、探地雷达

法［１８－２１］和微波遥感法［２２－２４］。时域反射法土壤含水

率传感器对被测土壤环境比较敏感，如电极与土壤

的缝隙会导致测量结果存在误差［２５］，含盐量高的土

壤不适合使用该方法［２６］。频域反射法则将电极电

容接入高频振荡器的振荡回路，将土壤含水率变化

引起的电极电容变化转变为高频振荡器输出信号频

率的变化，根据事先建立的输出信号频率与土壤含

水率的对应关系获得土壤样本的含水率。驻波比法

是通过测量电极信号的驻波比间接估算土壤的含水

率。电容传感器法则直接测量土壤中传感器电极间

的电容，进而根据事先标定的电容 含水率曲线获得

被测土壤的土壤含水率。石膏块电阻法是将石膏块

制成电阻埋入土壤中，通过测量土壤中石膏块的电

阻确定土壤含水率。石膏块电阻的滞后效应明显，

不能实现快速测量，另外，该方法对土壤类型有要

求。探地雷达法和微波遥感法都属于遥感类方法。

探地雷达运行于地表，电磁波经雷达天线射入土壤

中，土壤不同土层会反射电磁波，雷达接收机接收反

射波，经过一系列处理过程后获得准确的土壤含水

率信息。探地雷达法是一种高效的土壤含水率检测

方法，日作业面积可达２５ｈｍ２［２６］。微波遥感法主要
用于大面积土壤墒情监测，机载和星载系统比较常

见。

近年来不少学者都尝试对传统土壤含水率传感

器进行改进，如李加念等［２７］对传统电容传感法进行

了改进，设计了一种基于真有效值的高频电容式土

壤水分传感器。傅文渊等［２８］研究了基于差分信号

控制的土壤含水率传感器，以测量土壤阻抗，进而估

算土壤含水率。

本文从电磁波在差分传输线上传播特性出发，

设计一种基于ＬＶＤＳ差分传输线延时检测技术的土
壤含水率传感器。该传感器设有２条 ＬＶＤＳ差分传
输线，１条位于传感器表面与土壤接触，另１条布置
在传感器内部。将信号源信号同时导入这２条传输
线。与土壤接触的传输线因土壤水的影响使得电磁

信号速度与另１条传输线上电磁信号的速度不一
致。通过检测的传输线上电磁信号的延时来确定土

壤的含水率。此外，在设计过程中，根据 ＬＶＤＳ差分
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传输线阻抗的数学模型，以阻抗匹配为目标对传输

线的相关参数进行优化设计。

１　传感器设计

１１　ＬＶＤＳ总线接口
ＬＶＤＳ（ｌｏｗｖｏｌｔａｇｅｄｉｆｆｅｒｅｎｔｉａｌｓｉｇｎａｌｉｎｇ）接口又

称ＲＳ ６４４总线接口，是１９９４年由美国国家半导体
公司提出的一种信号传输模式，是一种电平标准。

它采用极低的电压摆幅高速差动传输数据，可以实

现点对点或一点对多点的连接，具有低功耗、低误码

率、低串扰和低辐射等特点，其传输介质可以是铜质

的ＰＣＢ连线，也可以是平衡电缆。ＬＶＤＳ在信号完
整性、低抖动及共模特性要求较高的系统中得到了

越来越广泛的应用，为高带宽数据传输应用提供毫

瓦每千兆位的方案。

ＬＶＤＳ总线具有３５０ｍＶ的低压差分信号以及
快速的过渡时间，可实现１００Ｍｂ／ｓ～１Ｇｂ／ｓ的高速
数据传输。此外，低电压摆幅可以降低功耗和噪声

至最小化。

图１是 ＬＶＤＳ总线的基本结构，包括 ＬＶＤＳ驱
动器、差分传输线对和 ＬＶＤＳ接收器３部分。ＬＶＤＳ
驱动器是由４个高速ＭＯＳ管组成的电流开关电路。
差分传输线对上传送差分电流信号。在接收端，差

分传输线对上需要并联１００Ω电阻以便将电流信号
转换为电压信号供 ＬＶＤＳ接收器检测传输信号电
平。

图１　ＬＶＤＳ总线的基本结构
Ｆｉｇ．１　ＢａｓｉｃｓｔｒｕｃｔｕｒｅｏｆＬＶＤＳｃｉｒｃｕｉｔ

１．驱动器　２．差分对截面　３．接收器　４．耦合场
　
１２　传感器结构

本传感器的总体结构如图２所示。传感器包括
高频振荡器、高速比较器、ＴＴＬ（ｔｒａｎｓｉｓｔｏｒｔｒａｎｓｉｓｔｏｒ
ｌｏｇｉｃ） ＬＶＤＳ信号转换器、ＬＶＤＳ差分传输线 Ａ、
ＬＶＤＳ差分传输线Ｂ、ＬＶＤＳ ＴＴＬ信号转换器、相位
检波器、电压有效值检测器８部分。差分传输线 Ａ
位于电路板的表面直接与土壤接触，是检测传输线。

传输线Ａ上信号的延时与土壤含水率有关。差分
传输线Ｂ被密封于传感器内部不与外界接触。差
分传输线 Ｂ用于传输参考信号，参考信号用于检测

传输线Ａ上信号的延时。电路板的基底材料是玻
璃纤维ＦＲ４。

图２　传感器的总体结构
Ｆｉｇ．２　Ｂｌｏｃｋｄｉａｇｒａｍｏｆｓｅｎｓｏｒ

　
传感器的工作原理是高频振荡器产生高频信

号，经过高速比较器将高频信号电平提升至 ＴＴＬ电
平，以驱动 ＴＴＬ ＬＶＤＳ信号转换器。ＴＴＬ ＬＶＤＳ
信号转换器的作用是把单通道 ＴＴＬ数字信号转换
为双通道ＬＶＤＳ差分数字信号。差分传输线Ａ用于
检测土壤含水率，其介质是玻璃纤维、空气、土壤和

水的混合介质。差分传输线 Ｂ用于传输参考信号，
由于该传输线被封装在传感器内部，该传输线的介

质是玻璃纤维和空气的混合介质。不同含水率土壤

的相对介电常数不同，进而影响电磁信号在传输线

Ａ上的传播速度，从而导致传输线 Ａ信号与传输线
Ｂ信号出现相位不同步。２个传输线通道的 ＬＶＤＳ
信号经过ＬＶＤＳ ＴＴＬ信号转换器，将ＬＶＤＳ信号还
原为ＴＴＬ电平信号。相位检波器可以检测传输线
信号Ａ和传输线信号Ｂ之间的相位差，送往电压有
效值检测器变成相位差信号的有效值，以便后续电

子系统进行采集和处理。

１３　传感器电路设计
图３是传感器的总体电路图。ＴＸ１为高频振荡

器。高频信号经Ｃ３耦合至高速比较器Ｕ４。高速比
较器ＴＬＶ３５０２为双通道比较器，最大工作频率为
５０ＭＨｚ。Ｕ４将高频信号电平直接提升至 ＴＴＬ电平，
以驱动 ＴＴＬ ＬＶＤＳ转换器 Ｕ２ＦＩＮ１０４９。ＦＩＮ１０４９
集成了 ＬＶＤＳ总线的驱动器和接收器，是二通道
ＬＶＤＳ总线收发器。图３中ＤＩＦＦＢＵＳ１和ＤＩＦＦＢＵＳ２
分别是ＬＶＤＳ差分通道１和 ＬＶＤＳ差分通道２。Ｕ４
的ＯＵＴＡ输出端与Ｕ２的ＤＩＮ１端相连，ＤＩＮ１是第１
差分通道的输入端。Ｕ４的 ＯＵＴＢ输出端与 Ｕ２的
ＤＩＮ２端相连，ＤＩＮ２是第２差分通道的输入端。本
传感器中，Ｕ４的第１通道是土壤含水率的测量通
道，第２通道是参考信号通道。Ｕ２的 ＤＯＵＴ１＋和
ＤＯＵＴ１－是第 １差分通道的输出端，ＤＯＵＴ２＋和
ＤＯＵＴ２Ｖ－是第 ２差分通道的输出端。Ｕ２的
ＲＩＮ１＋和ＲＩＮ１－是第１通道 ＬＶＤＳ信号接收器输
入端，ＲＩＮ２＋和ＲＩＮ２－是第１通道ＬＶＤＳ信号接收
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图３　传感器的电路原理图
Ｆｉｇ．３　Ｓｃｈｅｍａｔｉｃｏｆｃｉｒｃｕｉｔｆｏｒｓｅｎｓｏｒ

　
器输入端。２个通道的 ＬＶＤＳ信号在接收器中被识
别并转换为 ＴＴＬ电平的单极性数字信号。Ｕ１
ＳＮ７４ＡＵＣ１Ｇ８６是单异或门电路当作相位检波器，用
于比较２个通道信号的延迟，获得二者的相位差信
息。Ｕ３ＡＤ８３６１是电压有效值检测器，用于提取相
位检波器的信号输出，并将其转换为电压有效值。

传感器的信号输出端为ＶＯＵＴ端口。
１４　差分传输线设计

如图４所示，本传感器的差分传输线由 ２层
ＰＣＢ板加工而成，其中黑色矩形框代表铜箔，白色矩
形框代表玻璃纤维（ＦＲ４）基底材料，其相对介电常
数为εｒ。从传输线的类型看，本传感器 ＰＣＢ板布置
的差分传输线部分是边沿耦合表面微带线。

图４　边沿耦合表面微带线剖面图
Ｆｉｇ．４　Ｃｒｏｓｓｓｅｃｔｉｏｎｄｉａｇｒａｍｏｆｅｄｇｅｃｏｕｐｌｅｄｓｕｒｆａｃｅ

ｍｉｃｒｏｓｔｒｉｐ
　
边沿耦合表面微带线是一种布置于 ＰＣＢ板表

面的传输线。微带线有２种传输模式：奇模传输和
偶模传输。由于ＬＶＤＳ总线采用差分形式，因此，本
传感器涉及的边沿耦合表面微带线采用奇模传输方

法。图４为边沿耦合表面微带线的剖面图，其中 ｗ
表示微带线的宽度，ｓ表示微带线的间距，ｔ表示微
带线铜箔的厚度，ｈ表示微带线基底材料玻璃纤维
ＦＲ４的厚度。

根据美国国家半导体公司公司 ＬＶＤＳ总线用户
手册的规定，奇模传输边沿耦合表面微带线的近似

设计公式为

ＺＤＩＦＦ，ｍ≈２Ｚ０，ｍ（１－０４８ｅ
－０９６ｓｈ） （１）

其中　Ｚ０，ｍ≈
６０

０４７５εｒ槡 ＋０６７
ｌｎ ４ｈ
０６７（０８ｗ＋ｔ）

（２）
式中　ＺＤＩＦＦ，ｍ———边沿耦合表面微带线的差分阻抗

Ｚ０，ｍ———边沿耦合表面微带线的特征阻抗
鉴于 ＬＶＤＳ总线的标准阻抗为 １００Ω，而

式（１）、（２）中除传输线宽度 ｗ、传输线间距 ｓ未知
外，其余参数均已知。可以通过最优化方法求解最

佳的传输线宽度ｗ和间距ｓ。构建目标函数求解边
沿耦合表面微带线的宽度和间距，即

ｍｉｎＪ（ｓ，ｗ）＝（ＺＤＩＦＦ，ｍ（ｓ，ｗ）－１００）
２

ｓ．ｔ．ｓ、ｗ≥{ ０１
（３）

式中的约束条件表明差分传输线的线宽和间距的最

小值为０１ｍｍ，这主要是由电路板加工厂的加工能
力决定的。将式（１）、（２）代入式（３）得到

ｍｉｎＪ（ｓ，ｗ）＝

[　 １２０ｌｎ ４ｈ
０６７（０８ｗ＋ｔ (） １－０４８ｅ－０９６

ｓ )ｈ

０４７５εｒ槡 ＋０６７ ]－１００

２

ｓ．ｔ．ｓ、ｗ≥













０１
（４）

显然式（４）是一个带约束条件的非线性最小二
乘优化问题。由于式（４）形式复杂，为方便起见，将
有关常数（按照厚度１６ｍｍ的２层 ＰＣＢ的常规工
艺ｔ＝００１８ｍｍ、ｈ＝１５５ｍｍ、εｒ＝４３）代入其中再
用遗传算法［２９］求解最优的线宽ｗ和间距ｓ。

图５为目标函数式（４）的等高线图和遗传算法
求解的结果，其中“＋”位置为边沿耦合表面微带线
最优的宽度 ｗ和间距 ｓ，分别为 ０１７８９ｍｍ和
０２２３８ｍｍ。与该最优解对应的目标函数值为
１３６×１０－６，即按照最优解和相关常数设计的边沿
耦合表面微带线的差分阻抗与理想阻抗值１００Ω的
绝对误差约为１２×１０－３Ω。实际上，图５等高线
图中部白色条状区域都基本满足工程设计要求，为
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了降低加工难度，降低加工成本，本文选择了“＋”
标注的解。

图５　目标函数与边沿耦合表面微带线宽度ｗ和
间距ｓ的等高线图及其数值解

Ｆｉｇ．５　Ｃｏｎｔｏｕｒｏｆｏｂｊｅｃｔｉｖｅｆｕｎｃｔｉｏｎｖａｒｙｉｎｇｗｉｔｈｗｉｄｔｈａｎｄ
ｓｐａｃｅｏｆｅｄｇｅｃｏｕｐｌｅｄｓｕｒｆａｃｅｍｉｃｒｏｓｔｒｉｐａｎｄｏｎｅｏｆｉｔｓ

ｎｕｍｅｒｉｃａｌｓｏｌｕｔｉｏｎｓ
　
１５　传感器电极设计

根据式（４）求解得到边沿耦合表面微带线最优
线宽和间距，传感器电极的设计图如图 ６所示。
ＤＩＦＦＢＵＳ１用于测量土壤含水率，而ＤＩＦＦＢＵＳ２用于
传输参考信号。ＤＩＦＦＢＵＳ１的总长度为１９２４４ｍｍ，
ＤＩＦＦＢＵＳ２的长度为３６４ｍｍ。

图６　传感器电极
Ｆｉｇ．６　Ｅｌｅｃｔｒｏｄｅｓｏｆｓｅｎｓｏｒ

　

２　试验材料与方法

２１　试验材料与仪器
试验材料包括水、砖红壤土和黄壤土、滴管、量

筒、试管和水杯（上口圆形直径６３ｍｍ，下底圆形直
径５０ｍｍ，高度 ７５ｍｍ）、长柄铁勺、筛网、研钵、托
盘、塑料保鲜袋。试验仪器为深圳安普特电子科技

有限公司 ＡＰＴＢ ４７５Ａ型电子台秤、上海一恒科学
仪器有限公司 ＤＨＧ ９６２０Ａ型电热鼓风恒温干燥
箱、美国安捷伦公司 Ａｇｉｌｅｎｔ３３５２０Ｂ型函数信号发
生器、美国安捷伦公司 Ａｇｉｌｅｎｔ３４４０１Ａ型台式万用
表、美国安捷伦公司 ＡｇｉｌｅｎｔＥ３６３３Ａ型数控直流稳
压电源。

２２　试验方法
２２１　试验前准备

（１）将砖红壤土和黄壤土去除石块杂草等杂质
后分别用研钵碾碎并用筛网过筛。

（２）将处理后的２种土壤样本进行１２ｈ、１０５℃
干燥处理，并将干燥后的土壤样本分别用塑料保鲜

袋密封包装备用。

（３）测定砖红壤土和黄壤土的容重分别为
１１６ｇ／ｃｍ３和１２７ｇ／ｃｍ３。

（４）取１６个水杯，平均分为２组，每组８个水
杯。其中１组标记为“红０”至“红７”，另１组标记
为“黄０”至“黄７”。标记为“红”的水杯将用于盛放
砖红壤土土样。标记为“黄”的水杯将用于盛放黄

壤土土样。杯中土样的含水率将按照水杯标记中的

编号从小到大排列。

（５）取１４支试管，也分为２组，每组７支试管。
用量筒分别量清水注入各组试管中，水量分别为５、
１０、１５、２０、２５、３０、３５ｍＬ。
２２２　试验步骤

（１）取砖红壤土样１３５ｇ放入“红０”至“红７”的
８个水杯中，各水杯土样质量的误差为１ｇ。

（２）取１组７支试管，按照试管中水的体积升
序将试管中的水分别注入标记为“红１”至“红７”的
杯中。

（３）由于注水时，水主要被杯中表层土壤吸收
而结块，向下渗透的时间较长。因此，当注水完毕

后，用长柄铁勺将结块的湿润土块搅碎，使之与其他

干燥土壤混合均匀。然后，将水杯放入塑料袋中并

扎紧封闭，静置１２ｈ，确保整杯土样水分均匀分布。
（４）设置函数信号发生器的输出信号频率，在

不同信号频率下分别对不同质量含水率的土样进行

数据采集，获得传感器输出的信号电压。

（５）将用过的土壤样本再次用称量法，核算试
验用土壤样本的质量含水率。

（６）根据样本质量含水率和土壤容重计算体积
含水率。

黄壤土也按照同样的步骤进行试验，得到不同

信号频率下黄壤土的质量含水率与传感器输出信号

电压的数据。

３　试验数据分析

砖红壤土和黄壤土的试验数据分别列于

表１、２中。传感器输出电压平均增加值是指传感器
输出信号电压减去干燥土壤中传感器的输出信号电

压。表１、２的数据是经过１０次测量的平均值，以减
小传感器与土壤样本空隙对测量结果的影响。由于

传感器中高速比较器 ＴＬＶ３５０２的最大开关频率为
８０ＭＨｚ，因此，试验中输入信号频率的最大值也定
为８０ＭＨｚ。

表１、２的数据表明，当输入传感器的信号频率
为１ＭＨｚ时，传感器输出信号电压对砖红壤土和黄
壤土体积含水率的变化不敏感。此时，对于砖红壤

土而言，当土壤体积含水率在０～２９１０％之间变化
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　　 表１　砖红壤土样本不同体积含水率和输入信号频率下传感器输出电压平均增加值
Ｔａｂ．１　Ａｖｅｒａｇｅｖｏｌｔａｇｅｉｎｃｒｅａｓｅｓｏｆｓｅｎｓｏｒｏｕｔｐｕｔｓｕｎｄｅｒｄｉｆｆｅｒｅｎｔｓｉｇｎａｌｆｒｅｑｕｅｎｃｉｅｓａｎｄｖｏｌｕｍｅｔｒｉｃ

ｗａｔｅｒｃｏｎｔｅｎｔｉｎｌａｔｏｓｏｌｓａｍｐｌｅｓ Ｖ

土壤体积

含水率／％

输入信号频率／ＭＨｚ

１ １０ ２０ ３０ ４０ ５０ ６０ ７０ ８０

０ ０ ０ ０ ０ ０ ０ ０ ０ ０

４１６ ０ ００１ ０ －００１ ００２ ００４ ００５ ００４ ００５

８３１ ０ ００１ －００１ ００１ ００２ ００４ ００５ ００５ ００６

１２４７ ００１ ００１ －００１ ００５ ００７ ０１２ ０１８ ０６１ ０８０

１６６２ ００１ ００５ ００７ ０１２ ０１８ ０９１ １９６ ２０８ ２７４

２０７８ ００２ ００９ ０１６ ０２６ ０３０ １３９ ３０６ ３２０ ３２０

２４９３ ００３ ０２８ ０５６ ０７０ ０９５ １５７ ３２０ ３２０ ３２０

２９１０ ００３ ０３１ ０６２ ０８６ １４４ ２２５ ３２０ ３２０ ３２０

标准差 ００１２８ ０１２７２ ０２６３８ ０３４２１ ０５３３７ ０８７１２ １５４０５ １５２４３ １５５５１

表２　黄壤土样本不同体积含水率和输入信号频率下传感器输出电压平均增加值
Ｔａｂ．２　Ａｖｅｒａｇｅｖｏｌｔａｇｅｉｎｃｒｅａｓｅｓｏｆｓｅｎｓｏｒｏｕｔｐｕｔｓｕｎｄｅｒｄｉｆｆｅｒｅｎｔｓｉｇｎａｌｆｒｅｑｕｅｎｃｉｅｓａｎｄｖｏｌｕｍｅｔｒｉｃｗａｔｅｒ

ｃｏｎｔｅｎｔｉｎｙｅｌｌｏｗｅａｒｔｈｓａｍｐｌｅｓ Ｖ

土壤体积

含水率／％

输入信号频率／ＭＨｚ

１ １０ ２０ ３０ ４０ ５０ ６０ ７０ ８０

０ ０ ０ ０ ０ ０ ０ ０ ０ ０

４５５ ０ ００１ ０ －００１ ００１ ００３ ００６ ００８ ００８

９０９ ０ ００１ －００１ ００１ ００２ ００４ ００５ ００７ ００７

１３６４ ００１ ００１ －００１ ００５ ００５ ０１３ ０３０ ０７１ ０９０

１８１８ ００１ ００５ ００７ ０１２ ０１５ ０７８ １９２ ２７１ ３２０

２２７３ ００２ ００９ ０１６ ０２６ ０３０ １４９ ２５５ ３２０ ３２０

２７２７ ００３ ０２８ ０５６ ０７０ ０８８ ２１１ ３２０ ３２０ ３２０

３１８２ ００３ ０３１ ０６２ ０８６ １２９ ２３６ ３２０ ３２０ ３２０

标准差 ００１２８ ０１２７２ ０２６３８ ０３４２１ ０４８４４ ０９８９２ １４５７０ １５５３７ １５９４８

时，传感器输出信号电压平均增加值仅为００３Ｖ。
当土壤样本变为黄壤土时，也得到类似的结果，当土

壤体积含水率在０～３１８２％之间变化时，传感器输
出信号电压平均增加值仅为００３Ｖ。

当输入信号频率逐渐升高，从１ＭＨｚ升至８０ＭＨｚ，
传感器输出信号的电压变化愈加明显。这可从各测试

信号频率条件下，与不同体积含水率的传感器输出信

号电压的标准差可看出，如图７所示。对于砖红壤土
样本，当测试信号频率从１ＭＨｚ变化至８０ＭＨｚ时，传
感器输出信号电压平均增加值的标准差从００１２８升
至１４５０８。对于黄壤土也有类似的情形，传感器输出
信号电压的标准差从００１２８Ｖ升至１５３７０Ｖ。这表
明在１～８０ＭＨｚ频率范围内，输入信号频率越高，传感
器对土壤含水率的变化越敏感。

　　表１、２中，不论是砖红壤土还是黄壤土，当土壤
体积含水率低于８３１％时，传感器输出信号电压变
化并不显著，电压变化最大值的绝对值仅为８０ｍＶ。这
主要是由于土壤含水率低，土壤接近干燥状态，传感

器上的传输线无法感知土壤中的水分造成的。即，

本文提出的传感器对体积含水率低于８３１％的砖
红壤土和黄壤土含水率的测量误差较大。而

图７　传感器输出信号电压平均增加值标准差与
输入信号频率的关系

Ｆｉｇ．７　Ｒｅｌａｔｉｏｎｓｈｉｐｏｆｓｔａｎｄａｒｄｄｅｖｉａｔｉｏｎｏｆａｖｅｒａｇｅｖｏｌｔａｇｅ
ｉｎｃｒｅａｓｅｓｏｆｓｅｎｓｏｒｏｕｔｐｕｔｓａｎｄｉｎｐｕｔｓｉｇｎａｌｆｒｅｑｕｅｎｃｉｅｓ

　

８３１％土壤体积含水率已处于壤土萎蔫系数附
近［３０］，此时作物会产生永久萎蔫，从而导致减产甚

至绝收，正常的农业生产中一般不会出现这种情况。

因此，本文以８３１％作为传感器测量砖红壤土和黄
壤土体积含水率的下限值。

另外，表１、２中当输入信号频率升至６０ＭＨｚ时，
传感器的输出出现饱和，达到３２０Ｖ。此时，传感
器无法正常工作。导致饱和出现的原因是，此时传
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输线上电磁信号的波长变短，信号对土壤中的水分

非常敏感。土壤含水率微小的变化使得传输线上信

号的延时出现显著变化。

根据表１、２数据，当输入信号频率为５０ＭＨｚ时，
传感器的输出电压增加值最大，且没有出现饱和现

象。以５０ＭＨｚ频率时的数据建立土壤体积含水率
（大于等于８３１％）的预测模型，预测模型的数据和
曲线如图８所示。该拟合曲线为

ｙ＝８６５ｘ＋１００７ （５）
式中　ｘ———传感器输出信号电压

ｙ———土壤体积含水率
该模型的决定系数 Ｒ２＝０９６４２。表３列出了

用式（５）进行土壤含水率测量得到的误差。对于砖
红壤土和黄壤土而言，式（５）模型的最大绝对预测
误差为２４５％。

图８　信号频率为５０ＭＨｚ时传感器对砖红壤土和黄壤土
体积含水率的预测模型

Ｆｉｇ．８　Ｐｒｅｄｉｃｔｉｏｎｍｏｄｅｌｏｆｓｅｎｓｏｒｉｎｌａｔｏｓｏｌａｎｄｙｅｌｌｏｗ
ｅａｒｔｈｓａｍｐｌｅｓｗｈｅｎｉｎｐｕｔｓｉｇｎａｌｆｒｅｑｕｅｎｃｙｗａｓ５０ＭＨｚ

　

４　结束语

设计了一种基于ＬＶＤＳ差分传输线延时检测技

表３　传感器的预测误差
Ｔａｂ．３　Ｐｒｅｄｉｃｔｉｏｎｅｒｒｏｒｓｏｆｓｅｎｓｏｒ ％

土壤体积含水率 土壤含水率预测值 绝对预测误差

８３１ １０４２ ２１１

９０９ １０４２ １３３

１２４７ １１１１ １３６

１３６４ １１１９ ２４５

１６６２ １７９４ １３２

１８１８ １６８２ １３６

２０７８ ２２０９ １３１

２２７３ ２２９６ ０２３

２４９３ ２３６５ １２８

２７２７ ２８３２ １０５

２９１０ ２９５３ ０４３

３１８２ ３０４８ １３４

术的土壤含水率传感器。该传感器将１路单极性高
频信号分路为２路 ＬＶＤＳ差分信号，这２路差分信
号通过不同的路径传输至 ＬＶＤＳ总线接收端。１路
用于测量土壤含水率，另１路作为参考信号直接送
往ＬＶＤＳ总线接收端。通过比较２路信号的延时估
算土壤中的含水率。为了对 ＬＶＤＳ总线在 ＰＣＢ板
的布置进行优化计算，构建了 ＬＶＤＳ总线线宽和间
距与传输线阻抗的最优化计算数学模型，并利用遗

传算法对该问题进行了求解，确定了 ＬＶＤＳ总线在
１６ｍｍ厚的玻璃纤维 ＰＣＢ板上的最优线宽和线间
距。依据该参数设计的传感器在砖红壤土和黄壤土

样本试验表明，当土壤体积含水率大于等于

８３１％、高频信号工作频率为５０ＭＨｚ时，传感器输
出电压与土壤体积含水率预测模型为 ｙ＝８６５ｘ＋
１００７，预测模型的决定系数Ｒ２为０９６４２，绝对预测
误差小于等于２４５％。
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