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大垄玉米原茬地免耕播种机防堵装置设计与优化试验
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（东北农业大学工程学院，哈尔滨 １５００３０）

摘要：为解决北方寒区玉米机收秸秆粉碎覆盖大垄原茬地免耕播种时易发生堵塞及地温回升较慢的问题，设计了

一种大垄玉米原茬地免耕播种机的防堵装置。通过理论分析，设计了防堵装置关键部件，初步得到了该装置的结

构和作业参数。应用三因素三水平正交试验方法和模糊综合评价分析法，以机组作业速度、清秸刀齿总成转速、清

秸刀齿总成回转轴垂直面与机具前进方向的夹角为试验因素，以根茬清除率、秸秆清除率、防堵装置当量功耗为评

价指标，对影响防堵装置性能的结构与作业参数进行了试验与优化研究。结果表明：在试验条件和试验因素水平

范围内，影响多目标函数的参数优化组合为机组作业速度５４ｋｍ／ｈ、清秸刀齿总成转速４４０ｒ／ｍｉｎ、清秸刀齿总成回

转轴垂直面与机具前进方向的夹角 ２０°，此时，根茬清除率为 ９３９４％，秸秆清除率为 ９５３９％，防堵装置当量功耗

为 ４３６ｋＷ，土壤扰动量为 ３１９％。
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０　引言

保护性耕作技术可减少土壤风蚀、水蚀，提高土

壤肥力，避免秸秆焚烧，缓解生态环境压力，是实现

农业可持续发展的一项重要举措
［１］
。该技术要求

将秋季收获后的秸秆还田，春季在原茬地上直接进

行开沟、施肥、播种、覆土镇压等作业
［２－５］

。由于高

产品种结合新技术的推广，玉米大垄双行种植模式

应运而生，该种植模式能增加田间通风、透光性，可

大大提升单位面积的玉米产量
［６］
。将保护性耕作

技术和大垄双行种植模式相结合，可避免因垄台宽

度过小而导致的机具垄上播种稳定性差的问题，进

一步提高播种质量
［７－８］

。

免耕播种是保护性耕作技术的核心，防堵是免

耕播种的关键
［９］
。目前，常用的防堵装置可分为主

动 式 和 被 动 式 两 类。 被 动 式 防 堵 装 置 如

ＫＡＲＡＹＥＬ［１０］设计的翼铲、双圆盘组合式防堵装置，
ＣＨＥＮ等［１１］

设计的偏置式分草双圆盘，ＳＨＡＲＩＰＯＶ
等

［１２］
通过传感器识别地表信息控制滑靴式分草开

沟器动态防堵，林静等
［１３］
设计的阿基米德螺线型缺

口圆盘刀。这类防堵装置结构简单，在一定条件下

有良好的防堵效果，当大量秸秆覆盖地表时，易发生

堵塞现象。主动式防堵装置如 ＭＡＴＩＮ等［１４］
设计的

带状粉碎旋耕装置，张军昌等
［９］
设计的立轴旋转式

秸秆粉碎装置，蒋金琳等
［１５］
设计的双刀盘动力破茬

装置，李复辉等
［１６］
设计的灭茬刀、旋耕刀组合式秸

秆粉碎还田装置。这类防堵装置防堵效果好，但存

在土壤扰动量大、功率消耗大等问题，且由于土壤与

秸秆混合，影响种子与土壤接触，降低出苗率。针对

大垄玉米原茬地免耕播种作业，王庆杰等
［７］
采用宽

窄行交替休闲种植方式，通过旋转式缺口圆盘刀切

茬装置，在大垄上进行原茬错茬免耕播种作业；贾洪

雷等
［１７］
设计的组合刀片式被动切茬装置，作业时只

切断秸秆不处理根茬，适用于行间互作和宽窄行交

替休闲２种免耕播种作业模式。此种免耕播种作业
方式土壤扰动量小，可有效减少堵塞，但错行作业

难度大，开沟器行走在玉米根茬上时，易造成堵塞

现象
［１８］
。陈海涛等

［１９］
设计的 ２ＢＭＦＪ系列免耕精

量播种机，采用残茬侧向抛出的防堵方式，适用于

各种作物残茬和各种状态原茬地，防堵效果好，解

决了上述主动式防堵装置存在的土壤扰动量大、

功率消耗大等问题，不过该机具在北方寒地播种

作业后，覆盖在播种带上的残茬阻碍阳光射入，影

响地温回升速度
［２０－２１］

。

本研究旨在设计一种适合北方寒地大垄玉米原

茬地的免耕播种机防堵装置，以有效解决在免耕播

种作业时残茬堵塞及可能造成地温回升较慢的问

题，通过理论分析和正交试验优化设计方法，探究该

防堵装置的结构和作业参数优化组合。

１　结构与工作原理

１１　防堵装置结构
由机架、传动链、挡秸板、上传动系统、下传动系

统、主变速箱、清秸刀齿总成（以下简称刀齿总成）、

联轴器、地轮等构成主动式防堵装置，如图 １所示，
将其中由挡秸板、滚筒焊合、刀鞘、清秸刀齿、带座轴

承组成的针对一条大垄作业部件称为该防堵装置的

清秸单元组，如图 ２所示。该防堵装置可与大垄精
量播种单元组、施肥机构、播种施肥传动系统共同组

成一种适用于北方大垄玉米原茬地的免耕播种机。

图 １　防堵装置结构简图

Ｆｉｇ．１　Ｓｔｒｕｃｔｕｒｅｄｉａｇｒａｍｏｆａｎｔｉｂｌｏｃｋｉｎｇｍｅｃｈａｎｉｓｍ
１．机架　２．传动链　３．挡秸板　４．上传动系统　５．下传动系统

６．主变速箱　７．刀齿总成　８．联轴器　９．地轮
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图 ２　清秸单元组结构简图

Ｆｉｇ．２　Ｓｔｒｕｃｔｕｒｅｄｉａｇｒａｍｏｆｃｌｅａｎｉｎｇｕｎｉｔｃｏｍｂｉｎａｔｉｏｎ
１．挡秸板　２．滚筒焊合　３．刀鞘　４．清秸刀齿　５．带座轴承

　

１２　工作原理
该装置采用三点悬挂与拖拉机挂接，机组作业

时由拖拉机提供牵引力和旋转动力。主变速箱输出

的动力通过传动链、上传动系统、下传动系统、联轴

器传递给４个刀齿总成，驱动刀齿总成旋转，其上固
装的清秸刀齿对播种带内的玉米残茬进行循环打

击，使玉米残茬沿清秸刀齿出土点绝对运动轨迹的

切线方向运动，在接触到该刀齿总成对应的挡秸板

后落在两相邻大垄之间的垄沟内，进而在大垄上形

成与大垄精量播种单元组对应的双行播种带，以保

证播种机作业时开沟器、覆土镇压器的顺利通过。

在机架两侧装配地轮，通过调节其高度来控制清秸

刀齿的入土作业深度，并由其实现整个防堵装置随

地表进行自动仿形作业。播种作业时地轮行走在大

垄垄沟内，大垄精量播种单元组行走在大垄清洁播

种带上，机具垄上播种稳定性高。播种作业后残茬

覆盖在垄沟内，实现蓄水保墒、培肥地力等功效，避

免了因残茬阻碍阳光射入导致的播种带上地温回升

较慢现象。

２　防堵装置关键部件设计

为了保证清秸质量，清秸刀齿入土深度要大于

玉米根茬主根深度
［２２－２３］

，针对北方玉米根茬特性，

设定清秸刀齿入土深度 ｈ为 ５５ｍｍ。查阅资料，可
知刀齿总成上清秸刀齿数在 ９～１６范围内［１９，２４］

，考

虑到该防堵装置的结构限制，设定刀齿总成上刀齿

排数 ｅ为 ２，单排刀齿包含清秸刀齿数 ｚ为 ５，刀齿
总成上清秸刀齿的排列方式如图 ３所示，１０个清秸
刀齿间轴向间角均为３６°。
２１　切土间距的确定

两相邻土壤切痕之间的法向距离即为切土间距

ｄ，切土间距 ｄ是影响免耕播种机防堵效果的重要指
标。为减小刀齿总成在作业过程中的冲击载荷，需

要各理论切土间距相等。

刀齿总成上每相邻两清秸刀齿切茬时间间隔

图 ３　刀齿总成结构简图

Ｆｉｇ．３　Ｓｔｒｕｃｔｕｒｅｄｉａｇｒａｍｏｆｂｌａｄｅａｓｓｅｍｂｌｙ
　
内，机具进距为

Ｊ１＝
ｖ０×１０

５

６ｎｅｚ
（１）

式中　ｖ０———机组作业速度，ｋｍ／ｈ
ｎ———刀齿总成转速，ｒ／ｍｉｎ

单排刀齿上相邻两清秸刀齿切茬时间间隔内，

机具进距为

Ｊ２＝
ｖ０×１０

５

６ｎｚ
（２）

欲使各理论切土间距相等，需满足条件

Ｌ－Ｊ１＝ｒＪ２±Ｊ１　（ｒ＝１，２，３，…） （３）
式中　Ｌ———相邻两排刀齿间的距离，ｍｍ

ｒ———排距系数
对清秸单体回转作业速度特性分析可知，当清

秸刀齿回转作业运动至最低点时，清秸刀齿尖点绝

对速度 ｖａ方向和土壤切痕方向吻合。如图 ４所示，

图 ４　清秸刀齿尖点速度分析简图

Ｆｉｇ．４　Ｄｉａｇｒａｍｏｆｖｅｌｏｃｉｔｙａｎａｌｙｓｉｓｏｆｃｌｅａｎｉｎｇｂｌａｄｅ
　
对此时清秸刀齿尖点运动速度进行分析，得到其沿

ｘ轴方向及 ｙ轴方向的速度分量为
ｖｘ＝ｖａｓｉｎγ＝ｖｒｓｉｎα＝１２ｎπＲｓｉｎα×１０

－５

ｖｙ＝ｖａｃｏｓγ＝ｖｒｃｏｓα－ｖ０＝１２ｎπＲｃｏｓα×１０
－５－ｖ{

０

（４）
式中　ｖｘ———清秸刀齿尖点绝对速度沿 ｘ轴方向分

量，ｋｍ／ｈ
ｖｙ———清秸刀齿尖点绝对速度沿 ｙ轴方向分

量，ｋｍ／ｈ
ｖｒ———清秸刀齿尖点相对速度，ｋｍ／ｈ
γ———清秸刀齿尖点绝对速度方向与机具前

进方向反向夹角，（°）
α———清秸刀齿尖点相对速度方向与机具前

进方向反向夹角，（°）
Ｒ———刀齿总成回转半径，ｍｍ

γ和土壤切痕与机具前进方向夹角 β大小相
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等。因此，β为

β＝γ＝ａｒｃｔａｎ
ｖｘ
ｖｙ
＝

ａｒｃｔａｎ １２ｎπＲｓｉｎα×１０－５

１２ｎπＲｃｏｓα×１０－５－ｖ０
（５）

切土间距 ｄ过大会导致玉米根茬从两相邻切痕
之间漏过。为了保证清秸质量，要求切土间距 ｄ要
小于玉米根部茎秆直径

［２５］
。田间实测玉米根部茎

秆直 径 并 做 统 计分析，得出其服从 正 态 分 布

Ｎ（３４１，６３５０４），根据“３σ”法则，最小直径为
２６５４ｍｍ。如图５ａ所示，切土间距 ｄ满足

ｄ＝Ｊ１ｓｉｎβ＜２６５４ｍｍ （６）

图 ５　工作原理图

Ｆｉｇ．５　Ｆｕｎｃｔｉｏｎａｌｄｉａｇｒａｍｓ
　
２２　播种单元组通过性分析与相关参数设计

针对大垄精量播种单元组，可通过更换双行大

豆排种器和单行玉米排种器来实现在大垄玉米原茬

地上进行大豆垄上四行、玉米垄上双行免耕播种作

业。双行大豆排种器比单行玉米排种器所需要的播

种带宽度大，因此对装配双行大豆排种器的大垄精

量播种单元组进行通过性分析。如图 ５所示，为保
证开沟器、覆土盘、镇压器的顺利通过

［２６］
，要求沿机

具前进方向的清洁带宽 Ｓ大于等于１７０ｍｍ。
单排清秸刀齿沿机具前进方向的清洁带宽为

Ｓ１＝２ｓｉｎθ Ｒ２－（Ｒ－ｈ）槡
２

（７）
沿机具前进方向刀齿总成的清洁带宽为

Ｓ＝Ｌｃｏｓθ＋Ｓ１≥１７０ｍｍ （８）
清秸刀齿尖点相对速度方向与机具前进方向反

向夹角 α和刀齿总成回转轴垂直面与机具前进方
向的夹角（以下简称夹角）θ大小相等。因机具的作
业原理和结构限制，确定夹角 θ的变化范围为
２０°～３０°，确定机组作业速度（以下简称作业速度）
ｖ０的变化范围为３６～７２ｋｍ／ｈ。

联立式（１）～（８），得到防堵装置的部分结构和
作业参数

Ｌ＝５０ｍｍ或 Ｌ＝１００ｍｍ
Ｒ≥３２１５１ｍｍ
ｎ≥{ ２７５５６ｒ／ｍｉｎ

（９）

因此，初步设定相邻两排刀齿间距 Ｌ为 ５０ｍｍ，
刀齿总成回转半径 Ｒ为３３０ｍｍ。

由上分析可知，作业速度 ｖ０、刀齿总成转速 ｎ、
夹角 θ等因素都对防堵装置的作业效果有重要影
响。因此，满足农艺和机具设计要求前提下，应找到

防堵装置的最佳结构和作业参数组合。

３　参数优化试验

３１　试验条件
试验于２０１７年 １０月 ２２日在哈尔滨向阳农场

进行，试验地块为机收后玉米原茬地，如图 ６所示。
土壤硬度２６３ｋｇ／ｃｍ２，土壤湿度 ３０１％，玉米秸秆
覆盖量１２５３ｋｇ／ｍ２，清秸刀齿入土深度５５ｍｍ。

图 ６　田间试验

Ｆｉｇ．６　Ｆｉｅｌｄｔｅｓｔ
　
３２　试验仪器及设备

约翰迪尔３５４型拖拉机、ＪＭ５９３７Ａ动态信号测
试系统、ＪＮＮＴ ０型应变式扭矩传感器、ＳＦＺ００１型
应变式拉力传感器、ＳＺ ３型土壤硬度计、ＳＵ ＬＢ
型土壤水分测定仪、艾德堡数字电子数显推拉力

计、乐祺 Ｃ１００００１型电子秤、数码摄像机、卷尺等。
ＪＮＮＴ ０型应变式扭矩传感器由法兰盘与主变速
箱动力输入轴串联连接，测试 ４个刀齿总成的扭
矩和；ＳＦＺ００１型应变式拉力传感器嵌入其保护架
中，通过螺栓分别与该防堵装置的 ３个悬挂点连
接，工作方向与机组作业方向相同

［１９］
。试验过程

中，各传感器将采集到的数据传输到 ＪＭ５９３７Ａ型
数据采集仪，并汇总至计算机中进行数据处理和

分析。

３３　试验方法
应用 ＤｅｓｉｇｎＥｘｐｅｒｔ６０１０，采用三因素三水平

正交试验方法。以作业速度、刀齿总成转速、夹角为

试验因素，以根茬清除率、秸秆清除率、防堵装置当

量功耗（以下简称当量功耗）为评价指标，共实施 ９
组试验。

因素水平的确定方法参照文献［１６］并结合
式（５）、（９），试验因素水平如表 １所示，试验方案如
表２所示（Ａ、Ｂ、Ｃ分别为作业速度、刀齿总成转速、
夹角的水平值）。

各试验指标测试方法如下：
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表 １　试验因素水平

Ｔａｂ．１　Ｆａｃｔｏｒｓｌｅｖｅｌｓｉｎｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔｓ

水平

因素

作业速度

ｘ１／（ｋｍ·ｈ
－１）

刀齿总成转速

ｘ２／（ｒ·ｍｉｎ
－１）

夹角

ｘ３／（°）

１ ３６ ２８０ ２０

２ ５４ ３６０ ２５

３ ７２ ４４０ ３０

表 ２　试验方案与结果

Ｔａｂ．２　Ｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔｌａｙｏｕｔａｎｄｒｅｓｕｌｔｓ

序号 Ａ Ｂ Ｃ
根茬清

除率／％

秸秆清

除率／％

当量功

耗／ｋＷ

１ １ １ １ ９２８１ ９３３１ １９１
２ １ ２ ２ ９４０３ ９４７３ ３１３
３ １ ３ ３ ９３２３ ９４４８ ３９８
４ ２ １ ２ ９２０９ ９２４８ ２０７
５ ２ ２ ３ ９２４８ ９３２２ ３７５
６ ２ ３ １ ９３９４ ９５３９ ４３６
７ ３ １ ３ ８９１３ ９０３１ ３４７
８ ３ ２ １ ９１７９ ９３５４ ５２４
９ ３ ３ ２ ９２４２ ９３３３ ５８２

　　（１）根茬清除率
试验前，选取 １０个测试框测量根茬数量，取算

术平均值为根茬残留量 Ｏ１。试验后，在有效清扫区
域内选取１０个测试框测量根茬数量，取算术平均值
为根茬剩余量 Ｏ２，根茬清除率 Ｙ１

［２７］
为

Ｙ１＝
Ｏ１－Ｏ２
Ｏ１

×１００％ （１０）

（２）秸秆清除率
试验前，选取 １０个测试框测量秸秆量，取算术

平均值为秸秆残留量 Ｄ１。试验后，在有效清扫区域
内选取１０个测试框测量秸秆量，取算术平均值为秸
秆剩余量 Ｄ２，秸秆清除率 Ｙ２

［２７］
为

Ｙ２＝
Ｄ１－Ｄ２
Ｄ１

×１００％ （１１）

　　（３）当量功耗
田间测试中，通过应变式扭矩传感器、应变式拉

力传感器分别测量该装置所需的牵引力、扭矩，当量

功耗 Ｙ３为

Ｙ３＝
Ｍｎ＋Ｆ０ｖ０
４

（１２）

式中　Ｍ———应变式扭矩传感器所测扭矩，Ｎ·ｍ
Ｆ０———３个应变式拉力传感器所测牵引力之

和，Ｎ
３４　试验结果与分析

试验结果如表２所示，方差、极差分析如表 ３、４
所示。

表 ３　方差分析

Ｔａｂ．３　Ｖａｒｉａｎｃｅａｎａｌｙｓｉｓ

指标 来源 平方和 自由度 均方 Ｆ Ｐ

Ａ ８２７ ２ ４１４ １０１６９ ０００９７

Ｂ ５６５ ２ ２８２ ６９３９ ００１４２

根茬清除率 Ｃ ３０４ ２ １５２ ３７３９ ００２６０

误差 ００８１ ２ ００４１

总和 １７０４ ８

Ａ ５０９ ２ ２５５ ６２０１ ００１５９

Ｂ ９１５ ２ ４５８ １１１４２ ０００８９

秸秆清除率 Ｃ ３０２ ２ １５１ ３６７６ ００２６５

误差 ００８２ ２ ００４１

总和 １７３５ ８

Ａ ５６３ ２ ２８１ １２１８８ ０００８１

Ｂ ７８９ ２ ３９４ １７０９１ ０００５８

当量功耗 Ｃ ００４１ ２ ００２０ ０８９ ０５２９８

误差 ００４６ ２ ００２３

总和 １３６０ ８

　　注：Ｐ＜００１（极显著），００１＜Ｐ＜００５（显著），Ｐ＞００５（不显

著），下同。

　　如表３、４所示，对根茬清除率的各因素水平进
行分析，得出作业速度影响极显著（Ｐ＜００１），刀齿
　　

表 ４　极差分析

Ｔａｂ．４　Ｒａｎｇｅａｎａｌｙｓｉｓ

指标 根茬清除率 秸秆清除率 当量功耗

来源 Ａ Ｂ Ｃ Ａ Ｂ Ｃ Ａ Ｂ Ｃ

ｋ１ ９３３５７ ９１３４３ ９２８４７ ９４１７３ ９２０３３ ９４０８０ ３００７ ２４８３ ３８３７

ｋ２ ９２８３７ ９２７６７ ９２８４７ ９３６９７ ９３８３０ ９３５１３ ３３９３ ４０４０ ３６７３

ｋ３ ９１１１３ ９３１９７ ９１６１３ ９２３９３ ９４４００ ９２６７０ ４８４３ ４７２０ ３７３３

Ｒ ２２４４ １８５４ １２３４ １７８０ ２３６７ １４１０ １８３６ ２２３７ ０１６４

优化水平 Ａ１ Ｂ３ Ｃ１、Ｃ２ Ａ１ Ｂ３ Ｃ１ Ａ１ Ｂ１ Ｃ２
优化组合 Ａ１Ｂ３Ｃ１　Ａ１Ｂ３Ｃ２ Ａ１Ｂ３Ｃ１ Ａ１Ｂ１Ｃ２

总成转速和夹角两因素影响显著 （００１＜Ｐ＜
００５），主次顺序为：作业速度、刀齿总成转速、夹
角，较优组合为 Ａ１Ｂ３Ｃ１或 Ａ１Ｂ３Ｃ２；对秸秆清除率的
各因素水平进行分析，得出刀齿总成转速影响极显

著（Ｐ＜００１），作业速度和夹角两因素影响显著
（００１＜Ｐ＜００５），主次顺序为：刀齿总成转速、作
业速度、夹角，较优组合为 Ａ１Ｂ３Ｃ１；对当量功耗的各
因素水平进行分析，得出作业速度和刀齿总成转速
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两因素影响极显著（Ｐ＜００１），夹角影响不显著
（Ｐ＞００５），主次顺序为：刀齿总成转速、作业速度、
夹角，较优组合为 Ａ１Ｂ１Ｃ２。
３５　模糊综合评价分析

由于作业速度、刀齿总成转速、夹角对根茬清除

率、秸秆清除率、当量功耗产生影响的主次顺序不

同，分别针对３项评价指标进行分析得出较优水平
组合也各不相同，采用模糊综合评价方法对试验结

果进行分析处理
［２８－３０］

，得出试验范围内的最优水平

组合。

该防堵装置是大垄玉米原茬地免耕播种机的关

键部件，为提高工作效率，在模糊综合评价分析时，

设置作业速度 Ａ为评价指标。因此，以根茬清除率
Ｙ１、秸秆清除率 Ｙ２、作业速度 Ａ、当量功耗 Ｙ３为评价
指标集，正交试验的９组试验数据为评价对象集，其
中 Ｙ１、Ｙ２、Ａ为偏大型指标，Ｙ３为偏小型指标，评价指
标集中４项指标的隶属度 ｒ１ｎ、ｒ２ｎ、ｒ３ｎ、ｒ４ｎ分别为

ｒ１ｎ＝
Ｙ１ｎ－ｍｉｎ（Ｙ１ｎ）

ｍａｘ（Ｙ１ｎ）－ｍｉｎ（Ｙ１ｎ）
　（ｎ＝１，２，…，９）

（１３）

ｒ２ｎ＝
Ｙ２ｎ－ｍｉｎ（Ｙ２ｎ）

ｍａｘ（Ｙ２ｎ）－ｍｉｎ（Ｙ２ｎ）
　（ｎ＝１，２，…，９）

（１４）

ｒ３ｎ＝
Ａｎ－ｍｉｎ（Ａｎ）

ｍａｘ（Ａｎ）－ｍｉｎ（Ａｎ）
　（ｎ＝１，２，…，９）

（１５）

ｒ４ｎ＝
ｍａｘ（Ｙ３ｎ）－Ｙ３ｎ

ｍａｘ（Ｙ３ｎ）－ｍｉｎ（Ｙ３ｎ）
　（ｎ＝１，２，…，９）

（１６）
隶属函数 Ｒ为

Ｒ＝

ｒ１１ ｒ１２ … ｒ１９
ｒ２１ ｒ２２ … ｒ２９
ｒ３１ ｒ３２ … ｒ３９
ｒ４１ ｒ４２ … ｒ













４９

（１７）

该防堵装置的主要任务是将播种带上的残茬清

理干净，要在保证根茬清除率、秸秆清除率的基础

上，提高作业速度，降低功耗。因此，本试验确定根

茬清除率、秸秆清除率、作业速度、当量功耗的权重

分别为０４、０３、０２、０１，即权重分配集 Ｐ＝（０４，
０３，０２，０１）。模糊综合评价值 Ｔ为［３１－３３］

Ｔ＝ＰＲ＝［ｔ１　ｔ２　…　ｔ９］ （１８）
指标隶属度和模糊综合评价值如表５所示。
对模糊综合评价值分别进行方差、极差分析，分

析结果如表６、７所示。由分析结果可知，作业速度、
刀齿总成转速、夹角影响极显著（Ｐ＜００１），主次顺

表 ５　模糊综合评价结果

Ｔａｂ．５　Ｒｅｓｕｌｔｓｏｆｆｕｚｚｙｃｏｍｐｒｅｈｅｎｓｉｖｅｅｖａｌｕａｔｉｏｎ

试验

号

指标隶属度

ｒ１ｎ ｒ２ｎ ｒ３ｎ ｒ４ｎ

模糊综合

评价值

ｔｎ
１ ０７５１ ０５９１ ０００１ １０００ ０５６２

２ １０００ ０８７０ ０００１ ０６８８ ０７１７

３ ０８３７ ０８２１ ０００１ ０４７１ ０６２６

４ ０６０４ ０４２７ ０５００ ０９５９ ０５４８

５ ０６８４ ０５７３ ０５００ ０５２９ ０５８７

６ ０９８２ １０００ ０５００ ０３７３ ０８３２

７ ０００１ ０００１ １０００ ０６０１ ０２６０

８ ０５４３ ０６３６ １０００ ０１４８ ０６３２

９ ０６７１ ０５９４ １０００ ０００１ ０６３９

表 ６　模糊综合评价法方差分析

Ｔａｂ．６　Ｖａｒｉａｎｃｅａｎａｌｙｓｉｓｏｆｆｕｚｚｙｃｏｍｐｒｅｈｅｎｓｉｖｅｅｖａｌｕａｔｉｏｎ

来源 平方和 自由度 均方 Ｆ Ｐ

Ａ ００３７ ２ ００１９ ４３１２９ ０００２３

Ｂ ００９７ ２ ００４９ １１３０２４ ００００９

Ｃ ００５６ ２ ００２８ ６５４３３ ０００１５

误差 ８６×１０－５ ２ ４３×１０－５

总和 ０１９０ ８

表 ７　模糊综合评价法极差分析

Ｔａｂ．７　Ｒａｎｇｅａｎａｌｙｓｉｓｏｆｆｕｚｚｙｃｏｍｐｒｅｈｅｎｓｉｖｅｅｖａｌｕａｔｉｏｎ

指标 Ａ Ｂ Ｃ

ｋ１ ０６３５ ０４５７ ０６７５

ｋ２ ０６５６ ０６４５ ０６３５

ｋ３ ０５１０ ０６９９ ０４９１

Ｒ ０１４６ ０２４２ ０１８４

因素主次 Ｂ＞Ｃ＞Ａ

最优组合 Ａ２Ｂ３Ｃ１

序为：刀齿总成转速、夹角、作业速度，该大垄玉米原

茬地免耕播种机防堵装置最优参数组合为 Ａ２Ｂ３Ｃ１，
即作业速度 ５４ｋｍ／ｈ、刀齿总成转速 ４４０ｒ／ｍｉｎ、夹
角２０°。
３６　优化结果验证

按照模糊综合评价分析得出的最优参数组合进

行田间验证试验，试验重复５次取均值，结果为根茬
清除率为 ９３９４％，秸秆清除率为 ９５３９％，当量功
耗为４３６ｋＷ，３项评价指标与优化结果相吻合，优
化结果可信。

４　田间性能试验

４１　试验条件
将该防堵装置与大垄精量播种单元组配合在哈

尔滨向阳农场进行性能试验，试验地块为机收后玉

米原 茬 地，土 壤 硬 度 ２５１ｋｇ／ｃｍ２，土 壤 湿 度
３３６％，玉米秸秆覆盖量 １５７１ｋｇ／ｍ２，清秸刀齿入
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土深度５５ｍｍ，作业速度 ５４ｋｍ／ｈ、刀齿总成转速
４４０ｒ／ｍｉｎ、夹角２０°。
４２　试验方法

（１）机组通过性
机组通过性按照 ＮＹ／Ｔ１７６８—２００９《免耕播种

机 质量评价技术规范》进行测定。

（２）土壤扰动量
免耕播种作业时减少动土量，能够蓄水保墒，减

少拖拉机动力消耗，因此保护性耕作要求减少土壤

扰动。土壤扰动量计算式
［３４］
为

η＝
２Ｓ２
Ｗ１＋Ｗ２

×１００％ （１９）

式中　η———土壤扰动量，％
Ｓ２———实际清洁带宽，ｍｍ
Ｗ１———大垄垄上相邻两行行距，ｍｍ
Ｗ２———垄沟两侧相邻两行行距，ｍｍ

根据北方大垄双行作业模式的特点，取 Ｗ１为
４００ｍｍ，Ｗ２为７００ｍｍ。

（３）秸秆覆盖率
秸秆覆盖率按照 ＧＢ／Ｔ２０８６５—２００７《免耕施肥

播种机》进行测定。

４３　试验结果与分析
机组通过性、土壤扰动量及秸秆覆盖率测定结

果如表８所示。
由表８可知，机组通过性良好，没有发生堵塞现

象。土壤扰动量为３１９％，满足保护性耕作相关技
术要求

［３５］
。作业后，播种带内的秸秆覆盖率为

１３４％，较作业前降低了 ８３５４％，有利于提高免耕
播种作业质量，且避免了因阻碍阳光射入导致的播

种带上地温回升较慢现象；非播种带内秸秆覆盖率

高达 ９６６％，较作业前升高了 ９５２％，可实现蓄水
保墒、培肥地力等功效。

表 ８　田间性能试验结果

Ｔａｂ．８　Ｒｅｓｕｌｔｓｏｆｆｉｅｌｄｐｅｒｆｏｒｍａｎｃｅｔｅｓｔ ％

序号
机组

通过性

土壤

扰动

量

秸秆覆盖率

播种带内 非播种带内

作业前 作业后 作业前 作业后

１ 无堵塞 ３２３ ８３ １５ ８７ ９６

２ 无堵塞 ３０７ ７９ １６ ９０ ９８

３ 无堵塞 ３１８ ８４ １２ ８５ ９６

４ 无堵塞 ３３２ ８１ １３ ９１ ９７

５ 无堵塞 ３１５ ８０ １１ ８８ ９６

均值 ３１９ ８１４ １３４ ８８２ ９６６

５　结论

（１）在 土 壤 硬 度 ２６３ｋｇ／ｃｍ２、土 壤 湿 度
３０１％、秸秆覆盖量１２５３ｋｇ／ｍ２的机收后大垄玉米
原茬地上，清秸刀齿入土深度５５ｍｍ，大垄玉米原茬
地免耕播种机防堵装置的最佳结构与作业参数组合

为：作业速度５４ｋｍ／ｈ、刀齿总成转速４４０ｒ／ｍｉｎ、夹
角２０°。在此条件下，根茬清除率为 ９３９４％，秸秆
清除率为 ９５３９％，当量功耗为 ４３６ｋＷ，土壤扰动
量为３１９％。

（２）所设计的 １１０ｃｍ大垄玉米原茬地免耕播
种机主动式防堵装置可有效清洁种床残茬至垄

沟，从而解决北方寒区玉米机收大垄原茬地在免

耕播种作业时残茬堵塞和播种带上地温回升较慢

的问题。
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２２　潘茹京．玉米根茬和土壤相互作用的力学特性研究［Ｄ］．长春：吉林大学，２０１２．
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２９　吕金庆，杨颖，李紫辉，等．舀勺式马铃薯播种机排种器的设计与试验［Ｊ］．农业工程学报，２０１６，３２（１６）：１７－２５．
ＬＪｉｎｑｉｎｇ，ＹＡＮＧＹｉｎｇ，ＬＩＺｉｈｕｉ，ｅｔａｌ．Ｄｅｓｉｇｎａｎｄｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔｏｆｃｕｐｂｅｌｔｔｙｐｅｐｏｔａｔｏｓｅｅｄｍｅｔｅｒｉｎｇｄｅｖｉｃｅ［Ｊ］．Ｔｒａｎｓａｃｔｉｏｎｓ
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３０　麻芳兰，何玉林，李尚平，等．甘蔗收获机切割性能的模糊综合评价与优化［Ｊ］．农业机械学报，２００６，３７（１２）：７９－８２．
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Ｃｈｉｎｅｓｅ）

３１　刘环宇，陈海涛，侯磊，等．Ｄ２００型秸秆纤维制取机原料供给系统优化设计与试验［Ｊ／ＯＬ］．农业机械学报，２０１７，４８（３）：
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