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摘要：为了实现小麦生长过程中的实时变量追肥，研究了光谱数据处理策略及目标追肥量的计算模型，开发了基于

近地光谱探测技术的实时变量追肥专家决策系统，结合小麦冠层归一化植被指数（ＮＤＶＩ）、追肥机实际行进速度和

肥料反馈量，双通道独立控制施肥机构的转速和开度，从而实时调整追肥量，实现精准变量追肥。试验结果表明，

专家决策系统的控制精度达到 ９０％以上，可以满足精准追肥的要求；拔节期，变量追肥比定量均匀施肥增施氮肥

２８ｋｇ／ｈｍ２左右；变量施肥有利于改善小麦群体结构，降低产量差异性。
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　　引言

氮是影响小麦生长发育最为活跃的因素，合理

施用氮肥有利于提高小麦的产量和品质
［１－２］

。然

而，目前我国氮肥施用多停留在经验施肥水平上，投

入量逐年增加，利用率却仅为 ３０％ ～５０％，远低于
发达国家的５０％ ～８０％［３］

，氮肥的增产增质特性并

未得到充分发挥，反而造成肥料的浪费和环境污染，

在一些区域已出现水体污染、土壤板结等问题
［４］
。

因此，实施科学的变量氮肥管理是农业可持续发展

的必要措施和亟待解决的问题
［５］
。

国外较早开展有关变量施氮的 研 究 和 应

用
［６－８］

，现已达到较高水平，并有商品化的集成设备

供应市场
［９］
。国内在这一方面的研究起步较晚，现

主要集中在测土配方变量施氮的作业控制
［１０－１１］

、定

位与处方图分析
［１２－１３］

、管理决策系统
［１４－１５］

等方面，

而较少涉及基于实时控制的精准追氮技术研究。因

此，针对我国小麦追氮存在的问题及作业工况，根据

光谱系统监测小麦冠层的归一化植被指数（ＮＤＶＩ），
依托冬小麦精准追氮专家决策系统计算出目标追肥

量，研究设计了冬小麦变量追肥机械
［１６］
，为了提高

该机械的性能，本文研究设计其相配套的专家决策

系统，结合追肥机实时行进速度和肥料反馈量，实时

控制排肥轴电机转速和排肥器开度，实现小区域尿

素的按需施用，达到精准变量追肥的目标。

１　光谱采集与小麦群体分布

１１　小麦种植模式与光谱采集
选取黄河流域与长江流域之间，北纬 ３４°１３′～

３４°２２′、东经１１９°４８′～１１９°５８′的江苏省黄海农场
二分厂地块，该地属于亚热带海洋性季风暖湿气候

带，土壤属盐土类，均为粘壤土，土壤养分含量低。

在黄海农场建立系统的应用示范，具有一定规模和

代表性。

目前，黄海农场基本形成一年两熟耕作制度，农

作物以稻麦轮作为主，基本实现全程机械化生产。

小麦主要采用机械化条播，行距 １７～２０ｃｍ，施用尿
素（２２５ｋｇ／ｈｍ２）和磷酸氢二铵（１５０ｋｇ／ｈｍ２）作为底
肥，拔节期机械化追施氮肥 （尿素，３００ｋｇ／ｈｍ２）。

根据小麦种植拔节期广泛追施氮肥的特点，采

用传统和变量追肥两种方式，进行追氮对比试验。

试验区规划如图 １所示，划分为 ５个作业区，重复
３次，分别为空白对照区 ＣＫ（ＣＫ ０、ＣＫ １、ＣＫ
２）、施用１／３当地常规底肥区 ＦＡ（ＦＡ ０、ＦＡ １、
ＦＡ ２）、施用２／３当地常规底肥区 ＦＢ（ＦＢ ０、ＦＢ
１、ＦＢ ２）、施用当地常规底肥区 ＦＣ（ＦＣ ０、ＦＣ １、

图 １　试验地块规划示意图

Ｆｉｇ．１　Ｓｃｈｅｍａｔｉｃｏｆｔｅｓｔｐｌｏｔｓｐｌａｎｎｉｎｇ
　
ＦＣ ２）以及传统作业区 ＣＰ。传统方式拔节期均匀
增施尿素３００ｋｇ／ｈｍ２。变量施肥方式则利用安装在
横向距离拖拉机前鼻翼 １２ｍ、纵向距离作物冠层
０８ｍ处的固定装置上 ６个光谱传感器 （美国
Ｔｒｉｍｂｌｅ公司的 Ｍｏｄｅｌ５００ＧｒｅｅｎＳｅｅｋｅｒＳｅｎｓｏｒ）监测
小麦冠层的归一化植被指数，再由专家决策系统实

时计算出目标施肥量，进而实时控制各电动机转速

和排肥器有效开度调整施肥量。光谱系统的采样频

率 ｆ为０７～３３３Ｈｚ。结合项目组研制的变量追肥
机的特点，确定光谱系统的采样频率为２Ｈｚ。

对３月７日光谱系统采样的原始数据进行统计
分析，结果如图２所示。统计结果表明：试验地块小
麦拔节期冠层的 ＮＤＶＩ呈不均匀分布，变异系数 ＣＶ
大。ＮＤＶＩ是群体结构的一个重要指标，由图可知
试验区小麦未形成合理的群体结构。施用当地传统

标准底肥的地块，ＮＤＶＩ的均值最高，高达 ０５４６，个
体长势最优，然而其变异性也最大，高达 １１４６％，
群体结构也最差；无底肥施用的地块，ＮＤＶＩ最低，
低至 ０４６７，个体长势较差，而其变异性相对较小，
但仍在 ８２２％以上，群体结构也较差。因此，小麦
个体长势和群体结构均存在空间差异性，传统均匀

追肥存在不合理性，无法实现氮肥的按需供给，易造

成氮肥的浪费和环境污染，科学地精准变量施肥的

研究迫在眉睫。

图 ２　光谱数据（ＮＤＶＩ）的统计特征

Ｆｉｇ．２　ＳｔａｔｉｓｔｉｃａｌｃｈａｒａｃｔｅｒｉｓｔｉｃｓｏｆＮＤＶＩ
　
１２　群体均匀度与决策系统采样频率分析

追肥作业时，追肥机以４５ｋｍ／ｈ左右的速度行
进，光谱监测系统的采样频率 ｆ为２Ｈｚ，追肥作业时
可以获得大量的光谱数据，从而更精确客观地反映
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田间小麦的群体结构。但海量的数据处理，必然对

决策系统的硬件和软件设计提出更高的要求。在不

改变小麦群体结构均匀度和变异系数的前提下，选

取最优的系统采样频率 ｆｓ，可以减少系统的数据处
理量，提高系统性能。小麦群体结构均匀度采用克

里斯琴森均匀度系数衡量，即

ＣｕＣ




＝ １－
∑
ｎ

ｉ＝１
｜ｗｉ－ｗ｜

∑
ｎ

ｉ＝１
ｗ





ｉ

×１００％ （１）

其中 ｗ＝∑
ｎ

ｉ＝１
ｗｉ／ｎ

式中　ｗ———样本均值

ｎ———光谱分析得到的 ＮＤＶＩ个数
ｗｉ———第 ｉ个 ＮＤＶＩ

设定抽样频率 ｆｓ分别为 ２、１、０５、０２５、０１２５Ｈｚ
分析光谱系统的样本数据，由克里斯琴森均匀度系

数计算不同 ｆｓ下小麦群体结构均匀度并统计变异系
数，如表１所示。结果表明：调整 ｆｓ对样本均匀度影
响不大，其稳定保持在 ９０％ ～９６％之间；但对变异
系数 ＣＶ产生重大影响，最大值为１３８５％ （０２５Ｈｚ，
ＦＢ ０），最小值为４８１％ （０１２５Ｈｚ，ＦＢ ２），最大
差值为８３５％ （ＦＢ ２），最小差值为 １９１％ （ＦＣ
２）。因此，ｆｓ的选择是否合理对专家决策系统至关
重要。

表 １　群体结构分布均匀度与采样频率的关系

Ｔａｂ．１　Ｒｅｌａｔｉｏｎｓｈｉｐｂｅｔｗｅｅｎｕｎｉｆｏｒｍｉｔｙａｎｄｓａｍｐｌｉｎｇｆｒｅｑｕｅｎｃｙ ％

采样频率

ｆｓ／Ｈｚ

测试

项

试验区域

ＣＫ ０ ＣＫ １ ＣＫ ２ ＦＡ ０ ＦＡ １ ＦＡ ２ ＦＢ ０ ＦＢ １ ＦＢ ２ ＦＣ ０ ＦＣ １ ＦＣ ２

２
ＣＶ ８６０ ９２６ ８２２ １０７６ １１１５ １００１ ９２０ １０１１ ９０６ ９６８ １１４６ ９８８

ＣｕＣ ９３８４ ９３３２ ９４１７ ９２１０ ９２００ ９２８９ ９３１７ ９２５７ ９３３５ ９２５６ ９１６７ ９２６４

１
ＣＶ ７９３ ８４８ ７９３ １１１６ １１３９ １０２４ １０７４ １１７３ １０７１ ９９７ １０１０ ９４６

ＣｕＣ ９３９７ ９３４１ ９４３０ ９１６５ ９１８６ ９２７４ ９２２３ ９１５９ ９２２３ ９２６０ ９２４８ ９３１７

０５
ＣＶ ８３７ １００６ ８６０ １３１３ １２１７ １１６９ １１１７ １０７６ １０３５ ９４５ ９６６ ９１１

ＣｕＣ ９４０５ ９１９３ ９３４１ ９０５８ ９２４６ ９２５２ ９２１３ ９２８６ ９２８２ ９２８６ ９２６８ ９３０８

０２５
ＣＶ ９７５ １１８８ １０２１ １１３２ ７６２ ７９７ １３８５ １３５６ １３１６ １０５４ ９９９ ９９２

ＣｕＣ ９２９４ ９０４８ ９２２０ ９０８９ ９４４３ ９３４３ ９０４９ ９１４１ ９１１１ ９１９７ ９２３２ ９２１４

０１２５
ＣＶ ６１１ ５９１ ５８４ １１４３ ８０５ ７９８ ５９５ ５９１ ４８１ ７６３ ９１４ ８０１

ＣｕＣ ９５３４ ９５３１ ９５３２ ９１２８ ９４２４ ９４０１ ９５３０ ９５８７ ９６０５ ９４１２ ９２９８ ９３５５

　　各处理小区的样本均匀度和变异系数的统计分
析如图３所示，结果表明：相对于其他频率，当 ｆｓ设
定为１Ｈｚ时，样本容量减少一半，而样本的均匀度

和变异系数与原始数据的差别最小。因此，本决策

系统的 ｆｓ设定为 １Ｈｚ，这样在满足试验要求的情况
下，能最优化地实现系统功能。

图 ３　均匀度与变异系数的统计特征

Ｆｉｇ．３　ＳｔａｔｉｓｔｉｃａｌｃｈａｒａｃｔｅｒｉｓｔｉｃｓｏｆｕｎｉｆｏｒｍｉｔｙａｎｄＣＶ
　

２　精准追氮专家决策系统

２１　变量追肥决策
追肥算法是变量追肥决策系统的核心部分，本

系统利用改进的氮肥优化算法计算小麦目标追氮

量
［１７－１９］

，具体计算方法如下：

（１）氮肥需要量 Ｒ计算公式（单位 ｋｇ／ｈｍ２）为

Ｒ＝２３９
ＹＰＮ－ＹＰ０
０４５η

（２）

式中　ＹＰ０———没有追施氮肥的农田潜在产量
ＹＰＮ———追施氮肥后农田的潜在产量
η———与氮肥利用率有关的常数，取值范围

为０５～０７，系统使用推荐值０６
２３９为小麦的含氮量；０４５是尿素的含氮量。
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（２）没有追施氮肥的农田潜在产量 ＹＰ０的估算

（单位 ｔ／ｈｍ２）
ＹＰ０＝０３５９ｅ

３２４４ＭＩＮＳＥＹ （３）
式中　ＭＩＮＳＥＹ———当季估产系数

（３）当季估产系数 ＭＩＮＳＥＹ的计算式为

ＭＩＮＳＥＹ＝
ＩＮＤＶＩＦｉｅｌｄＲａｔｅ
Ｄａｂｏｖｅ０

（４）

式中，Ｄａｂｏｖｅ０为从播种到光谱测定之间日平均气温稳
定高于０℃的天数。由于变量追肥试验是在江苏黄
海农场进行，根据该季的气象资料显示，从 １１月
１日到 ３月 ７日平均气温稳定高于零度的时
间

［１７－１８］
为８２ｄ。ＩＮＤＶＩＦｉｅｌｄＲａｔｅ为 ３月 ７日那天利用光

谱监测系统测定的试验区小麦冠层的ＮＤＶＩ，并且当
ＩＮＤＶＩＦｉｅｌｄＲａｔｅ值小于０２５时，Ｒ为０。

（４）追施氮肥后农田潜在产量 ＹＰＮ的计算（单

位 ｔ／ｈｍ２）
Ｒａｕｎ等［１８］

介绍的算法中 ＹＰＮ是一个变量，它与
氮素富有的试验区小麦冠层的ＮＤＶＩ有关，其表述为

ＹＰＮ＝
ＹＰ０ＫＮＤＶＩ （ＩＮＤＶＩＦｉｅｌｄＲａｔｅ≥０２５；ＹＰ０ＫＮＤＶＩ≤ＹＰｍａｘ）

ＹＰｍａｘ （ＹＰ０ＫＮＤＶＩ≥ＹＰｍａｘ{ ）

（５）
其中 ＫＮＤＶＩ＝ＩＮＤＶＩＮＲｉｃｈ／ＩＮＤＶＩＦｉｅｌｄＲａｔｅ
式中　ＫＮＤＶＩ———光谱响应指数

ＹＰｍａｘ———极限产量
ＩＮＤＶＩＮＲｉｃｈ———氮素富有区小麦冠层的 ＮＤＶＩ

由于小麦实际生产中无法设置氮素富有区，因

此以黄海农场普遍种植的淮麦 １９的平均产量表示
　　

追氮后试验区的潜在产量，取 ＹＰＮ为６７３ｔ／ｈｍ
２
。

（５）根据排肥器的排量调节机构的响应特性将
期望追肥量划分为１１个等级，如图４所示，ＮＤＶＩ低
于０２５和高于 ０７５的区域追肥量为 ０，ＮＤＶＩ在
０２５和 ０７５之间的间隔按 ０５划分为一个等级
（例如（０２５，０３］为一个等级，此等级的追肥量将
由 ＮＤＶＩ为０３确定），依此规则进行变量追肥。

２２　变量追肥调控系统

小麦群体结构存在明显差异和精准按需供肥具

有突出优势是变量追肥研究的出发点和依据。在变

量追肥机的车载 ＷＱＴ＿Ｔ８０６０＿１０４组态型多功能一
体机上装载追肥决策系统，车载多功能一体机通过

光谱监测系统获得追肥机所处位置小麦冠层的

ＮＤＶＩ，同时通过速度传感器和位移传感器获得排肥
器的实时排量，以及通过霍尔传感器获得追肥机的

行进速度，并存储各信息，如图５所示。决策系统计
算出所处位置期望追肥量，并对比由各传感器反馈

的实际追肥量，智能地控制直流电动机和步进电动

机，从而调整追肥量，实现变量追肥。

图 ４　理论追肥量与 ＮＤＶＩ的关系

Ｆｉｇ．４　ＲｅｌａｔｉｏｎｓｈｉｐｂｅｔｗｅｅｎｆｅｒｔｉｌｉｚｉｎｇａｍｏｕｎｔａｎｄＮＤＶＩ
　

图 ５　变量追肥原理图

Ｆｉｇ．５　Ｓｃｈｅｍａｔｉｃｄｉａｇｒａｍｏｆｖａｒｉａｂｌｅｒａｔｅｆｅｒｔｉｌｉｚａｔｉｏｎ
　

２３　软件流程图
系统程序采用模块化结构设计，主要由主程序

模块及相应子程序模块组成，如图 ６所示。主程序
主要完成系统上电自检、初始化、子程序调用等，为

系统工作做好准备。子程序模块包括：ＳＤ卡模块、
ＧＰＳ模块、光谱模块、测速模块、直流电动机 ＰＷＭ
控制模块、步进电动机循环运行模块、输入／输出／显
示模块等。系统主程序工作过程为：追肥机在田间

作业时，系统实时调用 ＧＰＳ位置信息，确定当前位

置；实时调用光谱信息，确定当前 ＮＤＶＩ；当系统确定
执行追肥作业，光谱模块的 ＮＤＶＩ输入控制器，计算
出期望追肥量，测速传感器模块的车速、电动机转速

和位移传感器排肥器有效开度同时反馈输入控制

器，监测实际追肥量；由决策卡确定开度优先还是转

速优先的追肥策略，控制直流电动机或者步进电动

机工作，实施追肥作业；显示模块实时监测当前 ＧＰＳ
信息、行进速度、电动机转速、排肥器开度及追肥量

等信息；追肥判断模块实时检测当前追肥作业是否
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图 ６　控制系统主程序设计流程图

Ｆｉｇ．６　Ｍａｉｎｐｒｏｇｒａｍｆｌｏｗｄｉａｇｒａｍｏｆｃｏｎｔｒｏｌｓｙｓｔｅｍ
　
结束，如未结束则继续以上工作循环。

３　试验与结果分析

相关试验在江苏省黄海农场二分厂进行，试验田

面积为０３３ｈｍ２，试验区作业规划如图１所示。２０１３
年１１月１日试验田统一播种小麦，品种为淮麦１９，并
施用相应的底肥，成分为尿素和二酰氨混合肥。２０１４
年３月７日对该试验田分区域进行追肥试验，通过称
量施肥前后肥箱内的肥料差值，得到各区域的实际追

肥量。２０１４年３月２８日利用 ＧｒｅｅｎＳｅｅｋｅｒ再次测量试
验小区小麦冠层的光谱信息，分析追肥对群体结构差

异性的影响。２０１４年６月６日小麦成熟期分别在各小
区收获５ｍ２，重复３次，脱粒测产。
３１　群体结构差异性分析

图７为 ３月 ２８日测量得到的小麦冠层 ＮＤＶＩ
　　

的统计图。统计结果表明：试验区小麦冠层的 ＮＤＶＩ
仍然呈现不均匀分布，但相比 ３月 ７日变异系数却
呈现区域性改变。在所有试验区中，空白对照小区，

ＮＤＶＩ的均值最低，仅有 ０６７１，而变异系数却最大，
高达１１３２％，增加了 ３％；常规作业区，ＮＤＶＩ的均
值为０８０３，变异系数为１０２１％，仅降低了０３３％；
精准追肥区，ＮＤＶＩ的变异系数明显降低，最高降幅
为３５７％，平均减小１４６％。这说明根据拔节期小
麦冠层的 ＮＤＶＩ对小麦实施精准变量追氮后小区内
的生长差异性减小。因此，利用该方式进行小麦追

氮是可行的，有利于改善小麦的群体结构。

图 ７　ＮＤＶＩ的统计特征（３月 ２８日）

Ｆｉｇ．７　ＳｔａｔｉｓｔｉｃａｌｃｈａｒａｃｔｅｒｉｓｔｉｃｓｏｆＮＤＶＩ（０３ ２８）
　
３２　追肥量数据分析

追肥量数据如表２所示，结果表明：追肥系统控
制精度达到 ９０％以上，能够达到精准追肥的要求；
由追肥决策系统计算得到的理论追肥量，随着底肥

施用量的减少而增大；变量追肥的施用量要略大于

当地传统的定量均匀追肥（３００ｋｇ／ｈｍ２），增施氮肥
２８ｋｇ／ｈｍ２左右；但是该变量追肥决策系统在小麦生
产中仅增施拔节肥，而传统作业还增施返青肥等。

表 ２　田间试验数据

Ｔａｂ．２　Ｆｉｅｌｄｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔｄａｔａ

试验小区编号 肥料类型 施肥面积／ｍ２ 理论追肥量／ｋｇ 实际追肥量／ｋｇ 误差／ｋｇ 控制误差／％
ＦＡ 尿素 ６００ ２２０ ２３６ １６ ７２７
ＦＢ 尿素 ６００ ２０２ ２１９ １７ ８４２
ＦＣ 尿素 ６００ １８９ ２００ １１ ５８２

３３　产量分析
表 ３对各试验小区的小麦产量进行了比较，从

表中可以看到，精准追肥小区产量的变异系数明显

小于空白对照区和常规管理区；精准追肥小区的小

麦群体结构优，产量趋于均衡，而传统作业区小麦群

体结构差，产量的变异性较大；精准追肥区的产量略

表 ３　产量统计

Ｔａｂ．３　Ｙｉｅｌｄｓｔａｔｉｓｔｉｃｓ

参数 ＣＫ ＦＡ ＦＢ ＦＣ ＣＰ
采样均产量／ｋｇ ３０１ ３０６ ３１６ ３５１ ３５６
变异系数／％ １５２ ９１０ ８６９ ７３１ １１３
产量／（ｋｇ·ｈｍ－２） ６０００６ ６１２５３ ６３１２５ ７０００２ ７１２５１

低于常规管理区，但产量仍能达到 ７０００２ｋｇ／ｈｍ２，
基本实现小麦的高产；随着底肥施用量的增加，小麦

产量也相应提高。

４　结论

（１）实现了小麦冠层 ＮＤＶＩ采集与相应追肥量
的计算、实时控制追肥机构变量追肥等功能，拔节期

变量追肥比定量施肥增施氮肥２８ｋｇ／ｈｍ２左右，追肥
决策系统控制精度达到９０％以上。

（２）变量追氮有效改善了小麦的群体结构，精
准变量追肥作业区追肥后小麦群体变异系数均值为

８６８％，低于常规作业区的 １０２１％；精准变量追肥
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产量的变异性小，低于 １０％，产量略低于常规管理
区，但仍达到７０００２ｋｇ／ｈｍ２，基本实现小麦的高产。

（３）为了减少决策系统的数据处理量，提高系

统的性能，分析了决策系统的最佳数据处理频率，最

终选择处理频率为１Ｈｚ，既降低了系统数量处理量，
又可以客观反映小麦群体结构特点。

参 考 文 献

１　张杰，王备战，冯晓，等．氮肥调控对冬小麦干物质量、产量和氮素利用效率的影响［Ｊ］．麦类作物学报，２０１４，３４（４）：５１６－５２０．
ＺｈａｎｇＪｉｅ，ＷａｎｇＢｅｉｚｈａｎ，ＦｅｎｇＸｉａｏ，ｅｔａｌ．Ｅｆｆｅｃｔｏｆｎｉｔｒｏｇｅｎｆｅｒｔｉｌｉｚｅｒｍａｎａｇｅｍｅｎｔｏｎｔｈｅｄｒｙｍａｔｔｅｒｑｕａｎｔｉｔｙ，ｙｉｅｌｄａｎｄＮ
ｕｔｉｌｉｚａｔｉｏｎｉｎｗｉｎｔｅｒｗｈｅａｔ［Ｊ］．ＪｏｕｒｎａｌｏｆＴｒｉｔｉｃｅａｅＣｒｏｐｓ，２０１４，３４（４）：５１６－５２０．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

２　胡卫丽，王永华，李刘霞，等．氮密调控对两种逪型冬小麦品种茎孽干物质积累与转运的影响［Ｊ］．麦类作物学报，２０１４，
３４（６）：８０８－８１５．
ＨｕＷｅｉｌｉ，ＷａｎｇＹｏｎｇｈｕａ，ＬｉＬｉｕｘｉａ，ｅｔａｌ．Ｅｆｆｅｃｔｏｆｎｉｔｒｏｇｅｎａｎｄｐｌａｎｔｄｅｎｓｉｔｙｏｎｄｒｙｍａｔｔｅｒａｃｃｕｍｕｌａｔｉｏｎａｎｄｔｒａｎｓｌｏｃａｔｉｏｎｉｎｍａｉｎｓｔｅｍ
ａｎｄｔｉｌｌｅｒｓｏｆｔｗｏｓｐｉｋｅｔｙｐｅｓｏｆｗｉｎｔｅｒｗｈｅａｔｖａｒｉｅｔｉｅｓ［Ｊ］．ＪｏｕｒｎａｌｏｆＴｒｉｔｉｃｅａｅＣｒｏｐｓ，２０１４，３４（６）：８０８－８１５．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

３　张睿．智能型变量施肥关键技术研究［Ｄ］．北京：中国农业科学研究院，２０１１．
４　孙国祥，陈满，汪小禙，等．变量施肥机关键技术研究现状分析［Ｊ］．江苏农业科学，２０１４，４２（２）：３３３－３３９．
５　张涛，赵洁．变量施肥技术体系的研究进展［Ｊ］．农机化研究，２０１０，３２（７）：２３３－２３６．
ＺｈａｎｇＴａｏ，ＺｈａｏＪｉｅ．Ｒｅｓｅａｒｃｈｐｒｏｇｒｅｓｓｏｆｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙｓｙｓｔｅｍｏｆｖａｒｉａｂｌｅｒａｔｅｆｅｒｔｉｌｉｚａｔｉｏｎ［Ｊ］．ＪｏｕｒｎａｌｏｆＡｇｒｉｃｕｌｔｕｒａｌＭｅｃｈａｎｉｚａｔｉｏｎ
Ｒｅｓｅａｒｃｈ，２０１０，３２（７）：２３３－２３６．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

６　ＭａｌｅｋｉＭＲ，ＭｏｕａｚｅｎＡＭ，ＲａｍｏｎＨ，ｅｔａｌ．ＯｐｔｉｍｉｓａｔｉｏｎｏｆｓｏｉｌＶＩＳＮＩＲｓｅｎｓｏｒｂａｓｅｄｖａｒｉａｂｌｅｒａｔｅａｐｐｌｉｃａｔｉｏｎｓｙｓｔｅｍｏｆｓｏｉｌ
ｐｈｏｓｐｈｏｒｕｓ［Ｊ］．ＳｏｉｌａｎｄＴｉｌｌａｇｅＲｅｓｅａｒｃｈ，２００７，９４（１）：２３９－２５０．

７　ＡｇｕｉｌｅｒａＥ，ＬａｓｓａｌｅｔｔａＬ，ＳａｎｚＣｏｂｅｎａＡ，ｅｔａｌ．ＴｈｅｐｏｔｅｎｔｉａｌｏｆｏｒｇａｎｉｃｆｅｒｔｉｌｉｚｅｒｓａｎｄｗａｔｅｒｍａｎａｇｅｍｅｎｔｔｏｒｅｄｕｃｅＮ２Ｏｅｍｉｓｓｉｏｎｓ
ｉｎＭｅｄｉｔｅｒｒａｎｅａｎｃｌｉｍａｔｅｃｒｏｐｐｉｎｇｓｙｓｔｅｍｓ．Ａｒｅｖｉｅｗ［Ｊ］．Ａｇｒｉｃｕｌｔｕｒｅ，Ｅｃｏｓｙｓｔｅｍｓ＆Ｅｎｖｉｒｏｎｍｅｎｔ，２０１３，１６４：３２－５２．

８　ＢａｓｓｏＢ，ＲｉｔｃｈｉｅＪＴ，ＣａｍｍａｒａｎｏＤ，ｅｔａｌ．ＡｓｔｒａｔｅｇｉｃａｎｄｔａｃｔｉｃａｌｍａｎａｇｅｍｅｎｔａｐｐｒｏａｃｈｔｏｓｅｌｅｃｔｏｐｔｉｍａｌＮｆｅｒｔｉｌｉｚｅｒｒａｔｅｓｆｏｒ
ｗｈｅａｔｉｎａｓｐａｔｉａｌｌｙｖａｒｉａｂｌｅｆｉｅｌｄ［Ｊ］．ＥｕｒｏｐｅａｎＪｏｕｒｎａｌｏｆＡｇｒｏｎｏｍｙ，２０１１，３５（４）：２１５－２２２．

９　段洁利，李君，卢玉华．变量施肥机械研究现状与发展对策［Ｊ］．农机化研究，２０１１，３３（５）：２４５－２４８．
ＤｕａｎＪｉｅｌｉ，ＬｉＪｕｎ，ＬｕＹｕｈｕａ．Ｒｅｓｅａｒｃｈｓｔａｔｕｓａｎｄｄｅｖｅｌｏｐｍｅｎｔｃｏｕｎｔｅｒｍｅａｓｕｒｅｏｆｖａｒｉａｂｌｅｒａｔｅｆｅｒｔｉｌｉｚａｔｉｏｎｍａｃｈｉｎｅｒｙ［Ｊ］．Ｊｏｕｒｎａｌ
ｏｆＡｇｒｉｃｕｌｔｕｒａｌＭｅｃｈａｎｉｚａｔｉｏｎＲｅｓｅａｒｃｈ，２０１１，３３（５）：２４５－２４８．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

１０　刘阳春，张小超，伟利国，等．一种变量施肥技术的实现及其台架试验［Ｊ］．农业机械学报，２０１０，４１（９）：１５９－１６２．
ＬｉｕＹａｎｇｃｈｕｎ，ＺｈａｎｇＸｉａｏｃｈａｏ，ＷｅｉＬｉｇｕｏ，ｅｔａｌ．Ｄｅｓｉｇｎａｎｄｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔｏｆａｖａｒｉａｂｌｅｒａｔｅｆｅｒｔｉｌｉｚａｔｉｏｎｃｏｎｔｒｏｌｓｙｓｔｅｍ［Ｊ］．
ＴｒａｎｓａｃｔｉｏｎｓｏｆｔｈｅＣｈｉｎｅｓｅＳｏｃｉｅｔｙｆｏｒＡｇｒｉｃｕｌｔｕｒａｌＭａｃｈｉｎｅｒｙ，２０１０，４１（９）：１５９－１６２．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

１１　梁春英，衣淑娟，王熙，等．变量施肥控制系统 ＰＩＤ控制策略［Ｊ］．农业机械学报，２０１０，４１（７）：１５７－１６２．
ＬｉａｎｇＣｈｕｎｙｉｎｇ，ＹｉＳｈｕｊｕａｎ，ＷａｎｇＸｉ，ｅｔａｌ．ＰＩＤｃｏｎｔｒｏｌｓｔｒａｔｅｇｙｏｆｔｈｅｖａｒｉａｂｌｅｒａｔｅｆｅｒｔｉｌｉｚａｔｉｏｎｃｏｎｔｒｏｌｓｙｓｔｅｍ［Ｊ］．Ｔｒａｎｓａｃｔｉｏｎｓ
ｏｆｔｈｅＣｈｉｎｅｓｅＳｏｃｉｅｔｙｆｏｒＡｇｒｉｃｕｌｔｕｒａｌＭａｃｈｉｎｅｒｙ，２０１０，４１（７）：１５７－１６２．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

１２　孟志军，赵春江，付卫强，等．变量施肥处方图识别与位置滞后修正方法［Ｊ］．农业机械学报，２０１１，４２（７）：２０４－２０９．
ＭｅｎｇＺｈｉｊｕｎ，ＺｈａｏＣｈｕｎｊｉａｎｇ，ＦｕＷｅｉｑｉａｎｇ，ｅｔａｌ．Ｐｒｅｓｃｒｉｐｔｉｏｎｍａｐｉｄｅｎｔｉｆｉｃａｔｉｏｎａｎｄｐｏｓｉｔｉｏｎｌａｇｃａｌｉｂｒａｔｉｏｎｍｅｔｈｏｄｆｏｒｖａｒｉａｂｌｅ
ｒａｔｅａｐｐｌｉｃａｔｉｏｎｏｆｆｅｒｔｉｌｉｚｅｒ［Ｊ］．ＴｒａｎｓａｃｔｉｏｎｓｏｆｔｈｅＣｈｉｎｅｓｅＳｏｃｉｅｔｙｆｏｒＡｇｒｉｃｕｌｔｕｒａｌＭａｃｈｉｎｅｒｙ，２０１１，４２（７）：２０４－２０９．（ｉｎ
Ｃｈｉｎｅｓｅ）

１３　于英杰，张书慧，齐江涛，等．变量施肥机在不规则田块的定位方法［Ｊ］．农业机械学报，２０１１，４２（２）：１５８－１６１．
ＹｕＹｉｎｇｊｉｅ，ＺｈａｎｇＳｈｕｈｕｉ，ＱｉＪｉａｎｇｔａｏ，ｅｔａｌ．Ｐｏｓｉｔｉｏｎｉｎｇｍｅｔｈｏｄｏｆｖａｒｉａｂｌｅｒａｔｅａｐｐｌｉｃａｔｏｒｓｉｎｉｒｒｅｇｕｌａｒｆｉｅｌｄ［Ｊ］．Ｔｒａｎｓａｃｔｉｏｎｓｏｆ
ｔｈｅＣｈｉｎｅｓｅＳｏｃｉｅｔｙｆｏｒＡｇｒｉｃｕｌｔｕｒａｌＭａｃｈｉｎｅｒｙ，２０１１，４２（２）：１５８－１６１．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

１４　马晓蕾，范广博，李永玉，等．精准施肥决策模型与数据库系统［Ｊ］．农业机械学报，２０１１，４２（５）：１９３－１９７．
ＭａＸｉａｏｌｅｉ，ＦａｎＧｕａｎｇｂｏ，ＬｉＹｏｎｇｙｕ，ｅｔａｌ．Ｅｓｔａｂｌｉｓｈｍｅｎｔｏｆｐｒｅｃｉｓｉｏｎｆｅｒｔｉｌｉｚａｔｉｏｎｄｅｃｉｓｉｏｎｍａｋｉｎｇｍｏｄｅｌａｎｄｄａｔａｂａｓｅｓｙｓｔｅｍ
［Ｊ］．ＴｒａｎｓａｃｔｉｏｎｓｏｆｔｈｅＣｈｉｎｅｓｅＳｏｃｉｅｔｙｆｏｒＡｇｒｉｃｕｌｔｕｒａｌＭａｃｈｉｎｅｒｙ，２０１１，４２（５）：１９３－１９７．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

１５　苑严伟，李树君，方宪法，等．氮磷钾配比施肥决策支持系统［Ｊ］．农业机械学报，２０１３，４４（８）：２４０－２４４．
ＹｕａｎＹａｎｗｅｉ，ＬｉＳｈｕｊｕｎ，ＦａｎｇＸｉａｎｆａ，ｅｔａｌ．ＤｅｃｉｓｉｏｎｓｕｐｐｏｒｔｏｆＮ，ＰａｎｄＫｒａｔｉｏｆｅｒｔｉｌｉｚａｔｉｏｎ［Ｊ］．ＴｒａｎｓａｃｔｉｏｎｓｏｆＣｈｉｎｅｓｅＳｏｃｉｅｔｙ
ｆｏｒＡｇｒｉｃｕｌｔｕｒａｌＭａｃｈｉｎｅｒｙ，２０１３，４４（８）：２４０－２４４．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

１６　陈满，施印炎，汪小禙，等．基于光谱探测的小麦精准追肥机设计与试验［Ｊ］．农业机械学报，２０１５，４６（５）：２６－３２．
ＣｈｅｎＭａｎ，ＳｈｉＹｉｎｙａｎ，ＷａｎｇＸｉａｏｃｈａｎ，ｅｔａｌ．Ｄｅｓｉｇｎａｎｄｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔｏｆｖａｒｉａｂｌｅｒａｔｅｆｅｒｔｉｌｉｚｅｒａｐｐｌｉｃａｔｏｒｂａｓｅｄｏｎｃｒｏｐｃａｎｏｐｙ
ｓｐｅｃｔｒａｌｒｅｆｌｅｃｔａｎｃｅ［Ｊ］．ＴｒａｎｓａｃｔｉｏｎｓｏｆｔｈｅＣｈｉｎｅｓｅＳｏｃｉｅｔｙｆｏｒＡｇｒｉｃｕｌｔｕｒａｌＭａｃｈｉｎｅｒｙ，２０１５，４６（５）：２６－３２．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

１７　杨玮，王秀，马伟，等．基于近地光谱探测技术的冬小麦变量施肥［Ｊ］．吉林大学学报：工学版，２００７，３７（６）：１４５５－１４５９．
ＹａｎｇＷｅｉ，Ｗａｎｇｘｉｕ，ＭａＷｅｉ，ｅｔａｌ．Ｖａｒｉａｂｌｅｒａｔｅｆｅｒｔｉｌｉｚｉｎｇｆｏｒｗｉｎｔｅｒｗｈｅａｔｂａｓｅｄｏｎｃａｎｏｐｙｓｐｅｃｔｒａｌｒｅｆｌｅｃｔａｎｃｅ［Ｊ］．Ｊｏｕｒｎａｌｏｆ
ＪｉｌｉｎＵｎｉｖｅｒｓｉｔｙ：ＥｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇａｎｄＴｅｃｈｎｏｌｏｇｙＥｄｉｔｉｏｎ，２００７，３７（６）：１４５５－１４５９．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

１８　薛忠财，高辉远，柳洁，等．利用光谱反射技术监测不同地力和施肥条件下小麦生长和产量的变化［Ｊ］．麦类作物学报，
２０１１，３１（２）：３２４－３３０．
ＸｕｅＺｈｏｎｇｃａｉ，ＧａｏＨｕｉｙｕａｎ，ＬｉｕＪｉｅ，ｅｔａｌ．Ｍｏｎｉｔｏｒｉｎｇｇｒｏｗｔｈａｎｄｇｒａｉｎｙｉｅｌｄｏｆｗｈｅａｔｉｎｆｉｅｌｄｓｗｉｔｈｄｉｆｆｅｒｅｎｔｓｏｉｌｆｅｒｔｉｌｉｔｙｌｅｖｅｌｓａｎｄ
ｄｉｆｆｅｒｅｎｔｆｅｒｔｉｌｉｚｅｒａｐｐｌｉｃａｔｉｏｎｕｓｉｎｇｓｐｅｃｔｒａｌｒｅｆｌｅｃｔａｎｃｅｔｅｃｈｎｉｑｕｅ［Ｊ］．ＪｏｕｒｎａｌｏｆＴｒｉｔｉｃｅａｅＣｒｏｐｓ，２０１１，３１（２）：３２４－３３０．（ｉｎ
Ｃｈｉｎｅｓｅ）

１９　ＲａｕｎＷ Ｒ，ＳｏｉｌＪＢ，ＳｔｏｎｅＭＬ，ｅｔａｌ．Ｏｐｔｉｃａｌｓｅｎｓｏｒｂａｓｅｄａｌｇｏｒｉｔｈｍｆｏｒｃｏｒｐｎｉｔｒｏｇｅｎｆｅｒｔｉｌｉｚａｔｉｏｎ［Ｊ］．ＳｏｉｌＳｃｉｅｎｃｅａｎｄＰｌａｎｔ
Ａｎａｌｙｓｉｓ，２００５，３６（１９－２０）：２７５９－２７８１．

２２ 农　业　机　械　学　报　　　　　　　　　　　　　　　　　２０１５年

http://www.j-csam.org/ch/reader/view_abstract.aspx?file_no=20100932&flag=1
http://www.j-csam.org/ch/reader/view_abstract.aspx?file_no=20100733&flag=1
http://www.j-csam.org/ch/reader/view_abstract.aspx?file_no=20110739&flag=1
http://www.j-csam.org/ch/reader/view_abstract.aspx?file_no=20110233&flag=1
http://www.j-csam.org/ch/reader/view_abstract.aspx?file_no=20110537&flag=1
http://dx.doi.org/10.6041/j.issn.1000-1298.2013.08.041
http://dx.doi.org/10.6041/j.issn.1000-1298.2015.05.005



