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结合面卸载分形模型

缪小梅　黄筱调
（南京工业大学机械与动力工程学院，南京 ２１０００９）

摘要：基于分形接触理论以及微凸体的卸载模型，建立了结合面的分形卸载模型。在模型中考虑了弹性以及弹塑

性微凸体的卸载。通过对所建模型的数值仿真，揭示了卸载过程中接触载荷、实际接触面积、接触压力与干涉量间

的非线性关系，以及卸载过程与加载过程的不同。结果表明，结合面的卸载过程是弹性的，且卸载过程取决于加载

过程的最终状态。卸载过程中，接触面积和载荷是干涉量的函数。卸载开始时，接触面积和接触载荷都急剧减小，

并且小于加载时的值。随着卸载量的增加，接触面积很快超过了加载时的接触面积，而接触载荷在很大范围内都

远小于加载时的接触载荷。在整个干涉量区间内，接触压力都远小于卸载时的接触压力。
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　　引言

１９９１年，Ｍａｊｕｍｄａｒ等研究发现大部分机械结合
面具有分形特征，并据此提出了以分形几何为基础

的接触模型———ＭＢ模型［１］
。许多研究者在此基础

上对结合面的接触特性进行了一系列研究
［２－１２］

。

ＭＢ模型中仅仅考虑了微凸体的两种变形方式，纯
弹性或纯塑性，而对两者的过渡区间———弹塑性变

形未予考虑。单个微凸体的研究表明，在很大的变

形量范围内，微凸体发生的都是弹塑性变形
［１３－１５］

。

文献［１６］在此基础上提出了考虑了微凸体弹塑性
变形的结合面分形接触模型。文献［１７］将结合面
的接触模型拓展到包含几何误差的情况。上述模型

只考虑了结合面在一次加载的情况，然而对于一般

的机械零件，通常需要承受成千上万次的载荷，因此

卸载过程对实际的机械结合面而言是很重要的。

本文基于单个微凸体的卸载模型，提出一种结

合面的分形卸载模型。通过模型仿真研究了卸载过

程中结合面上的接触载荷，接触面积以及接触压力

的变化趋势，并将卸载过程的加载过程与文献［１６］
的加载过程进行比较。

１　微凸体的卸载模型

结合面之间的接触变形实质上发生在微凸体之

间，可考虑为一个半球形微凸体与刚性平面的接触

问题。由于弹性变形是可逆的，发生弹性变形的微

凸体卸载与加载过程一致，满足赫兹理论。卸载过

程中微凸体接触面积 ａｕ以及接触载荷 ｆｕ分别为
ａｕ＝πＲδｕ （１）

ｆｕ＝
４Ｅ
３
Ｒ１／２δ３／２ｕ （２）

其中 δｕ＝
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式中　Ｒ———微凸体半径
Ｅ———结合面材料的等效弹性模量
δｕ———微凸体卸载时的干涉量
δ———微凸体加载时的最大干涉量

δｍ———结合面最大接触点的微凸体的高度
ｄ———卸载时结合面最大微凸体的干涉量

（结合面的干涉量），对于弹性变形的

微凸体０≤δｕ≤δ
对于发生弹塑性变形的微凸体而言，微凸体卸

载过程与之前的受载历史相关。Ｊｏｈｎｓｏｎ首先对半
球与刚性平面接触的卸载过程进行了研究，指出即

便在加载过程中发生了大的塑性变形，其卸载过程

仍旧是完全弹性的，满足赫兹定律
［１８］
。ＶｕＱｕｏｃ［１９］

等提出了一个简单的微凸体卸载解析模型，并将模

型与有限元结果进行了比较，具有很好的一致性。

然而这个模型只适用于塑性变形比例较小的情况

下。Ｅｔｓｉｏｎ［２０］等基于 Ｊｏｈｎｓｏｎ的假设，推导了微凸体
卸载的理论模型，同时对卸载过程进行了有限元计

算，并将两者进行了比较。Ｅｔｓｉｏｎ等的研究覆盖了



弹塑性到完全塑性的全部区域。根据 Ｅｔｓｉｏｎ有限元
分析的结果，微凸体卸载后的残余干涉量为

δｒ＝ [δ１－ １
（δ／δｃ）
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式中　δｃ———微凸体的临界干涉量
Ｈ———材料的硬度
σｓ———材料的屈服强度
Ｋ———与材料泊松比 ν相关的系数

卸载过程中接触载荷和接触面积与干涉量的关

系为

ｆｕ＝ (ｆδｕ－δｒδ－δ )
ｒ

１５δ－００３３１

（６）

ａｕ＝ (ａ δｕ－δｒδ－δ )
ｒ

δ－０１２
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对于存在塑性变形的微凸体，δｒ＜δｕ＜δ，即微凸体不
能完全恢复成未变形前的状态，而是存在一定的残

余变形

δｕ＝
δ－δｍ＋ｄ （δ－δｍ＋ｄ≥δｒ）

δｒ （δ－δｍ＋ｄ＜δｒ{ ）
（８）

加载过程的最大干涉量是影响卸载过程的主要

因素。残余干涉量与加载时的干涉量呈正比。随着

δ的增加，残余干涉量趋近一个上限值 δ，这时，微凸
体接近完全塑性变形，弹性恢复量相对于干涉量来

说微不足道。而当 δ趋近于 δｃ时，加载近似为纯弹
性的，残余干涉量趋近于零。卸载过程是完全弹性

的，但是接触载荷以及接触面积与干涉量的关系已

经不满足赫兹定律。

２　结合面的卸载模型

任意两个粗糙表面的接触都可以简化为一个粗

糙表面与一个刚性平面的接触问题，本文只考虑简

化后的情况。粗糙表面与刚性平面接触时，微凸体

接触面积 ａ的分布规律与海洋面岛屿面积的分布规
律相似，分布密度服从幂函数

ｎ（ａ）＝Ｄ
２
ａ
Ｄ
２
ｍ

ａ
Ｄ
２＋１

（９）

式中　ａｍ———最大接触点的面积
Ｄ———分形维数，１＜Ｄ＜２，表示轮廓高度中

高频和低频成分的分布比例，Ｄ越大，
则高频成分所占的比例越大

根据分形理论，微凸体的半径为

Ｒ＝ ａ′
Ｄ／２

π２ＧＤ－１
（１０）

式中　ａ′———微凸体的截断面积
Ｇ———分形粗糙度系数，它决定了轮廓高度，

Ｇ越大，则其表面越粗糙
在弹性变形时，微凸体的截断面积为微凸体接

触面积的２倍。
根据结合面式（１）、（９）和（１０），弹性微凸体卸

载时总的接触面积为
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式中　ａｅｃ———弹性临界接触面积
根据文献［１６］，微凸体临界接触面积

ａｅｃ＝
Ｇ２

(２ ＫＨ２ )Ｅ
２／（Ｄ－１） （１１）

ａｐｃ＝
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２／（Ｄ－１） （１２）

式中　ａｐｃ———塑性临界接触面积
当 ａ≥ａｅｃ时，微凸体发生弹性变形；当 ａｐｃ≤ａ≤

ａｅｃ时，微凸体发生弹塑性变形；当 ａ≤ａｐｃ时微凸体发
生塑性变形。

根据分形理论，微凸体的高度

δ＝ＧＤ－１ａ′（２－Ｄ）／２ （１３）
对于弹塑性变形时接触面积与截断面积的关

系，本文采用与 ＫＥ模型相同形式的函数来拟
合

［１４］
，同时保持函数的连续性，即在弹性临界变形

处接触面积为截断面积的一半，塑性临界变形接触

面积等于截断面积

ａ′＝ (ａ ａ
ａ )
ｐｃ
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Ｄ－１ｌｇ１１０－ｌｇ２ （１４）

根据式（４）、（７）和（９），弹塑性微凸体卸载时总的接
触面积
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ｄａ （１５）

总的接触面积

Ａｕ＝Ａｅｕ＋Ａｅｐｕ （１６）
由式（３）、（４）可知，δｕ和 δｒ是加载时结合面最

大接触点的面积 ａｍ、加载时微凸体的最大接触面积
ａ和干涉量 ｄ的函数。根据式（１３）、（１４），δ是加载
时结合面最大接触点的面积 ａｍ、加载时微凸体的最
大接触面积 ａ和干涉量 ｄ的函数。因此总的接触面
积是干涉量 ｄ以及加载时最大接触点面积 ａｍ 的函
数，也就是说结合面卸载时的接触面积与干涉量的
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关系只取决于结合面加载时的最终状态。根据

式（２）、（９）、（１０）和（１３），卸载时发生弹性变形的
微凸体上总的接触载荷为
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（１７）
根据文献［１６］，加载时发生弹塑性变形的微凸

体的载荷与接触面积的关系为
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根据式（４）、（６）、（９）和（１８），卸载时发生弹塑性变
形的微凸体上总的接触载荷为
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（１９）
同样地，总的接触载荷是干涉量 ｄ以及加载时最大
接触点面积 ａｍ的函数，结合面卸载时的接触面积与
干涉量的关系只取决于结合面加载时的最终状态。

３　数值仿真

仿真参数：结合面材料为 Ｑ２３５，Ｅ＝２３０ＧＰａ，
ν＝０３，σｓ＝２３５ＭＰａ，Ｇ＝１０

－１４ｍ，Ｄ＝１８，加载最
终实际接触面积 ＡＲ＝００１Ａ０，Ａ０为名义接触面积，

这里取 Ａ０＝１０００ｍｍ
２
。

图 １　实际接触面积与干涉量的关系曲线

Ｆｉｇ．１　Ｃｈａｎｇｉｎｇｔｒｅｎｄｏｆｒｅａｌｃｏｎｔａｃｔａｒｅａｗｉｔｈｉｎｔｅｒｆｅｒｅｎｃｅ
　

图 １为结合面加载和卸载接触面积，接触面积
是干涉量的非线性函数。由图可见，在刚开始卸载

时，接触面积小于加载时的接触面积。这是由于在

刚开始卸载时，原本发生塑性以及弹塑性接触的微

凸体，由于存在残余变形，很快脱离接触。但是随着

卸载量的增加，卸载时的接触面积很快就超过了加

载时的接触面积。

图２为结合面加载和卸载时的接触载荷，接触

载荷是干涉量的非线性函数。由图 ２可见，卸载一
开始，接触载荷急剧减少，变化的速率远大于加载时

的变化率。产生这一现象的原因是在卸载过程中，

原本发生弹塑性以及塑性变形的微凸体上的载荷的

迅速减少。但是在接近卸载完成时，卸载时的接触

载荷略大于加载时的接触载荷。

图 ２　接触载荷与干涉量的关系曲线

Ｆｉｇ．２　Ｃｈａｎｇｉｎｇｔｒｅｎｄｏｆｃｏｎｔａｃｔｆｏｒｃｅｗｉｔｈｉｎｔｅｒｆｅｒｅｎｃｅ
　
图３为结合面加载和卸载时实际接触面积上的

平均接触压力。显然在整个卸载过程中，卸载的接

触压力远小于加载时的接触压力。这是由于加载时

结合面既发生弹性变形也发生塑性变形，而结合面

的卸载过程是完全弹性的。显然，塑性变形相对弹

性变形具有更好的承载能力。

图 ３　平均接触压力与干涉量的关系曲线

Ｆｉｇ．３　Ｃｈａｎｇｉｎｇｔｒｅｎｄｏｆａｖｅｒａｇｅｃｏｎｔａｃｔ

ｐｒｅｓｓｕｒｅｗｉｔｈｉｎｔｅｒｆｅｒｅｎｃｅ
　

４　结论

（１）微凸体的卸载过程完全弹性，即便加载过
程是包含塑性的，但是已经不服从赫兹接触理论。

微凸体的卸载过程取决于微凸体加载时的最终状

态。结合面卸载后，存在塑性变形的微凸体不能完

全恢复，从而使得结合面存在残余变形。

（２）结合面的卸载过程是完全弹性的，再次加
载时只要干涉量不超过上次加载时的干涉量，再次

加载过程将重复卸载的过程。结合面的卸载过程取

决于结合面加载时的最终状态。

（３）卸载时，结合面的接触载荷、接触面积和接
触压力是加载时结合面最大接触点面积和卸载时结

合面间干涉量的函数。结合面的卸载过程取决于结

合面加载时的最终状态。

（４）在刚开始卸载时，结合面接触面积和接触
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载荷迅速减少，远小于加载时的接触面积和接触载

荷。随着卸载过程的继续，卸载的接触面积很快超

过加载时的接触面积。但是接触载荷直到快要卸载

完成时才略大于加载时的接触载荷。在整个卸载过

程中结合面上的接触压力远小于加载时的接触压

力。
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２３３ 农　业　机　械　学　报　　　　　　　　　　　　　　　　　２０１４年



１７　张也影．流体力学［Ｍ］．２版．北京：高等教育出版社，１９９９：２１３－２２２．
１８　孔珑．流体力学（１）［Ｍ］．２版．北京：高等教育出版社，２０１３：１００－１０３．
１９　伊成龙，张乐福．孔板管道下游与射流冲击的 ＣＦＤ模拟及实验研究［Ｊ］．原子能科学技术，２０１２，４６（１０）：１１９７－１２０１．

ＹｉＣｈｅｎｇｌｏｎｇ，ＺｈａｎｇＬｅｆｕ．ＣＦＤｓｉｍｕｌａｔｉｏｎａｎｄｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔｒｅｓｅａｒｃｈｏｆｐｉｐｅｄｏｗｎｓｔｒｅａｍｗｉｔｈｏｒｉｆｉｃｅａｎｄｊｅｔｉｍｐｉｎｇｅｍｅｎｔ［Ｊ］．
ＡｔｏｍｉｃＥｎｅｒｇｙＳｃｉｅｎｃｅａｎｄＴｅｃｈｎｏｌｏｇｙ，２０１２，４６（１０）：１１９７－１２０１．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

２０　ＣｈａｎｇＹＳ，ＫｉｍＳＨ，ＣｈａｎｇＨＳ，ｅｔａｌ．Ｆｌｕｉｄｅｆｆｅｃｔｓｏｎｓｔｒｕｃｔｕｒａｌｉｎｔｅｇｒｉｔｙｏｆｐｉｐｅｓｗｉｔｈａｎｏｒｉｆｉｃｅａｎｄｅｌｂｏｗｓｗｉｔｈａｗａｌｌｔｈｉｎｅｄ
ｐａｒｔ［Ｊ］．ＪｏｕｒｎａｌｏｆＬｏｓｓＰｒｅｖｅｎｔｉｏｎｉｎｔｈｅＰｒｏｃｅｓｓＩｎｄｕｓｔｒｉｅｓ，２００９，２２（６）：８５４－８５９．

ＯｎｌｉｎｅＩｄｅｎｔｉｆｉｃａｔｉｏｎａｎｄＣｏｒｒｅｃｔｉｏｎｏｆＯｒｉｆｉｃｅＩｎｌｅｔＥｄｇｅＢｌｕｎｔｎｅｓｓ
ＢａｓｅｄｏｎＤｏｗｎｓｔｒｅａｍＦｌｏｗＦｉｅｌｄＤｉｓｔｏｒｔｉｏｎ

ＬｉＨｏｎｇｗｅｎ１，２　ＺｈａｎｇＴａｏ１

（１．ＳｃｈｏｏｌｏｆＥｌｅｃｔｒｉｃａｌＥｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇａｎｄＡｕｔｏｍａｔｉｏｎ，ＴｉａｎｊｉｎＵｎｉｖｅｒｓｉｔｙ，Ｔｉａｎｊｉｎ３０００７２，Ｃｈｉｎａ
２．ＳｃｈｏｏｌＯｆｆｉｃｅ，ＮｏｒｔｈｅａｓｔＰｅｔｒｏｌｅｕｍＵｎｉｖｅｒｓｉｔｙ，Ｄａｑｉｎｇ１６３３１８，Ｃｈｉｎａ）

Ａｂｓｔｒａｃｔ：Ｏｎｌｉｎｅｉｄｅｎｔｉｆｉｃａｔｉｏｎｏｆｏｒｉｆｉｃｅｂｌｕｎｔｎｅｓｓｗａｓｐｕｔｆｏｒｗａｒｄ，ａｎｄｓｐｅｃｉｆｉｃｓｏｌｕｔｉｏｎｓｗａｓｇｉｖｅｎ．
ＯｒｉｆｉｃｅｄｉｓｃｈａｒｇｅｃｏｅｆｆｉｃｉｅｎｔｏｆＣＦＤ ｓｉｍｕｌａｔｉｏｎｏｎｎｏｒｍａｌｃｏｎｄｉｔｉｏｎａｎｄｂｌｕｎｔｎｅｓｓｃｏｎｄｉｔｉｏｎｓｗｅｒｅ
ｃｏｍｐａｒｅｄｗｉｔｈＧＢ／Ｔ２１４４６—２００８ｔｏｖｅｒｉｆｙｔｈｅｖａｌｉｄｉｔｙｏｆｔｈｅｓｉｍｕｌａｔｉｏｎ．Ｔｏａｃｈｉｅｖｅｔｈｅｉｄｅｎｔｉｆｉｃａｔｉｏｎ，
ｉｎｔｈｅｒｅａｒｏｆｔｈｅｆｌａｎｇｅｐｒｅｓｓｕｒｅｐｏｉｎｔｓ（Ｐ１，Ｐ２）ａｎｏｔｈｅｒｐｒｅｓｓｕｒｅｐｏｉｎｔＰ３ ｗａｓｉｎｓｔａｌｌｅｄａｎｄｔｈｅ
ｄｉｆｆｅｒｅｎｔｉａｌｐｒｅｓｓｕｒｅｒａｔｉｏｆａｃｔｏｒ（η）ｗａｓｃａｌｃｕｌａｔｅｄ．Ｔｈｅｆａｃｔｏｒｒｅｆｌｅｃｔｅｄｔｈｅｄｅｇｒｅｅｏｆｄｉｓｔｏｒｔｉｏｎｏｆｏｒｉｆｉｃｅ
ｐｌａｔｅｆｌｏｗｆｉｅｌｄｒｅｌａｔｉｖｅｔｏｔｈｅｎｏｒｍａｌｃｏｎｄｉｔｉｏｎ，ｗｈｉｃｈｗａｓｔｈｅｒａｔｉｏｆａｃｔｏｒｉｎｄｉｒｅｃｔｌｙｒｅｆｌｅｃｔｅｄｔｈｅｄｅｇｒｅｅ
ｏｆｂｌｕｎｔｎｅｓｓ．ＴｈｅｂｅｓｔｐｏｓｉｔｉｏｎｏｆｐｒｅｓｓｕｒｅｐｏｉｎｔｓＰ３ｗａｓｄｅｔｅｒｍｉｎｅｄｂｙｔｈｅａｎａｌｙｓｉｓｏｆｓｉｍｕｌａｔｉｏｎｒｅｓｕｌｔｓ，
ａｎｄｔｈｅｅｘｐｅｒｉｅｎｃｅｆｏｒｍｕｌａａｂｏｕｔｔｈｅｒａｔｉｏｆａｃｔｏｒｗｉｔｈｂｌｕｎｔｎｅｓｓｗａｓｆｕｒｔｈｅｒｃｏｎｃｌｕｄｅｄ．Ｔｈｒｏｕｇｈｔｈｅ
ｆｏｒｍｕｌａ，ｏｎｌｉｎｅｉｄｅｎｔｉｆｉｃａｔｉｏｎｏｆｂｌｕｎｔｎｅｓｓｃｏｕｌｄｂｅｒｅａｌｉｚｅｄ．Ｔｈｅｅｆｆｅｃｔｉｖｅｎｅｓｓｏｆｔｈｅｉｄｅｎｔｉｆｉｃａｔｉｏｎ
ａｌｇｏｒｉｔｈｍｗａｓｖｅｒｉｆｉｅｄｔｈｒｏｕｇｈｒｅａｌｆｌｏｗｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔｓ．Ｔｈｅｅｒｒｏｒｏｆｃａｌｃｕｌａｔｅｄｖａｌｕｅｗａｓｗｉｔｈｉｎ±１０％
ｆｏｒｓｈａｒｐｎｅｓｓｃｏｒｒｅｃｔｉｏｎｃｏｅｆｆｉｃｉｅｎｔ（ｂｋ），ｗｈｉｃｈｐｒｏｖｅｄｔｈａｔｔｈｅａｌｇｏｒｉｔｈｍｗａｓｐｒａｃｔｉｃａｂｌｅｉｎｅｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇ．
Ｋｅｙｗｏｒｄｓ：Ｏｒｉｆｉｃｅｍｅｔｅｒ　Ｉｎｌｅｔｅｄｇｅｂｌｕｎｔｎｅｓｓ　Ｏｎｌｉｎｅｉｄｅｎｔｉｆｉｃａｔｉｏｎ　Ｄｉｆｆｅｒｅｎｔｉａｌｐｒｅｓｓｕｒｅｒａｔｉｏｆａｃｔｏｒ



Ｆｌｏｗｆｉｅｌｄｄｉｓｔｏｒｔｉｏｎ

（上接第 ３３２页）

ＦｒａｃｔａｌＵｎｌｏａｄｉｎｇＭｏｄｅｌｏｆＪｏｉｎｔＩｎｔｅｒｆａｃｅｓ

ＭｉａｏＸｉａｏｍｅｉ　ＨｕａｎｇＸｉａｏｄｉａｏ
（ＳｃｈｏｏｌｏｆＭｅｃｈａｎｉｃａｌａｎｄＰｏｗｅｒＥｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇ，ＮａｎｊｉｎｇＵｎｉｖｅｒｓｉｔｙｏｆＴｅｃｈｎｏｌｏｇｙ，Ｎａｎｊｉｎｇ２１０００９，Ｃｈｉｎａ）

Ａｂｓｔｒａｃｔ：Ａｆｒａｃｔａｌｕｎｌｏａｄｉｎｇｍｏｄｅｌｏｆｊｏｉｎｔｉｎｔｅｒｆａｃｅｓｗａｓｅｓｔａｂｌｉｓｈｅｄｂａｓｅｄｏｎｆｒａｃｔａｌｃｏｎｔａｃｔｔｈｅｏｒｙ
ａｎｄｕｎｌｏａｄｉｎｇｍｏｄｅｌｏｆａｓｐｅｒｉｔｙ．Ｔｈｅｕｎｌｏａｄｉｎｇｏｆａｓｐｅｒｉｔｉｅｓｂｏｔｈｅｌａｓｔｉｃａｎｄｅｌａｓｔｉｃｐｌａｓｔｉｃｄｅｆｏｒｍａｔｉｏｎ
ｗａｓｔａｋｅｎｉｎｔｏａｃｃｏｕｎｔｉｎｔｈｅｍｏｄｅｌ．Ｂｙｎｕｍｅｒｉｃａｌｓｉｍｕｌａｔｉｏｎ，ｔｈｅｎｏｎｌｉｎｅａｒｒｅｌａｔｉｏｎｓｈｉｐａｍｏｎｇｔｈｅｒｅａｌ
ｃｏｎｔａｃｔａｒｅａｓ，ｃｏｎｔａｃｔｆｏｒｃｅ，ｃｏｎｔａｃｔｐｒｅｓｓｕｒｅａｎｄｉｎｔｅｒｆｅｒｅｎｃｅｗａｓｏｂｔａｉｎｅｄ，ａｓｗａｓａｓｔｈｅｄｉｆｆｅｒｅｎｃｅ
ｂｅｔｗｅｅｎｌｏａｄｉｎｇａｎｄｕｎｌｏａｄｉｎｇ．Ｔｈｅｒｅｓｕｌｔｓｈｏｗｅｄｔｈａｔｔｈｅｕｎｌｏａｄｉｎｇｐｒｏｃｅｓｓｏｆｊｏｉｎｔｉｎｔｅｒｆａｃｅｓｗａｓ
ｅｌａｓｔｉｃ，ａｎｄｄｅｐｅｎｄｅｄｏｎｔｈｅｆｉｎａｌｃｏｎｄｉｔｉｏｎｏｆｌｏａｄｉｎｇ．Ｄｕｒｉｎｇｔｈｅｕｎｌｏａｄｉｎｇｐｒｏｃｅｓｓ，ｔｈｅｒｅａｌｃｏｎｔａｃｔ
ａｒｅａａｎｄｃｏｎｔａｃｔｆｏｒｃｅｄｅｐｅｎｄｅｄｏｎｔｈｅｉｎｔｅｒｆｅｒｅｎｃｅｏｆｊｏｉｎｔｉｎｔｅｒｆａｃｅ．Ｗｈｅｎｔｈｅｌｏａｄｉｎｇｐｒｏｃｅｓｓｓｔａｒｔｅｄ，
ｂｏｔｈｔｈｅｒｅａｌｃｏｎｔａｃｔａｒｅａａｎｄｃｏｎｔａｃｔｆｏｒｃｅｓｈａｒｐｌｙｄｅｃｒｅａｓｅｄａｎｄｓｍａｌｌｅｒｔｈａｎｔｈｅｖａｌｕｅｓｄｕｒｉｎｇｌｏａｄｉｎｇ．
Ａｓｔｈｅｉｎｔｅｒｆｅｒｅｎｃｅｉｎｃｒｅａｓｅｄ，ｔｈｅｒｅａｌｃｏｎｔａｃｔａｒｅａｂｅｃａｍｅｌａｒｇｅｒｔｈａｎｔｈｅｖａｌｕｅｄｕｒｉｎｇｌｏａｄｉｎｇｓｏｏｎ，
ｗｈｉｌｅｔｈｅｃｏｎｔａｃｔｆｏｒｃｅｗａｓｓｍａｌｌｅｒｔｈａｎｔｈｅｖａｌｕｅｄｕｒｉｎｇｌｏａｄｉｎｇｉｎａｗｉｄｅｒａｎｇｅｏｆｉｎｔｅｒｆｅｒｅｎｃｅ．Ｔｈｅ
ｕｎｌｏａｄｉｎｇｃｏｎｔａｃｔｐｒｅｓｓｕｒｅｗａｓｍｕｃｈｌｅｓｓｔｈａｎｔｈｅｌｏａｄｉｎｇｃｏｎｔａｃｔｐｒｅｓｓｕｒｅｗｉｔｈｉｎｔｈｅｅｎｔｉｒｅｉｎｔｅｒｆｅｒｅｎｃｅ
ｉｎｔｅｒｖａｌ．
Ｋｅｙｗｏｒｄｓ：Ｊｏｉｎｔｉｎｔｅｒｆａｃｅｓ　Ｆｒａｃｔａｌｍｏｄｅｌｉｎｇ　Ｕｎｌｏａｄｉｎｇｍｏｄｅｌｉｎｇ

３２３第 ６期　　　　　　　　　　　　李红文 等：钝化孔板下游流场畸变在线识别与测量值修正




